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หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัต ิ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. ๒๕๖๘) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

 
 

วิทยาลัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม 
มหาวิทยาลัยนครพนม 

 



๒ 
 

 

 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัต ิ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. ๒๕๖๘) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

วิทยาลัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม 
มหาวิทยาลัยนครพนม 



ก 
 

ก 
 

คำนำ 

 
                  หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ เป็น
หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. ๒๕๖๘ ตามที่คณะกรรมการพัฒนาและปรับปรุงหลักสูตร  วิทยาลัยเทคโนโลยี
อุตสาหกรรมศรีสงคราม ได้จัดทำขึ้นเพื่อเสนอเป็นโครงร่างของหลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต โดยเป็น 
หลักสูตรที่มีความทันสมัยและมีมาตรฐานหลักสูตรระดับอุดมศึกษา พ.ศ. ๒๕๖๕ และเกณฑ์มาตรฐาน 
หลักสูตรระดับปริญญาตรี พ.ศ. ๒๕๖๕ และระเบียบมหาวิทยาลัยนครพนม ว่าด้วยการศึกษาระดับปริญญาตรี 
พ.ศ. ๒๕๖๖ 

 
 
 

                                                                              วิทยาลยัเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม  
                                                                                                      มหาวิทยาลยันครพนม 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 



ข 
 

ข 
 

สารบัญ 
                                                                                                                 หน้า 

คำนำ                   ก 
สารบัญ                   ข 
 

หมวดที่ ๑ ชื่อปริญญา ประกาศนียบัตรบัณฑิต ประกาศนียบัตรบัณฑิตขั้นสูง และสาขาวิชา         ๑ 
    ๑.  รหัสและชื่อหลักสูตร                                                                      ๑ 
    ๒.  ชื่อปริญญาและสาขาวิชา                ๑ 
    ๓.  วิชาเอก                   ๑ 
    ๔.  จำนวนหน่วยกิตที่เรียนตลอดหลักสูตร             ๑ 
    ๕.  รูปแบบของหลักสูตร                ๑ 
    ๖.  สถานภาพของหลักสูตรและการพจิารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร           ๒ 
    ๗.  ความพร้อมในการเผยแพร่หลักสูตรที่มีคณุภาพและมาตรฐาน            ๒ 
    ๘.  อาชีพที่สามารถประกอบได้หลังสำเร็จการศึกษา             ๓ 
    ๙.  สถานที่จดัการเรยีนการสอน               ๓ 
    ๑๐.  สถานการณ์ภายนอกหรือการพัฒนาทีจ่ำเป็นต้องนำมาพิจารณา 
           ในการวางแผนหลักสูตร                ๓ 
    ๑๑.  ผลกระทบจากข้อ ๑๐.๑ และข้อ ๑๐.๒ ต่อการพัฒนาหลักสูตร                                          
          และความเกี่ยวขอ้งกับพันธกิจของสถาบัน             ๔ 

 

หมวดที่ ๒ ปรัชญา วัตถุประสงค์ และผลลัพธ์การเรียนรู้             ๕ 
๑. ปรัชญา                  ๕ 
๒. ความสำคัญของหลักสูตร                ๕ 
๓. วตัถุประสงค์ของหลักสูตร                ๖ 
๔. คุณลักษณะบัณฑิตทีพ่ึงประสงค์ของหลักสูตรมีลักษณะเด่น            ๖ 
๕. ผลลัพธ์การเรียนรูร้ะดับหลักสูตร (Program Learning Outcomes: PLOs)          ๖ 
๖. ความคาดหวังของผลลัพธ์การเรียนรู้เมื่อสิ้นปีการศกึษา (YLOs)         1๓ 
๗. ตารางความเชื่อมโยงผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร (PLOs)  
    กับความคาดหวังของผลลัพธ์การเรียนรู้เมื่อสิ้นปีการศึกษา (YLOs)         1๔ 
๘. ตารางแสดงความเชื่อมโยงระหว่างรายวิชาหมวดศึกษาทั่วไปกับผลลัพธ์การเรียนรู้ 
    ที่คาดหวังของหมวดวชิาศึกษาทั่วไป (GELO)           1๕ 
๙. ตารางแสดงความเชื่อมโยงระหว่างรายวิชากับผลลัพธ์การเรียนรู้ 
    ที่คาดหวังของหลักสตูร (PLO) หมวดวิชาเฉพาะ           ๑๗ 

 

หมวดที่ ๓ โครงสร้างของหลักสูตร รายวิชาและหน่วยกิต                              ๒๐          
    ๑. ระบบการจดัการศึกษา              ๒๐ 
    ๒. การดำเนินการหลกัสูตร              ๒๐ 
    ๓. หลักสตูร               ๒๑ 
    ๔. ความสัมพันธ์กับหลักสูตรอื่นที่เปิดสอนในคณะ/วิทยาลัย/สาขาวิชาอื่นของสถาบัน      ๒๘ 
    ๕.  การจดักระบวนการเรียนรู ้                      ๒๘ 



ค 
 

ค 
 

สารบัญ (ต่อ) 
                                                                                                                หน้า 

หมวดที่ ๔ การจัดกระบวนการเรียนรู้                      ๒๙  
  ๑. แผนการศกึษา                         ๒๙ 
  ๒. คำอธิบายรายวิชา                ๓๒ 
  ๓. องค์ประกอบเกี่ยวกบัประสบการณ์ภาคสนาม (การฝึกงาน หรือสหกจิศึกษา)        ๓๒ 
  4. แหล่งฝึกประสบการณ์ภาคสนาม              ๓๒ 
  ๕. มาตรฐานผลลพัธก์ารเรียนรู้ของประสบการณ์ภาคสนาม           ๓๒ 
  ๖. ข้อกำหนดเกี่ยวกับการทำโครงงานหรืองานวิจัย                              ๓๒ 
  ๗. การพัฒนาผลการเรยีนรู้ในแต่ละด้าน             ๓๓  

                                                                                                                      

หมวดที่ ๕ ความพร้อมและศักยภาพในการบรหิารจัดการหลกัสูตร           ๓๙ 
      ๑. ชื่อ นามสกุล ตำแหน่ง และคุณวุฒิการศกึษา 
          ของอาจารย์ผู้รบัผิดชอบหลักสูตรและอาจารย์ประจำหลักสตูร          ๓๙ 
      ๒. การเตรียมการสำหรับอาจารย์ใหม่หรืออาจารย์ผู้รับผิดชอบใหม่          ๔๓ 
      ๓. การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่คณาจารย์             ๔๓                                                      

                     

หมวดที่ ๖ คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา                                ๔๔           
      ๑. คณุสมบัติของผู้เข้าศึกษา               ๔๔ 
      ๒. การรับเข้าศึกษา                ๔๔ 
      ๓. ปัญหาของนักศกึษาแรกเข้า               ๔๔ 
      ๔. กลยุทธใ์นการดำเนินการเพื่อแก้ไขปัญหา/ข้อจำกัดของนักศึกษาในข้อ ๓         ๔๔ 
      ๕. แผนการรับนักศึกษาและผู้สำเร็จการศกึษาในระยะ ๕ ปี           ๔๕ 
      ๖. งบประมาณตามแผน               ๔๕ 

 

หมวดที่ ๗ การประเมินผลการเรียนรู้และเกณฑก์ารสำเร็จการศึกษา                                     ๔๗ 
        ๑. กฎระเบียบหรือหลักเกณฑ์ในการให้ระดับคะแนน (เกรด)           ๔๗ 
        ๒. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ของนักศึกษา           ๔๘ 

 

หมวดที่ ๘ การประกันคุณภาพหลักสูตร              ๕๐ 
    ๑. การกํากับมาตรฐาน                                                                                ๕๐ 
    ๒. บัณฑติ                 ๕๐ 
    ๓. นักศึกษา                 ๕๐ 
    ๔. อาจารย ์                ๕๒ 
    ๕. หลักสตูร การเรียนการสอน การประเมินผูเ้รียน            ๕๓ 
    ๖. ผลการดาํเนินงานหลักสูตร               ๕๗ 
    ๗. ตัวบ่งชี้ผลการดําเนินงาน (Key Performance Indicators)           ๕8 
    ๘. การออกแบบการวางแผนคุณภาพ (Quality Planning)          ๕๙ 
    9. การควบคุมคุณภาพ (Quality Control)             ๕๙ 
    10. การบริหารความเสี่ยง               ๕๙ 



ง 
 

ง 
 

สารบัญ (ต่อ) 
                                                                                                                 หน้า 

              ๑๑. การจดัการข้อร้องเรียนและอุทธรณ์             60 
              ๑๒. วธิีการสือ่สารและเผยแพร่ข้อมูลของหลักสูตรการศึกษา 
                    ให้ผู้มีสว่นได้เสียได้รับทราบ             60 
     

หมวดที่ ๙ ระบบและกลไกในการพัฒนาหลักสตูร              ๖1 
  ๑. การตรวจสอบเพื่อรบัรองมาตรฐานหลักสูตรโดยคณะกรรมการมาตรฐาน 
      การอุดมศกึษาตามพระราชบัญญัติการอดุมศึกษา            ๖1 
  ๒. การประเมินประสิทธิผลของการสอน             ๖1 
  ๓. การประเมินหลักสูตรในภาพรวม              ๖2 
  ๔. การประเมินผลการดำเนินงานตามรายละเอยีดหลักสูตร           ๖2 
  ๕. การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุง            ๖2 
  ๖. แผนพัฒนาปรับปรุง               ๖2 

  

ภาคผนวก                                                                                                        ๖5 
  เอกสารหมายเลข ๑  คำอธิบายรายวิชา                        ๖6 
  เอกสารหมายเลข ๒  ประวัติและผลงานทางวชิาการของอาจารย์ผูร้ับผิดชอบหลักสูตร                   
                            และอาจารย์ประจำหลักสูตร                                              ๑๐3 
  เอกสารหมายเลข ๓  คำสั่งแต่งตั้งคณะกรรมการพัฒนาหลักสตูรและปรบัปรุงหลักสูตร    ๑๑3           
  เอกสารหมายเลข ๔  คำสั่งแต่งตั้งคณะกรรมการวิพากษ์หลักสูตร                             ๑๑5 
  เอกสารหมายเลข ๕  ตารางเปรียบเทียบหลักสูตร (กรณีหลักสูตรปรับปรุง)                  ๑๑7 
  เอกสารหมายเลข ๖  ระเบียบมหาวิทยาลัยนครพนม                 
                            วา่ด้วยการศึกษาระดับปรญิญาตร ีพ.ศ. ๒๕๖๖                         ๑๗4 
  เอกสารหมายเลข ๗  ขอ้บังคับมหาวิทยาลัยนครพนม ว่าดว้ยแนวทาง 
                            การจดัการศึกษาระบบคลังหน่วยกิต พ.ศ. ๒๕๖๗                      ๑๙8 
  เอกสารหมายเลข ๘  ประกาศมหาวิทยาลัยนครพนม เรื่องหลักเกณฑก์ารกาํหนด 
                            รหัสประจําวิชาและการคดิหน่วยกิต พ.ศ. ๒๕๖๒                      ๒๐8 
  เอกสารหมายเลข ๙  รายงานการประชุมคณะกรรมการสภามหาวิทยาลยันครพนม         ๒19                 



 

๑ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2568) 
........................................................................ 

 
ชื่อสถาบันอุดมศึกษา  มหาวิทยาลัยนครพนม  
คณะ/วิทยาลัย   วิทยาลัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรสีงคราม 

 
หมวดที่ ๑   

ชื่อปริญญา ประกาศนียบัตรบัณฑิต ประกาศนียบัตรบัณฑิตขั้นสูง และสาขาวิชา 
 
๑. รหัสและชื่อหลักสูตร   

รหัสหลักสูตร:   25630261100032 
 ภาษาไทย:       หลักสตูรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต   
                              สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ  
 ภาษาอังกฤษ:   Bachelor of Industrial Technology Program in Robotics  
                              and Automation Engineering 
           
๒.    ชื่อปริญญาและสาขาวิชา   
 ชื่อปริญญาภาษาไทย      ชื่อเต็ม:  อตุสาหกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ) 
             ชื่อย่อ:   อส.บ. (วิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ) 
 ชื่อปริญญาภาษาอังกฤษ  ชื่อเต็ม:  Bachelor of Industrial Technology  
                                                    (Robotics and Automation Engineering) 
             ชื่อย่อ:   B.Ind.Tech. (Robotics and Automation Engineering) 
  
๓.   วิชาเอก  
      - ไม่มี - 

๔.   จำนวนหน่วยกิตที่เรียนตลอดหลักสูตร 
       จำนวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า 126 หน่วยกิต 

๕.  รูปแบบของหลักสูตร 
     ๕.๑ รูปแบบของหลักสูตร หลักสูตรระดับปริญญาตรี ตามมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา พ.ศ. ๒๕๖๕ 
และเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี พ.ศ. ๒๕๖๕ 
      ๕.๒  ประเภทของหลักสูตร 
            ๕.๒.๑ หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาการ 
           หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาการ หลักสูตร....................ปี 
                       หลักสูตรปริญญาตรีแบบก้าวหน้าทางวิชาการ หลักสูตร....................ปี 
 



 

๒ 
 

   ๕.๒.๒ หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาชีพหรือปฏิบัติการ 
               หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาชีพหรือปฏิบัติการ 
               หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาชีพหรือปฏิบัติการ (ต่อเน่ือง) 

                        หลักสูตรปริญญาตรีแบบก้าวหน้าทางวิชาชีพหรือปฏิบัติการ 
     ๕.๓  ภาษาที่ใช้ในการจดัการเรียนการสอน   
              จัดการเรียนการสอนเป็นภาษาไทย 
              จัดการเรียนการสอนเป็นภาษาอังกฤษ 
              จัดการเรียนการสอนเป็นภาษาไทยและภาษาอังกฤษ 
     จัดการเรียนการสอนเป็นภาษา .............. 
     ๕.๔  ความร่วมมือกบัสถาบันอื่น  
              เป็นหลักสูตรเฉพาะของมหาวิทยาลัยที่จัดการเรียนการสอนโดยตรง 
              เป็นหลักสูตรความร่วมมือกับสถาบันอื่น  
                  ชื่อสถาบนัอื่น......................................................................................... 
         รูปแบบของความร่วมมือสนับสนุน 
   EEC model  
   CWIE 
    อื่น ๆ ระบุ ..................................................................................................... 

๕.๕  การให้ปริญญาแกผู่้สำเร็จการศึกษา 
             ให้ปริญญาเพียงสาขาวิชาเดียว 
             ให้ปริญญามากกว่า ๑ สาขาวิชา.................................. 
             อื่น ๆ ........................................................................................................ 
 
 ๖.  สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร  
     ๖.๑ เป็นหลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2568 ปรับปรุงจากหลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชา
หุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ (หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 
     ๖.๒ เวลาที่เริ่มใช้หลักสูตรนี้ : ภาคการศึกษาที่ 1 ปีการศึกษา 2568 
     ๖.๓ การพิจารณาหลักสูตรจากคณะกรรมการของมหาวิทยาลัย  

 คณะกรรมการประจำวิทยาลัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม เห็นชอบหลักสูตร ในการ
ประชุมครั้งที่ 9/2567 วันที่ ๓ เดือน ธันวาคม พ.ศ. 2567 

 สภาวิชาการ มหาวทิยาลัยนครพนม เห็นชอบหลักสูตร ในการประชมุครั้งที่ 12/2567       
วันที่ 18 เดือน ธันวาคม พ.ศ. 2567 

 สภามหาวิทยาลัยนครพนม อนุมตัิหลักสูตรในการประชุมครั้งที่ .......................... วันที ่............... 
เดือน ..................... พ.ศ. ...................  

๗.  ความพร้อมในการเผยแพร่หลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐาน  
     หลักสตูรจะได้รับการเผยแพร่วา่เป็นหลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐานตามมาตรฐานคุณวุฒิ
ระดับอุดมศึกษา พ.ศ. ๒๕๖๕ ในปีการศึกษา 25๗๐ 
 



 

๓ 
 

๘.  อาชีพที่สามารถประกอบได้หลังสำเร็จการศึกษา 
     ๘.๑ วิศวกรฝ่ายวิจัยพัฒนาด้านหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
     8.2 วศิวกรฝ่ายผลติ 
     8.3 วศิวกรฝ่ายควบคุมคุณภาพ 
     ๘.4 วิศวกรฝ่ายปฏิบัติงานซ่อมบำรุงหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
     8.5 วิศวกรฝ่ายขายด้านหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
     8.6 ผู้จัดการด้านหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
     8.7 ผู้ประกอบการทางด้านเทคโนโลยีหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
     8.8 อาจารผู้สอนทางด้านวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
 
๙. สถานที่จัดการเรียนการสอน  
       วิทยาลัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม มหาวิทยาลัยนครพนม 

๑๐.  สถานการณ์ภายนอกหรือการพัฒนาที่จำเป็นต้องนำมาพิจารณาในการวางแผนหลักสูตร  
   ๑๐.๑ สถานการณ์หรือการพัฒนาทางเศรษฐกิจ 

การสร้างรากฐานความเข้มแข็งทางเศรษฐกิจและแข่งขันได้อย่างยั่งยืนตามแผนพัฒนาเศรษฐกิจ
และสังคมแห่งชาติ ฉบับที่ ๑๓ (พ.ศ. ๒๕๖๖ – ๒๕๗๐) มีแนวทางการพัฒนาที่สำคัญคือ การเสริมสร้างและ
พัฒนาขีดความสามารถในการแข่งขันของภาคอุตสาหกรรม เพื่อยกระดับศักยภาพในการแข่งขันของประเทศ  
ต่อยอดความเข้มแข็งของอุตสาหกรรมที่มีศักยภาพปัจจุบันเพื่อยกระดับไปสู่อุตสาหกรรมที่ใช้เทคโนโลยีขั้นสูง  
ซึ่งสอดคล้องกับยุทธศาสตร์กระทรวงการอุดมศึกษา วิทยาศาสตร์ วิจัยและนวัตกรรม ประจำปีงบประมาณ 
พ.ศ. ๒๕๖๓ - พ.ศ. 2570 ซึ่งมีประเด็นยุทธศาสตร์ในการผลิตกำลังคนด้านวิทยาศาสตร์ เทคโนโลยี วิจัย และ
นวัตกรรมที่มีคุณภาพสูง เพื่อยกระดับขีดความสามารถในการแข่งขันของประเทศ พัฒนาการจัดการศึกษาให้
ทันสมัย ผลิตและพัฒนาสมรรถนะกำลังคนตามความต้องการของประเทศ อีกทั้งนโยบายและจุดเน้นของ
กระทรวงศึกษาธิการ ประจำปีงบประมาณ พ.ศ. ๒๕๖๗ ซึ่งมีหลักการให้ความสำคัญกับประเด็นคุณภาพและ
ประสิทธิภาพการศึกษาทุกระดับ ทุกประเภท โดยในระดับมัธยมศึกษาและอาชีวศึกษานั้น ได้มุ่งเน้นการจัด
การศึกษาทางด้านเทคโนโลยี วิศวกรรม ทักษะพื้นฐานเพื่อเชื ่อมโยงสู่อาชีพและการมีงานทำ การสร้าง
นวัตกรรมที่ตอบสนองต่อความต้องการของประเทศ รวมถึงการจัดการศึกษาระบบทวิภาคี เพื่อให้ผู้เรียนมี
ทักษะและความเชี่ยวชาญเฉพาะด้าน เนื่องด้วยปัจจุบันประเทศไทย มีอุตสาหกรรมที่มีฐานการผลิตขนาดใหญ่ 
และมีการใช้วิทยาการหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในสายการผลิตมากขึ้น ซึ่งจะช่วยเพิ่มศักยภาพของประเทศ 
ในการสร้างอุตสาหกรรมการผลิตหุ่นยนต์ เนื่องจากอุตสาหกรรมเหล่านี้นอกจากจะเพิ่มความต้องการระบบ
หุ่นยนต์ในประเทศแล้ว ยังมีวิทยาการองค์ความรู้ และบุคลากรที่สามารถได้รับการส่งเสริมได้อีกด้วย อีกทั้ง
ยุทธศาสตร์การพัฒนาอุตสาหกรรมไทย ๔.๐ ระยะ ๒๐ ปี  (พ.ศ.๒๕๖๐ – ๒๕๗๕) อุตสาหกรรมหุ่นยนต์อยู่ใน
กลุ่มอุตสาหกรรมต่อยอดอุตสาหกรรมเดิมที่มีศักยภาพ คือ อุตสาหกรรมที่ประเทศไทยมีศักยภาพ ความ
เชี่ยวชาญในการผลิต และเป็นอุตสาหกรรมที่มีศักยภาพในการสร้างมูลค่าทางเศรษฐกิจ สร้างมูลค่าการค้าเป็น
จำนวนมาก นำไปสู่สินค้าเชิงนวัตกรรม ขับเคลื่อนด้วยเทคโนโลยี ความคิดสร้างสรรค์ นวัตกรรม ของประเทศ 
และจากผลกระทบของการเปิดประชาคมเศรษฐกิจอาเซียน จะทำให้เกิดการคลื่อนย้ายแรงงาน หากไม่มีการ
เตรียมความพร้อมในการผลิตแรงงานคุณภาพสูงด้านเทคโนโลยีหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ ย่อม
ส่งผลให้แรงงานไทยเสียเปรียบในการแข่งขันต่อแรงงานต่างชาติ        

 



 

๔ 
 

        ๑๐.๒ สถานการณ์หรือการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรม  
                สถานการณ์หรือการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรมของจังหวัดนครพนมเป็นจังหวัดที ่มี
ยุทธศาสตร์ด้านเศรษฐกิจพิเศษที่สำคัญของประเทศไทย ตั้งอยู่ในเขตพื้นที่ชายแดนแนวแม่น้ำโขง มีการ
เชื่อมต่อระหว่างประเทศผ่านสะพานมิตรภาพไทย-ลาว แห่งที่ ๓ นครพนม-คำม่วน สามารถเชื่อมต่อไปยัง
ประเทศเวียดนามและจีนตอนใต้ ผ่านเส้นทางถนนเศรษฐกิจหมายเลข ๑๒ จากสถานการณ์ดังกล่าว ได้นำมา
พิจารณาในการวางแผนหลักสูตร โดยคำนึงถึงการเปลี ่ยนแปลงทางสังคมในยุคที ่มีการเจริญเติบโตทาง
เทคโนโลยีทั้งหุ่นยนต์อุตสาหกรรม ระบบอัตโนมัติต่าง ๆ สิ่งเหล่านี้ได้ก่อให้เกิดการเปลี่ยนแปลงวิถีการดำเนิน
ชีวิตทางสังคมและวัฒนธรรมของประเทศเป็นอย่างมาก ซึ่งการพัฒนาดังกล่าวจำเป็นจะต้องใช้บุคลากรที่มี
ความเชี่ยวชาญทางด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติต่าง ๆ เพื่อช่วยขับเคลื่อนการเปลี่ยนแปลงนี้ให้
เป็นไปในรูปแบบที่สอดคล้องเหมาะสม กับวิถีชีวิตทางสังคมและวัฒนธรรมไทย รวมทั้งการเสริมสร้างศีลธรรม
และสำนึกในคุณธรรมจริยธรรมในการปฏิบัติหน้าที่และดำเนินชีวิตด้วยความเพียร พร้อมกับการเปลี่ยนแปลงที่
เกิดขึ้นทั้งในระดับครอบครัว ชุมชน สังคม และประเทศชาติ 

๑๑.  ผลกระทบจาก ข้อ ๑๐.๑ และ ๑๐.๒ ต่อการพัฒนาหลักสูตรและความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของ
สถาบัน 

 ๑๑.๑ การพัฒนาหลักสูตร 
         จากการเปลี่ยนแปลงของสถานการณ์ด้านเศรษฐกิจ สังคมและวัฒนธรรม ส่งผลให้จำเป็นต้อง

พัฒนาหลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ เป็นหลักสูตร ๔ ปี 
และมีแผนการเรียนแบบเทียบโอน เพื่อรองรับการเปลี่ยนแปลงของตลาดแรงงานที่ต้องการบุคลากรที่มีความรู้ 
มีทักษะทางด้านหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ และมีความพร้อมในการปฏิบัติงาน มีทักษะการปฏิบัติงาน การ
บริหารจัดการ การเป็นผู้ประกอบการ รวมถึงมีศักยภาพในการพัฒนาตนเองให้สอดคล้องกับการเปลี่ยนแปลง
ของสังคม ปฏิบัติหน้าที่อย่างมีคุณธรรม จริยธรรม ซึ่งสอดคล้องกับวิสัยทัศน์และนโยบายของมหาวิทยาลัย
นครพนม 
       ๑๑.๒ ความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของสถาบัน 
               เพื่อให้การบริการทางการศึกษาของวิทยาลัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม มหาวิทยาลัย
นครพนม เป็นไปอย่างมีประสิทธิภาพ สอดคล้องกับยุทธศาสตร์การพัฒนาทรัพยากรมนุษย์ของประเทศ 
วิทยาลัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม จึงได้กำหนดแผนยุทธศาสตร์ในการพัฒนาวิทยาลัยฯ ที่มุ่งเน้นผลิต
บัณฑิต บำรุงและส่งเสริมศิลปวัฒนธรรม โดยกำหนดวิสัยทัศน์ให้เป็นวิทยาลัยชั้นนำทางวิชาชีพ วิชาการ สู่
ท้องถิ่นและสังคม และมีการดำเนินงาน ตามพันธกิจของวิทยาลัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม ประกอบ
ไปด้วย ๕ ด้าน ดังนี้ 
         ๑) จ ัดการเร ียนการสอนและพัฒนากำลังคนที ่ม ีความสามารถและคุณธรรม จร ิยธรรม          
ภายใต้บริบทที่หลากหลายทางวัฒนธรรมและสังคมของประเทศกลุ่มอนุภูมิภาคลุ่มน้ำโขง       
        ๒) การวิจัยและพัฒนานวัตกรรมและองค์ความรู้ที่สำคัญต่อการสร้างการเติบโตอย่างยั่งยืนของ    
ทุกภาคส่วน       
         ๓) ให้บริการวิชาการและเป็นผู้นำในการถ่ายทอดองค์ความรู้ในประเทศกลุ่มอนุภูมิภาคลุ่มน้ำโขง
เพื่อการพัฒนาอย่างยั่งยืน     
       ๔) ส่งเสริม ทำนุบำรุง และเผยแพร่ศิลปะ วัฒนธรรมที่หลากหลายเพื่อการบูรณาการการอยู่
ร่วมกันในประเทศกลุ่มอนุภูมิภาคลุ่มน้ำโขง 
      ๕) การบริหารจัดการที่ดีด้วยหลักธรรมาภิบาล 



 

๕ 
 

หมวดที่ ๒    
ปรัชญา วัตถุประสงค์ และผลลัพธ์การเรียนรู้ 

 
๑.  ปรัชญา  
            มุ่งผลิตอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ ให้มีความรู้และ
ทักษะการใช้งาน การติดตั้ง และซ่อมบำรุงหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ สามารถนำความรู้ไป
ประยุกต์ใช้ได้อย่างมีประสิทธิภาพ สามารถทำงานร่วมกับผู้อื่นได้ มีทักษะการเป็นผู้ประกอบการ มีทักษะการ
เรียนรู้ตลอดชีวิต มีความรับผิดชอบต่อตนเอง สังคม รวมถึงมีคุณธรรม จริยธรรม และจรรยาบรรณวิชาชีพ 
 
๒.  ความสำคัญของหลักสูตร  
             จากการวิเคราะห์สถานการณ์การพัฒนาด้านเศรษฐกิจ สังคม และวัฒนธรรม พบว่า การพัฒนา
ความรู้และทักษะของแรงงานไม่ตรงกับตลาดงาน จึงต้องให้ความสำคัญกับการวางรากฐานการพัฒนาคนให้
ได้รับการศึกษาที่มีคุณภาพสูง รวมถึงการพัฒนาขีดความสามารถในการแข่งขันของภาคอุตสาหกรรม ต่อยอด
ความเข้มแข็งของอุตสาหกรรมที่มีศักยภาพ  ในประเทศไทยนั้นมีอุตสาหกรรมที่ใช้วิทยาการหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติในการผลิตมากขึ้น จึงจำเป็นต้องเตรียมบุคลากรที่มีความรู้ความสามารถในด้านหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติให้พร้อม 
    วิทยาลัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม มหาวิทยาลัยนครพนม จึงได้เล็งเห็นถึงความสำคัญของ
การจัดการเรียนการสอนทางด้านเทคโนโลยีหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ  โดยความร่วมมือกับภาคเอกชนเพื่อ
ร่วมกันจัดการศึกษาในรูปแบบการฝึกงาน เพื่อผลิตบัณฑิตให้เป็นบัณฑิตที่มีความรู้ ทักษะ สามารถปฏิบัติงาน
ติดตั้ง ใช้งาน และซ่อมบำรุงหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ รวมถึงหุ่นยนต์บริการ หุ่นยนต์ทาง
การเกษตร สามารถทำงานร่วมกับผู้อื่นได้ มีทักษะการเป็นผู้ประกอบการ มีทักษะการบริหารทักษะการจัดการ 
มีความรับผิดชอบต่อสังคม รวมถึงมีคุณธรรมและจริยธรรม 
 
  เหตุผลในการปรับปรุงหลักสูตร 

เนื่องจากหลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ
(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. ๒๕๖3) ได้ดำเนินการเปิดสอนตั้งแต่ปีการศึกษา ๒๕๖3 และ ผลิตบัณฑิตอย่างต่อเนื่อง
เป็นระยะเวลา ๕ ปี ประกอบกับกระทรวงอุดมศึกษา วิทยาศาสตร์ วิจ ัยและ นวัตกรรม ได้ประกาศ
กฎกระทรวง เรื่อง มาตรฐานการจัดการศึกษาระดับอุดมศึกษา พ.ศ. ๒๕๖๕ มาตรฐานหลักสูตรการศึกษา
ระดับอุดมศึกษา พ.ศ. ๒๕๖๕ และมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา พ.ศ. ๒๕๖๕ และมีความถูกต้องตาม
ระเบียบมหาวิทยาลัยนครพนม ว่าด้วยการศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ. ๒๕๖๖ จึงมีความจำเป็นต้องปรับปรุง
หลักสูตรเพื่อให้สอดคล้องต่อประกาศดังกล่าว และสอดคล้องต่อเกณฑ์การประกันคุณภาพการศึกษาที่
กำหนดให้มีการปรับปรุงหลักสูตรทุกวงรอบระยะเวลา ๕ ปี ทั้งนี้ได้นำข้อเสนอแนะจากทุกภาคส่วน ได้แก่ 
คณาจารย์ ผู้ใช้บัณฑิต ผู้ทรงคุณวุฒิ และศิษย์เก่า มาพิจารณาดำเนินการปรับปรุงหลักสูตร โดยปรับปรุง
หลักสูตรให้มีความทันสมัยและทันต่อการพัฒนาทางด้านเศรษฐกิจ สังคม วิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีใน
ศตวรรษที่ ๒๑ สอดคล้องกับวิสัยทัศน์เชิงนโยบายการพัฒนาเศรษฐกิจของประเทศไทยหรือไทยแลนด์ ๔.๐ 
(Thailand 4.0) และตรงต่อความต้องการของผู้ใช้บัณฑิตในปัจจุบัน 
 
 



 

๖ 
 

๓. วัตถุประสงค์ของหลักสูตร  
 เพื่อผลิตบัณฑิตหลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

ให้มีสมรรถนะ ดังนี้ 
๓.๑ มีความรู้ ความเข้าใจ ทั้งภาคทฤษฎีและภาคปฏิบัติที่เกี่ยวข้องกับวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบ

อัตโนมัติ 
๓.๒ มีทักษะการใช้งาน การติดตั้ง และการซ่อมบำรุงหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ และ

สามารถประยุกต์ใช้องค์ความรู้ได้อย่างเหมาะสม  
๓.๓ สามารถบูรณาการความรู้ด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ กับความรู้ในศาสตร์อื่น 

เพื่อนำไปใช้พัฒนาตนเองให้สามารถทำงานร่วมกับสหวิชาชีพ รวมถึงท้องถิ่นได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
๓.๔ มีคุณธรรม จริยธรรม และจรรยาบรรณในวชิาชีพ เพื่อประโยชน์ส่วนรวมและส่วนตน 
๓.๕ มีมนุษยสัมพันธ์ที่ดี มีความรับผิดชอบต่อองค์กรและสังคม และมีทักษะการเป็นผู้ประกอบการ  
 

๔. คุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ของหลักสูตรมีลักษณะเด่น   
4.๑ บัณฑิตมีความรู้ ความสามารถด้านวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
4.๒ บัณฑิตมีทักษะการใช้งาน การติดตั้ง และการซ่อมบำรุงหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 
4.๓ บัณฑิตสามารถคิด วิเคราะห์ บูรณาการทักษะทางด้านหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ กับทักษะ

วิชาชีพด้านอื่น ๆ เพื่อใชใ้นการทำงานร่วมกับสหวิชาชีพได้  
4.๔ บัณฑิตมีคุณธรรม จริยธรรม และจรรยาบรรณในวิชาชพี 
4.๕ บัณฑิตมีมนุษยสัมพันธ์ที่ดี มีความรับผิดชอบต่อตนเองและสังคม มีจิตสาธารณะ มีความเป็นผู้นำ 

สามารถทำงานร่วมกับผู้อื่นได้ และมีทักษะการเป็นผู้ประกอบการ 

 
๕. ผลลัพธ์การเรียนรูร้ะดับหลักสูตร (Program Learning Outcomes: PLOs) 
 ๕.๑ การไดม้าของผลลพัธ์การเรียนรู้ 
   หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ (หลักสูตร
ปรับปรุง พ.ศ. ๒๕๖8) นี้ปรับปรุงจากหลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและ
ระบบอัตโนมัติ (หลักสูตรใหม ่พ.ศ. ๒๕๖3) ในการปรับปรุงหลักสูตรได้พิจารณาประเด็นปัญหา จุดเด่นและจุด
ด้อยของหลักสูตรจากการวิเคราะห์สภาพแวดล้อม (SWOT Analysis) ของหลักสูตร พิจารณาจากข้อเสนอแนะ
จากผลการประเมินคุณภาพการศึกษา 3 ปีย้อนหลัง (พ.ศ.2564-พ.ศ. ๒๕๖6) รวมถึงพิจารณาผลการสำรวจ
ความคิดเห็นและความต้องการของผู้มีส่วนได้ส่วนเสีย ได้แก่ สถานประกอบการที่รับนักศึกษาเข้าฝึกงาน 
องค์กรวิชาชีพ ชุมชน นักศึกษาผู้สำเร็จการศึกษา นักศึกษาปัจจุบัน และอาจารย์ผู้สอน โดยนำมาใช้ในการ
ปรับปรุงหลักสูตร ในปี พ.ศ. ๒๕๖8 โดยมีรายละเอียด ดังนี ้
 
 
 
 
 
 



 

๗ 
 

1) ผลการวิเคราะห์ SWOT หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติ (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. ๒๕๖8) 

Strengths (จุดแข็ง) Weaknesses (จุดอ่อน) 
1. เป็นหลักสูตรที่อยู่ในกลุ่มอุตสาหกรรมอนาคต 
(New S-curve)  
2) มีการจัดการเรียนการสอนเน้นการฝึกปฏิบัติ      
มีการฝึกประสบการณ์ในสถานประกอบการจริง 
3) หลักสูตรเป็นทีต่้องการของตลาดแรงงาน 
 

1) เป็นหลักสูตรที่รับนักศึกษาได้เฉพาะผู้สำเร็จ
การศกึษาระดับ ปวช. หรือ ม.6 เท่านั้น 
 

Opportunities (โอกาส) Threats (อุปสรรค) 
1) ทำเลที่ตั้งของวิทยาลยัฯ อยู่ในพื้นที่ที่เหมาะสม
ต่อการส่งเสริมการศึกษาของนักเรียน นักศึกษาใน
พื้นที่ 
2) มีหน่วยงานภายนอกให้ความรว่มมือในการ
พัฒนาทักษะของนักศึกษา 
3) วิทยาลัยฯ มีหลักสตูรระดับ ปวช. และ ปวส. 
สามารถผลิตนักศึกษาปอ้นเข้าหลักสูตรได้โดยตรง 
 

1) จำนวนประชากรที่ลดลง 
2) ทำเลที่ตั้งของสถาบันการศกึษาอยู่ห่างไกล
ภูมิภาคเขตอุตสาหกรรม 
 

 
     ๒) คณะกรรมการพัฒนาหลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์ และระบบ
อัตโนมัติ (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. ๒๕๖8) ได้วิเคราะห์ผู้มีส่วนได้ส่วนเสียของหลักสูตร โดยแบ่งผู้มีส่วนได้ส่วน
เสียของหลักสูตรออกเป็น 4 กลุ่ม ดังนี้ 
 

High Power – Low Impact (HP – LI) High Power – High Impact (HP – HI) 
1) องค์กรวชิาชพี 
2) กระทรวงอุดมศึกษา วิทยาศาสตร์ วจิัยและ
นวัตกรรม 
 

1) มหาวิทยาลัย / วิทยาลัยฯ 
2) ผู้ใช้บัณฑิต 
3) หน่วยงานที่เป็นแหล่งฝึกประสบการณ์วชิาชพี 
4) อาจารย์ประจำหลักสตูร 
 

Low Power – Low Impact (LP – LI) Low Power – High Impact (LP – LI) 
1) ชุมชน 
 

1) บัณฑิต 
2) ผู้เรียน 
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     ๓) ข้อเสนอแนะการประเมินคุณภาพการศึกษา 3 ปีย้อนหลัง (พ.ศ.2564 - พ.ศ.2566) 
 

ปีการศึกษาท่ี
ประเมิน 

ข้อเสนอแนะ 

พ.ศ. 2564 1. ควรเน้นให้นักศึกษาได้รับการพัฒนาทางทฤษฎีและการคิดคำนวณเพิ่มมากขึ้น 
2. ควรมีการต่อยอดให้ผูส้ำเร็จการศึกษาเข้าทำงานในหน่วยงานที่ผ่านการฝึกงาน 
3. การประสานกับภาคอุตสาหกรรมในการรับนักศึกษาเข้าไปปฏิบัติงานหรือเข้าทำงานใน
สถานประกอบการ 
4. ควรเพิ่มสื่อการเรียนรู้ที่นักศึกษาใช้เวลาศึกษาด้วยตนเองนอกห้องเรียน 
5. เพิ่มสื่อการสอนที่เป็นข้ันประยุกต์สำหรับนักศึกษา 

พ.ศ. 2565 1. ควรมีการวางแผนปรับปรุงเนื้อหารายวิชาที่ทนัสมัยในหลักสูตร 
2. สรา้งความร่วมมอืกับศูนย์พัฒนาฝีมือแรงงานในการสอบใบรับรองมาตรฐานวิชาชพีด้าน
แมคคาทรอนิกส ์
3. ควรหาช่องทางหรือแนวทางในการเพิ่มจำนวนนักศึกษา 
4. ควรพัฒนาทกัษะ อาจารยด์้านหุ่นยนต์ 
5. ควรมีการเตรียมผลงานทางวิชาการเพื่อการเข้าสู่ตำแหน่งทางวชิาการ 
6. ควรมีแผนในการทบทวนเนื้อหารายวิชาในหลักสูตรหุ่นยนต์บางรายวชิาให้ทันต่อ
เทคโนโลยีในภาคอุตสาหกรรมไปใช้งาน 
7. ควรมีแผนในเรื่องการจัดสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 

พ.ศ. 2566 1. ควรมีการประชาสัมพนัธ์แก่โรงเรียนที่สังกัด สพม. 
    - ควรมีการให้โควต้าแก่นักเรียนในบริเวณกวา้ง 
    - ควรวางแผนการประชาสัมพันธ์หลักสตูรให้การรับนักศึกษาให้เป็นไปตามแผนการรับ 
2. ควรส่งเสริมให้มีการพัฒนาอบรมให้ความรู้กบันักศึกษา 

 
       บัณฑิตที่สำเร็จการศึกษาจากหลักสูตรอุตสาหกรรม ศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. ๒๕๖8) จะต้องบรรลตุามผลลพัธก์ารเรียนรู้ของหลักสูตร ดังนี้ 
 
     ๕.๒ ผลลัพธ์การเรยีนรู้ 

PLO1 อธิบายแนวคิด ทฤษฎ ีและหลักการด้านวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติได้อย่างถูกต้อง 
PLO2 สามารถประยุกต์ใช้ทฤษฎี ปฏิบัติการติดตั้งและซ่อมบำรุงหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบ

อัตโนมัติอย่างมีประสิทธิภาพ 
PLO3 สามารถบูรณาการความรู้ด้านวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ เพื่อการทำงานร่วมกับ 

สหวิชาชีพ 
PLO4 ปฏิบัติงานด้วยความรับผิดชอบ มวีินัย และยึดมั่นในจรรยาบรรณวชิาชีพวิศวกรรมหุ่นยนต์

และระบบอัตโนมัติ 
PLO5 มีมนุษยสัมพันธ์ทีด่ี มีความรับผิดชอบต่อตนเองและสังคม มีจิตสาธารณะ มีความเป็นผู้นำ 

สามารถทำงานรว่มกับผู้อื่นได้ และมีทักษะการเป็นผู้ประกอบการ 



 

๙ 
 

 
  ๕.๓ ผลลัพธ์การเรียนรู้ตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา (Thai Qualification Frameworks 
Learning Outcomes: TQF-LO) 
   ๕.๓.๑ ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหมวดวิชาศึกษาทั่วไป  GELO – General Education  
Learning Outcome) 
          ๕.๓.๑.๑ ด้านความรู้ 

    (1.1) มีความรู้ความเข้าใจในหลักการ กระบวนการที่จำเป็นต่อการนำไปปฏิบัติใน
การดำรงชีวิตในยุคดิจิทัล 

    (1.2) มีความรู้ความเข้าใจในหลักการวิธีการในศาสตร์ที่จำเป็นเพื่อต่อยอดและ
เชื่อมโยงหรือปรับใช้สู่การพัฒนาตนเองและสังคม 

    (1.3) มีความรู้ที่จำเป็นเพื่อให้เกิดการอยู่ร่วมกันในสังคมและสามารถนำไปปรับใช้
ในสถานการณ์ต่าง ๆ ได้อย่างมีความรับผิดชอบ 

    (1.4) มีความสามารถในการประยุกต์ใช้องค์ความรู้เพื่อพัฒนางานในการประกอบ
อาชีพอย่างสร้างสรรค์และยั่งยืน 

        ๕.๓.๑.๒ ด้านทักษะ  
    (2.1) มีทักษะในการเรียนรู้ด้วยตนเองอย่างต่อเนื่องตลอดชีวิต เพื่อการพัฒนา

ตนเองและดำรงชีวิตอย่างมีคุณภาพ 
    (2.2) สามารถใช้เทคโนโลยีดิจิทัลเพื่อสืบค้น รวบรวม วิเคราะห์ สังเคราะห์และ

ประเมินสารสนเทศ เพื่อใช้ในการศึกษาค้นคว้าและการดำเนินชีวิต 
    (2.3) มีทักษะการสื่อสาร การใช้ภาษาและการแสดงออก 
    (2.4) มีความสามารถในการคิด วิเคราะห์และตัดสินใจอย่างมีวิจารณญาณแบบ

องค์รวมในเชิงเหตุผลและสร้างสรรค์ 
    (2.5) มีทักษะความเป็นผู้ประกอบการและสามารถทำงานร่วมกันกับผู้อืน่ 

     ๕.๓.๑.๓ ด้านจริยธรรม  
    (3.1)ปฏิบัติตนตามระเบียบ มีวินัย ความรับผิดชอบ ความซื่อสัตย์ 
    (3.2 มีคณุธรรมและจริยธรรมที่เหมาะสม ยึดมัน่ในสิ่งที่ถูกต้อง 
    (3.3 มีจิตอาสาและสำนึกสาธารณะในการปฏิบัติตนให้มีคุณค่าของพลเมืองไทย

และพลเมืองโลก 
              (3.4) เคารพและยึดมั่นในหลักสิทธิมนุษยชน หน้าที่พลเมืองและการปกครองใน

ระบอบประชาธิปไตย 
  ๕.๓.๑.๔ ด้านลักษณะบุคคล 

    (4.1) มีความเป็นผู้นำและผู้ตามที่ดี เชื่อมั่นในตนเอง กล้าคิด กล้าตัดสินใจ กล้า
แสดงออกในทางที่ถูกต้อง อย่างมีความคิดวิจารณญาณ 

  (4.2) รูจ้ักปรับตัว รูใ้ชเ้ทคโนโลยี รู้เท่าทันสื่อ 
  (4.3) มีความรับผิดชอบ อดทนและทำงานเป็นทีม 
  (4.4) มีบุคลิกภาพและมนุษยสัมพันธ์ที่ด ีอ่อนน้อมถ่อมตนและเป็นสุภาพชน 
 
 



 

๑๐ 
 

 
          ๕.๓.๒ ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหมวดวิชาเฉพาะ          

       ๕.๓.๒.๑ ด้านความรู้ 
                (๑.๑) มีความรู้และความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการที่สำคัญ ทั้งในเชิงทฤษฎี และปฏิบัติ 

เพื่อการออกแบบ และสร้างสรรค์นวัตกรรมด้านวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
                          (๑.๒) มีความรู้ ความสามารถในการใช้เทคโนโลยีในงานหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ  

                        (๑.๓) สามารถวิเคราะห์และแก้ไขปัญหาด้วยวิธ ีการที ่เหมาะสม รวมถึงการ 
ประยุกต์ใช้เครื่องมือที่เหมาะสมได้                                 

                        (๑.๔) สามารถบูรณาการความรู้ภาคทฤษฎีและภาคปฏิบัติ  ไปใช้ประโยชน์ในการ
ประกอบอาชีพได้อย่างสร้างสรรค์และยั่งยืน            

          ๕.๓.๒.๒ ด้านทักษะ  
        (2.๑) สามารถรวบรวม ศึกษา คิด วิเคราะห์ สรุปประเด็นปัญหา แก้ไข ปัญหาด้าน

วิศวกรรมได้อย่างมีระบบ 
          (2.๒) มีจินตนาการและความยืดหยุ่นในการปรับใช้องค์ความรู้ที่เกี ่ยวข้องอย่าง

เหมาะสม ในการพัฒนานวัตกรรมหรือต่อยอดองค์ความรู้จากเดิมได้อย่างสร้างสรรค์ 
          (2.๓) สามารถใช้คอมพิวเตอร์ สืบค้นข้อมูล แสวงหาความรู้เพิ่มเติมได้ ด้วยตนเอง

วิเคราะห์ข้อมูลสารสนเทศ สำหรับการทำงานที่เกี่ยวข้องกับวิชาชีพไดเ้ป็นอย่างดี และ ประกอบการตัดสินใจใน
การทำงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

          (2.4) สามารถใช้เครื่องมือ เพื่อประกอบวิชาชีพทางด้านวิศวกรรมหุน่ยนต์และระบบ
อัตโนมัติ หรือที่เกี่ยวข้องได้อย่างเหมาะสม 

        ๕.๓.๒.๓ ด้านจริยธรรม  
                (3.๑) มีคุณธรรม จริยธรรม และความซื่อสัตย์สุจริตต่อตนเอง ผู้อื่นและสังคม 

(3.๒) เคารพในกฎระเบียบ มีวินัย และตรงต่อเวลา 
(3.๓) เคารพสิทธิและรับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น รวมทั้งเคารพในคุณค่าและศักดิ์ศรี

ของความเป็นมนุษย์ 
(3.๔) มีจรรยาบรรณวิชาชีพด้านวิศวกรรมหุน่ยนต์และระบบอัตโนมัติ 

        ๕.๓.๒.๔ ด้านลักษณะบุคคล 
                  (4.๑) มีมนุษยสัมพันธ์ดีและปรับตัวให้เข้ากับสถานการณก์ลุ่มคนที่หลากหลายและ

วัฒนธรรมที่แตกตา่งกันได้ 
                   (4.๒) สามารถทำงานเป็นทีม ทั้งในฐานะผู้นำและสมาชิกที่ดีของกลุ่ม                              
                   (4.๓) เชือ่มั่นในตนเอง กล้าคิดกล้าตัดสินใจ แสดงความคดิเห็นอย่างสร้างสรรค์ 
                   (4.๔) มคีุณลักษณะการเป็นผู้ประกอบการ 

 
 



 

๑๑ 
 

๕.๔ การแสดงความเช่ือมโยงผลลัพธ์การเรียนรู้ของหมวดวิชาศึกษาทั่วไป (GELO) กับผลลัพธ์การรู้ตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา (TQF-LO) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวังของหมวดวิชา 
ศึกษาทั่วไป (GELO) 

ผลการเรียนรูต้ามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา 
๑. ความรู ้ ๒. ทักษะ ๓. จริยธรรม ๔. คุณลักษณะบุคคล 

๑.๑ ๑.๒ ๑.๓ ๑.๔ ๒.๑ ๒.๒ ๒.๓ ๒.๔ ๒.๕ ๓.๑ ๓.๒ ๓.๓ ๓.๔ ๔.๑ ๔.๒ ๔.๓ 4.4 

GELO1 เห็นแก่ประโยชน์ส่วนรวมมากกว่าส่วนตน (Prioritizing 

Public Interest over Personal Interest) 
                 

GELO2  มีความตระหนักรู้และรับผิดชอบต่อสังคม รวมทั้ง
ผลกระทบท่ีเกิดจากความเปล่ียนแปลงของโลก (Social and 
Global Awareness and Accountability) 

                
 
 

GELO3 สามารถอยู่ร่วมกับผู้อ่ืนได้อย่างมีคุณภาพ (Good 
Quality Living with Others) 

                 
GELO4 ใช้ภาษาอังกฤษเพื่อการส่ือสารและการทำงานได้ 
(English for Communication and Work) 

                 

GELO5 ใช้ภาษาหรือทักษะการส่ือสารรูปแบบอื่นเพื่อการ
ทำงานและใช้ชีวิตในสังคมยุคใหม่ (New Communication 
Skills for a New Era)   

               
 
 
 

 
 

GELO6 รู้เท่าทันเทคโนโลยีดิจิทัลและใช้ประโยชน์ในการทำงาน 
รวมทั้งการใช้ชีวิตในสังคมสมัยใหม่ได้ (Technology and 
Digital Literacy) 

                
 

GELO7 มีทักษะการเรียนรู้และพัฒนาตนเอง (Self-Learning 
and Self-Development) 

                 
GELO8 มีกระบวนการคิดในการเป็นผู้ประกอบการ 
(Entrepreneurial Mindsets) ซึ่งประกอบด้วยทักษะ ที่สำคัญ

                 



 

๑๒ 
 

5.5 ตารางความเชื่อมโยงผลลัพธ์การเรียนระดับหลักสูตร (PLOs) กับผลลัพธ์การรู้ตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา (TQF-LO) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวังของหมวดวิชา 
ศึกษาทั่วไป (GELO) 

ผลการเรียนรูต้ามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา 
๑. ความรู ้ ๒. ทักษะ ๓. จริยธรรม ๔. คุณลักษณะบุคคล 

๑.๑ ๑.๒ ๑.๓ ๑.๔ ๒.๑ ๒.๒ ๒.๓ ๒.๔ ๒.๕ ๓.๑ ๓.๒ ๓.๓ ๓.๔ ๔.๑ ๔.๒ ๔.๓ 4.4 
คือ การคิดวิเคราะห์และแก้ปัญหา การคิดเชิงสร้างสรรค์และ
นวัตกรรม การเป็นผู้นำและนักจัดการท่ีดี 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวังของหลักสูตร (PLO) 
ผลการเรียนรูต้ามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา 

๑. ความรู ้ ๒. ทักษะ ๓. จริยธรรม ๔.คุณลักษณะบุคคล 
๑.๑ ๑.๒ ๑.๓ ๑.๔ ๒.๑ ๒.๒ ๒.๓ ๒.๔ ๓.๑ ๓.๒ ๓.๓ ๓.๔ ๔.๑ ๔.๒ ๔.๓ 4.4 

PLO1 อธิบายแนวคิด ทฤษฎี และหลักการด้านวิศวกรรม

หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติได้อย่างถูกต้อง 
               

 

PLO2 สามารถประยุกต์ใช้ทฤษฎี ปฏิบัติการติดตั้งและซอ่ม
บำรุงหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติอย่างมี
ประสิทธิภาพ 

               
 

PLO3 สามารถบูรณาการความรู้ด้านวิศวกรรมหุ่นยนตแ์ละ
ระบบอัตโนมัติ เพื่อการทำงานร่วมกับ สหวิชาชีพ                 

PLO4 ปฏิบัติงานด้วยความรับผิดชอบ มีวินัย และยึดมัน่ใน
จรรยาบรรณวิชาชีพวิศวกรรมหุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัต ิ

                

PLO5 มีมนุษยสัมพันธ์ที่ดี มีความรับผิดชอบต่อตนเองและ
สังคม มีจิตสาธารณะ มีความเป็นผู้นำ สามารถทำงานร่วมกับ
ผู้อ่ืนได้ และมีทักษะการเป็นผู้ประกอบการ 

                



 

๑๓ 
 

๖.  ความคาดหวังของผลลัพธ์การเรียนรู้เมื่อสิน้ปีการศึกษา (YLOs) 
 

ปีที ่ ความคาดหวังของผลลพัธ์การเรียนรู้เมื่อสิ้นปีการศึกษา 
1 มีความรูพ้ื้นฐานทางดา้นคณิตศาสตร์ ภาษาอังกฤษ วิศวกรรมศาสตร์ เศรษฐศาสตร์ 

วงจรไฟฟ้าอิเล็กทรอนิกส์ พื้นฐานทางหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ การออกแบบหุ่นยนต์ 
อุปกรณ์ตรวจจับและขับเคลื่อนต่างๆ รว่มไปถึงทักษะด้านการเขียนโปรแกรม และ
ทักษะการแก้ไขปัญหา  มาใช้ประกอบการเรียนรูท้างด้านหุ่นยนต์อตุสาหกรรมและ
ระบบอัตโนมัติ 

๒ มีความรูด้้านโปรแกรมตา่งๆในการจำลองการทำงานหุ่นยนต์ ภาษาไพทอน 
ปัญญาประดิษฐ ์โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรล การประมวลผลภาพ การสื่อสารใน
หุ่นยนต์ ระบบอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง มีความรู้การจัดการพลังงาน มีคณุธรรมและ
จริยธรรม มีความสามารถในการใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำนักงาน มาใชป้ระกอบการ
เรียนรู้ การใช้งาน รวมถึงทำโครงงานทางดา้นหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

๓ สามารถนำความรู้ทางด้านวิศวกรรรม ทักษะความเป็นผู้ประกอบการ กระบวนการผลิต 
ความรูด้้านแมคคาทรอนกิส์และหุ่นยนต์ การใช้งาน การควบคุมหุ่นยนต์ การตดิตั้งและ
ซ่อมบำรุงหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ มาประยุกตใ์ช้ในการฝึกปฏิบัติงานจริงด้าน
หุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

๔ สามารถบูรณาการ ความรู้ ทักษะ ด้านต่างๆ มาใช้ในการควบคุมหุ่นยนต ์การติดตั้ง
และซ่อมบำรุงหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ มาประยุกต์ใชใ้นการฝึก
ปฏิบัติงานจริงด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ โดยคำนึงถึงความปลอดภัย
ในการปฏิบัติงานอย่างถูกต้องตามหลักวิชาการ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

๑๔ 
 

๗. ตารางความเช่ือมโยงผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร (PLOs) กับความคาดหวังของผลลัพธ์     
   การเรียนรู้เมื่อสิ้นปีการศึกษา (YLOs) 

YLOs 
PLOs 

๑ ๒ ๓ ๔ 5 
ปีที่ ๑ มคีวามรู้พื้นฐานทางด้านคณติศาสตร ์ภาษาอังกฤษ 
วิศวกรรมศาสตร์ เศรษฐศาสตร์ วงจรไฟฟ้าอิเล็กทรอนิกส์ 
พื้นฐานทางหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ การออกแบบหุ่นยนต์ 
อุปกรณ์ตรวจจับและขับเคลื่อนต่างๆ รว่มไปถึงทักษะด้านการ
เขียนโปรแกรม และทักษะการแก้ไขปัญหา  มาใช้ประกอบ 
การเรียนรูท้างดา้นหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

 
 
 

 
 
 

   

ปีที่ ๒ มีความรูด้้านโปรแกรมต่างๆในการจำลองการทำงาน
หุ่นยนต์ ภาษาไพทอน ปัญญาประดิษฐ์ โปรแกรมเมเบิลลอจิก
คอนโทรล การประมวลผลภาพ การสื่อสารในหุ่นยนต์ ระบบ
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง มีความรู้การจดัการพลังงาน มี
คุณธรรมและจริยธรรม มีความสามารถในการใชโ้ปรแกรม
คอมพิวเตอร์สำนักงาน มาใช้ประกอบการเรียนรู ้การใช้งาน 
รวมถึงทำโครงงานทางดา้นหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบ
อัตโนมัต ิ

 
 
 

 
 
 

 
 
 

 
 
 

 
 
 

ปีที่ ๓ สามารถนำความรู้ทางด้านวิศวกรรรม ทักษะความเป็น
ผู้ประกอบการ กระบวนการผลติ ความรู้ด้านแมคคาทรอนิกส์
และหุ่นยนต์ การใช้งาน การควบคุมหุ่นยนต์ การติดตั้งและ
ซ่อมบำรุงหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ มาประยุกตใ์ช้ในการฝึก
ปฏิบัติงานจริงด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

 
 

  
 

  
 

ปีที่ ๔ สามารถบูรณาการ ความรู ้ทักษะ ด้านต่างๆ มาใชใ้น
การควบคุมหุ่นยนต์ การติดตั้งและซ่อมบำรุงหุ่นยนต์
อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ มาประยุกต์ใช้ในการฝึก
ปฏิบัติงานจริงด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 
โดยคำนึงถึงความปลอดภัยในการปฏิบัติงานอย่างถูกต้องตาม
หลักวิชาการ 

 
 
 

 
 
 

 
 
 

 
 
 

 
 
 



 
 

๑๕ 

 

๘. ตารางแสดงความเช่ือมโยงระหว่างรายวิชาหมวดศึกษาทั่วไปกับผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวังของหมวดวิชาศึกษาทั่วไป (GELO)  

 

หมวดวิชาศึกษาทัว่ไป 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวังของหมวดวิชาศึกษาทั่วไป (GELO) 

GELO1 GELO2 GELO3 GELO4 GELO5 GELO6 GELO7 GELO8 
1. กลุ่มวิชาทักษะการสือ่สาร         
30011101 ภาษาอังกฤษเพื่อการสื่อสาร         
30011102 ภาษาอังกฤษเชิงวิชาการ         
30011103 ภาษาไทยเพื่อการสื่อสาร         
30011104 ภาษาจีนเพื่อการสื่อสาร          
30011105 ภาษาเวียดนามเพื่อการสื่อสาร         
30011106 การพัฒนาบุคลิกภาพและการพูดต่อสาธารณชน         
30011107 การสื่อสารในยุคดิจทิัล         
30011108 การถ่ายภาพ อินโฟกราฟกิและการนำเสนอแบบดิจิทัล         
30011109 ภาษาไทยสำหรับชาวต่างประเทศ         
30011110 การใช้โปรแกรมประยุกต์เพื่อการสื่อสาร         
2. กลุ่มวิชาจิตสาธารณะ         
30012101 ชีวติในโลกแห่งการเปลี่ยนแปลง         
30012102 ความสุขในศตวรรษที่ 21          
30012103 สังคมพหวุัฒนธรรมในอนุภูมิภาคลุ่มแม่น้ำโขง             
30012104 ความเป็นพลเมืองยุคใหม่         
30012105 คุณธรรมและจริยธรรมกับการพัฒนาคุณภาพชีวิต         



 
 

๑๖ 
 

 
 
 
 
 
 

หมวดวิชาศึกษาทัว่ไป 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวังของหลักสูตร (GELO) 

GELO1 GELO2 GELO3 GELO4 GELO5 GELO6 GELO7 GELO8 
30012106 กฎหมายในชีวิตประจำวัน         
30012107 เศรษฐกิจ BCG เพือ่โลกในศตวรรษที่ 21         
30012108 การอนุรกัษ์ธรรมชาติและสิ่งแวดลอ้ม         
30012109 จิตวิทยาและภาวะผู้นำยุคดิจทิัล           
3. กลุ่มวิชาทักษะการทำงานในยุคใหม่         
 30013101 การคิดเชงิสร้างสรรค์และการแก้ปัญหา           
30013102 สะเต็มเพือ่การเรียนรู้ตลอดชีวติ         
30013103 คณิตศาสตร์เพื่อการตัดสนิใจและการวิเคราะห์ข้อมูล     

       เบ้ืองต้น         

30013104 การตลาดดิจิทัลเชิงบูรณาการ         
30013105 การทำงานเป็นทีมและการทำงานร่วมกัน               
30013106 ทักษะความเป็นผู้ประกอบการ          
30013107 สุนทรียศาสตร์เชิงความคดิ         
30013108 เทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์ในชีวิตประจำวัน         



 
 

๑๗ 
 

๙. ตารางแสดงความเชือ่มโยงระหว่างรายวิชากับผลลัพธ์การเรียนรู้ทีค่าดหวังของหลักสูตร (PLO) หมวดวิชาเฉพาะ 

หมวดวิชาเฉพาะ 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวังของหลักสูตร (PLO) 
PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 

๑. กลุ่มพื้นฐานวิชาชีพ      

๓๑๓๐๑๒๐๑ คณิตศาสตร์วิศวกรรม      

๓๑๓๐๑๒๐๒ การบริหารงานอุตสาหกรรม      
๓๑๓๐๑๒๐๓ เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม      
๓๑๓๐๑๒๐๔ จิตวิทยาการจดัการองค์กรและอตุสาหกรรม      
2. กลุ่มวิชาบังคับ      
๓๑๓๐๑๓๐๔ การควบคมุหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ      
๓๑๓๐๑๓๐๖ การออกแบบหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ      
๓๑๓๐๑๓๐๘ เครื่องมือวัดและการสอบเทียบ      
๓๑๓๐๑๓๐๙ การตดิตั้งและซ่อมบำรุงระบบหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ      
๓๑๓๐๑๓๑๔ กระบวนการผลติ      
๓๑๓๐๑๓๑7 หุน่ยนต์และระบบอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม      
๓๑๓๐๑๓๑8 วงจรไฟฟา้และอิเล็กทรอนิกส ์      
๓๑๓๐๑๓๑9 ไมโครคอนโทรลเลอร ์      
๓๑๓๐๑๓20 การเขียนโปรแกรมภาษาไพทอน      
๓๑๓๐๑๓21 การประมวลผลภาพและแมทชีนวชิั่นสำหรับอุตสาหกรรม      
๓๑๓๐๑๓22 การเขียนแบบด้วยคอมพิวเตอร์และโมบายแอปพลิเคชั่น      
๓๑๓๐๑๓23 การจาํลองหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติด้วยคอมพิวเตอร์       



 
 

๑๘ 
 

หมวดวิชาเฉพาะ 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวังของหลักสูตร (PLO) 
PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 

๓๑๓๐๑๓24 โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลและระบบสกาดา      
๓๑๓๐๑๓25 วิศวกรรมความปลอดภัยในงานอุตสาหกรรม      
๓๑๓๐๑701 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ      
๓๑๓๐๑702 โครงงานวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ      

กลุ่มวิชาเลือก      

๓๑๓๐๑๔๐๑ เครื่องกลไฟฟ้าและการควบคุมด้วยระบบอัตโนมัติ      
๓๑๓๐๑๔๐๒ อุปกรณต์รวจจับและขับเคลื่อนในงานอุตสาหกรรม      
๓๑๓๐๑๔๐3 แมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์เชิงบูรณาการ      
๓๑๓๐๑๔๐4 การสื่อสารและระบบเชื่อมต่อไร้สายในงานหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ      
๓๑๓๐๑๔๐5 ระบบสมองกลฝังตัว      
๓๑๓๐๑๔๐๖ กลศาสตรว์ิศวกรรม      
๓๑๓๐๑๔๐๗ การออกแบบโครงสร้างหุ่นยนต์      
๓๑๓๐๑๔๑๐ หุ่นยนต์อตุสาหกรรมและการประยุกต์ในกระบวนการผลติ      
๓๑๓๐๑๔12 การออกแบบระบบอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง      
๓๑๓๐๑๔๑๓ หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติเบ้ืองต้น      
๓๑๓๐๑๔14 ปัญญาประดิษฐ์ในงานหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ      
๓๑๓๐๑๔15 การจดัการพลังงานในอตุสาหกรรม      
๓๑๓๐๑๔16 การใช้โปรแกรมคอมพิวเตอรส์ำนกังาน      



 
 

๑๙ 
 

หมวดวิชาเฉพาะ 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวังของหลักสูตร (PLO) 
PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 

กลุ่มวิชาฝึกประสบการณ์วิชาชีพ      
๓๑๓๐๑๙๐๑ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ ๑      
๓๑๓๐๑๙๐๒ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ ๒      
๓๑๓๐๑๙๐๓ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ ๓      



 
 

๒๐ 

 

หมวดที่ ๓    
โครงสร้างของหลักสูตร รายวิชาและหน่วยกิต 

 
๑.  ระบบการจัดการศึกษา 
     ๑.๑  ระบบ 
            จัดการศึกษาระบบทวิภาค ใช้ระบบทวิภาค โดย ๑ ปีการศึกษาแบ่งออกเป็น ๒ ภาคการศึกษา
ปกติ ๑ ภาคการศึกษาปกติมีระยะเวลาศึกษาไม่น้อยกวา่ ๑๕ สัปดาห์ หรือเทียบเคียงได้ ไม่น้อยกว่า ๑๕ 
สัปดาห์ ข้อกำหนดต่าง ๆ เป็นไปตามระเบียบมหาวิทยาลัยนครพนม ว่าด้วย การศึกษาระดับปริญญาตรี  
พ.ศ. ๒๕๖๖  (เอกสารหมายเลข 6 ) 
             
     ๑.๒   การจัดการศกึษาภาคฤดรู้อน   
     มีภาคฤดูร้อน  จำนวน............ภาคการศึกษา ภาคการศึกษาละ................สัปดาห ์ 
               ไม่มีภาคฤดูร้อน 
     ๑.๓   การเทียบเคียงหน่วยกิตในระบบทวิภาค  
             ไม่มี   
             ม ี 

๒.  การดำเนินการหลักสูตร 
      ๒.๑  วัน – เวลาในการดำเนินการเรยีนการสอน 

    วัน-เวลาราชการ    
   นอกวัน-เวลาราชการ     

                  ภาคการศึกษาที่  ๑   เดือนมิถุนายน ถึง เดือนตุลาคม 
       ภาคการศึกษาที่  ๒   เดอืนพฤศจิกายน ถึง เดือนมีนาคม 

๒.๒  ระบบการศึกษา ทำเครื่องหมาย  ที่เห็นว่าเป็นการศึกษาแบบใด 
             แบบชั้นเรียน 
             แบบทางไกลผ่านสื่อสิ่งพิมพ์เป็นหลัก 
             แบบทางไกลผ่านสื่อแพร่ภาพและเสียงเป็นสื่อหลัก 
             แบบทางไกลทางอิเล็กทรอนิกส์เป็นสื่อหลัก (E-learning) 
             แบบทางไกลทางอินเตอร์เนต 
             อื่นๆ 

๒.๓  การเทียบโอนหน่วยกิตและรายวิชา การสะสมหน่วยกิต (Credit bank) และการ
ลงทะเบียนข้ามหาวิทยาลัย  

การเทียบโอนหน่วยกิตและรายวิชา และการสะสมหน่วยกิต  ) (Credit bank) เป็นไปตาม 
 1.  ประกาศคณะกรรมการมาตรฐานการอุดมศกึษา เรื่อง หลักเกณฑ์และวิธีการเทียบโอน
หน่วยกิตและผลการศึกษาในระดับอุดมศกึษา พ.ศ. ๒๕๖๕ 
 2.  ประกาศคณะกรรมการมาตรฐานการอุดมศกึษา เรื่อง แนวทางการดำเนินงานคลัง
หน่วยกิต ในระดับอุดมศกึษา พ.ศ. ๒๕๖7 
 3.  ระเบียบมหาวิทยาลัยนครพนม ว่าดว้ยการศกึษาระดับปริญญาตร ีพ.ศ. ๒๕๖6 หมวด 
๖ ข้อ ๒๘ (เอกสารหมายเลข 6) 



 
 

๒๑ 
 

๓.  หลักสูตร 
      ๓.๑  จำนวนหน่วยกิตรวมตลอดหลกัสูตร     ไม่น้อยกว่า  126  หน่วยกิต 
      ๓.๒  โครงสร้างหลักสูตร เป็นหลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาชีพหรือปฏิบัติการ  
  (๑) หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  ไม่น้อยกว่า          ๒๔  หน่วยกิต     
  (๑.๑) กลุ่มวิชาทักษะการสื่อสาร        9         หน่วยกิต 
  (๑.๒) กลุ่มวิชาจิตสาธารณะ        ๖         หน่วยกิต 
  (๑.๓) กลุ่มวิชาทักษะการทำงานในยุคใหม่       ๙         หน่วยกิต 
  (๒) หมวดวิชาเฉพาะ   ไม่น้อยกว่า        96  หน่วยกิต 
  (๒.๑) กลุ่มวิชาแกนพื้นฐานวิชาชีพ ไม่น้อยกว่า        12          หน่วยกิต 
  (๒.๒) กลุ่มวิชาชีพ  ไม่น้อยกว่า        6๙          หน่วยกิต 
         (๒.๒.๑) กลุ่มวิชาชีพบังคับ       48          หน่วยกิต 
                 (๒.๒.๒) กลุ่มวิชาชีพเลือก      ๒๑          หน่วยกิต 
  (๒.๓) การฝึกประสบการณ์วิชาชีพ  ไม่น้อยกว่า       15          หน่วยกิต 
  (๓) หมวดวิชาเลือกเสรี  ไม่น้อยกว่า            6  หน่วยกิต 
 

เปรียบเทียบโครงสร้างหลักสูตรอตุสาหกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรม
หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. ๒๕๖8)  กับประกาศคณะกรรมการมาตรฐานการ
อุดมศึกษา เรื่อง เกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญา พ.ศ. 2565 

   

 หมวดวิชา 
จำนวนหน่วยกิต 

อว. 
(ตามที่กำหนด) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
หลักสูตรใหม่ พ.ศ.2563 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ.2568 

๑.  หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
     ๑.1 กลุ่มวิชาทักษะการสื่อสาร 
     ๑.๒ กลุ่มวิชาจิตสาธารณะ 
     ๑ .๓ กล ุ ่ มว ิชาท ักษะการ
ทำงานในยุคใหม่   

ไม่น้อยกว่า ๒๔ 
 

ไม่น้อยกว่า  33 หน่วยกิต 
 

ไม่น้อยกว่า  ๒๔ หน่วยกิต 
9 
6 
9 

 
๒.  หมวดวิชาเฉพาะ 
    ๒.๑ กลุ่มวิชาพื้นฐานวิชาชพี 
    ๒.๒ กลุ่มวิชาเฉพาะ 
       ๒.๒.๑  กลุ่มวิชาเฉพาะบังคับ 
       ๒.๒.๒  กลุ่มวิชาเฉพาะเลือก 
    ๒.๓ กลุ่มวชิาฝึกประสบการณ์
วิชาชพี  

ไม่น้อยกว่า 72 
 

ไม่น้อยกว่า 87 
15 
57 
42 
15 
15 

ไม่น้อยกว่า 96 
12 
69 
48 
21 
15 

๓.  หมวดวิชาเลือกเสรี ไม่น้อยกว่า 6 ไม่น้อยกว่า 6 ไม่น้อยกว่า 6 
จำนวนหน่วยกิตรวมตลอด

หลักสูตร 
ไม่น้อยกว่า 120 ไม่น้อยกว่า 126 ไม่น้อยกว่า 126 

 



 
 

๒๒ 
 

๓.๑.๓ รายวิชา 
         (๑) รายวิชาในหลักสูตร 
       รายวิชาในหลักสูตรกำหนดรหัสและจำนวนชั ่วโมงของรายวิชาตามประกาศของ
มหาวิทยาลัย เรื่อง หลักเกณฑ์การกำหนดรหัสประจำวิชาและการคิดหน่วยกิต พ.ศ. ๒๕๖2 (เอกสาร
หมายเลข 8) ดังนี้ 
         ความหมายของรหัสวิชา   
            เลขรหัสประจำรายวิชาที่ใช้ในหลักสูตร ประกอบด้วยเลข ๘ หลัก มีความหมายดังนี้ 
             เลขรหัสหลักที่ ๑  หมายถึง หลักสตูร 
            ๑ หมายถึง หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ (ปวช.) 
            ๒ หมายถึง หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง (ปวส.) 
            ๓ หมายถึง หลักสูตรปริญญาบัณฑติ 
            ๔ หมายถึง หลักสูตรประกาศนียบัตรบัณฑิต 
         ๕ หมายถึง หลักสตูรประกาศนียบัตรบัณฑิตชั้นสงู 
         ๖ หมายถึง หลักสตูรปรญิญามหาบัณฑิต 
         ๗ หมายถึง หลักสตูรปรญิญาดุษฎีบัณฑิต 
        ๘ หมายถึง หลักสตูรพิเศษหรือหลักสูตรระยะสั้น 

เลขรหัสหลักที่ ๒- 3 หมายถึง หมวดวิชา/คณะ/วิทยาลัย/สถาบัน  
                      ๐๐ หมายถึง หมวดวิชาศึกษาทัว่ไป  
    ๐๑ หมายถึง คณะศิลปศาสตร์และวทิยาศาสตร์ 
    ๐๒ หมายถึง วิทยาลัยพยาบาลบรมราชชนนีนครพนม 
    ๐๓ หมายถึง คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
    ๐๔ หมายถึง คณะเกษตรและเทคโนโลยี 
    ๐๕ หมายถึง วิทยาลัยธาตพุนม 
    ๐๖ หมายถึง วิทยาลัยนาหวา้ 
    ๐๗ หมายถึง คณะวิทยาการจัดการและเทคโนโลยีสารสนเทศ 
    ๐๘ หมายถึง วิทยาลัยการบินนานาชาติ 
    ๐๙ หมายถึง วิทยาลัยการทอ่งเที่ยวและอุตสาหกรรมบริการ 
    ๑๐ หมายถึง   สถาบันภาษา 
    ๑๑ หมายถึง คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
    ๑๒ หมายถึง สำนักวิทยบริการ 
    ๑๓    หมายถึง วิทยาลัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรสีงคราม 
    ๑๔    หมายถึง คณะวิทยาศาสตร ์
    1๕ หมายถึง คณะครุศาสตร ์
    1๖ หมายถึง สำนักงานอธิการบด ี
    ๑๗ หมายถึง สถาบันนวัตกรรมธุรกจิและการบัญชี 
 
 
 



 
 

๒๓ 
 

           เลขรหัสหลักที ่๔-๕ หมายถึง หมายถึง กลุ่มวิชา/สาขาวิชา  
 (๑)  หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 

                        ๐๑ หมายถึง   กลุ่มวิชาภาษาไทย 
     02 หมายถึง   กลุ่มวิชาภาษาอังกฤษ 
     03 หมายถึง   กลุ่มวิชาภาษาต่างประเทศ 
     04 หมายถึง   กลุ่มวิชามนุษยศาสตร์และสังคมศาสตร์ 
     05 หมายถึง   กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ 
     06 หมายถึง   กลุ่มวิชาสหศาสตร ์
     07 หมายถึง   กลุ่มวิชาการเป็นผู้ประกอบการ 
     11 หมายถึง   กลุ่มวิชาทกัษะการสื่อสาร 
     12 หมายถึง   กลุ่มวิชาจิตสาธารณะ 
       13    หมายถึง   กลุ่มวิชาทกัษะการทำงานในยุคใหม่  
                 วิทยาลัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม 
       ๐๑    หมายถึง  กลุ่มวิชาวศิวกรรมหุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติ 
   เลขรหัสหลักที่  ๖  หมายถึง หมวดวิชา/กลุม่วชิา ดังนี้ 
                                ๑  หมายถึง  หมวดวชิาศึกษาทั่วไป 
                                ๒  หมายถึง  หมวดวชิาเฉพาะ/กลุ่มวิชาแกน 
                                ๓  หมายถึง  หมวดวชิาเฉพาะ/กลุ่มวิชาบังคับ 
                                ๔  หมายถึง  หมวดวชิาเฉพาะ/กลุ่มวิชาชีพ 
          ๗  หมายถึง  หมวดวิชาวทิยานิพนธ์/โครงการ/โครงงาน 
               ปัญหาพิเศษ/การศึกษาค้นคว้าอิสระ 
        ๙  หมายถึง  ฝึกงาน/ฝึกประสบการณ์วชิาชพี/สหกิจศึกษา   

   เลขรหัสหลักที่ ๗ – ๘ หมายถึง ลำดับรายวิชา  
                               ความหมายของจำนวนหน่วยกิต    มีความหมายดังนี้ 
                              X (A-B-C)   เช่น  ๓(๓-๐-๖) 
                              X  หมายถึง  จำนวนหน่วยกิตรวม 
                               A  หมายถึง  จำนวนชั่วโมงทฤษฎีต่อสัปดาห์ 
                               B  หมายถึง  จำนวนชั่วโมงปฏิบัติต่อสัปดาห์ 
                               C  หมายถึง  จำนวนชั่วโมงศึกษาด้วยตนเองต่อสัปดาห์ 

 (2) รายวิชาตามโครงสร้างหลักสูตร 
                (๒.๑)  หมวดวิชาศึกษาทัว่ไป                    ไม่น้อยกว่า   ๒๔  หน่วยกิต 
                         (๒.๑.๑) กลุม่วิชาทักษะการสื่อสาร              ไม่น้อยกว่า     ๙  หน่วยกิต 
                                   วิชาบังคับ                           จำนวน         ๖  หน่วยกิต 

๓๐๐๑๑๑๐๑ ภาษาอังกฤษเพื่อการสื่อสาร     ๓(๓-๐-๖) 
          English for Communication 

๓๐๐๑๑๑๐๒ ภาษาอังกฤษเชิงวิชาการ      ๓(๓-๐-๖) 
          English for Academic Purposes 



 
 

๒๔ 
 

                                 วิชาเลือก                 จำนวน       ๓  หน่วยกิต 
๓๐๐๑๑๑๐๓ ภาษาไทยเพื่อการสื่อสาร      ๓(๓-๐-๖) 

          Thai for Communication 
๓๐๐๑๑๑๐๔ ภาษาจีนเพื่อการสื่อสาร      ๓(๓-๐-๖) 

          Chinese for Communication 
๓๐๐๑๑๑๐๕ ภาษาเวียดนามเพื่อการสื่อสาร     ๓(๓-๐-๖) 

          Vietnamese for Communication 
๓๐๐๑๑๑๐๖ การพัฒนาบคุลิกภาพและการพูดต่อสาธารณชน   ๓(๓-๐-๖) 

          Personality Development and Public Speaking 
๓๐๐๑๑๑๐๗ การสือ่สารในยุคดิจทิัล      ๓(๓-๐-๖) 

          Communication in Digital Era 
๓๐๐๑๑๑๐๘ การถ่ายภาพ อินโฟกราฟกิและการนำเสนอแบบดิจิทัล   ๓(๓-๐-๖) 

          Photography Infographics and Digital Presentation 
วิชาเลือกสำหรับนักศึกษาต่างประเทศ 

๓๐๐๑๑๑๐๙ ภาษาไทยสำหรับชาวต่างประเทศ     ๓(๓-๐-๖) 
          Thai for Foreigners 

                        (๒.๑.๒) กลุ่มวิชาจิตสาธารณะ           ไม่น้อยกว่า   ๖  หน่วยกิต 
                                   วิชาเลือก      จำนวน      ๖  หน่วยกิต 

๓๐๐๑๒๑๐๑ ชีวติในโลกแห่งการเปลี่ยนแปลง     ๓(๓-๐-๖) 
Life in a Changing World 

๓๐๐๑๒๑๐๒ ความสุขในศตวรรษที่ ๒๑      ๓(๓-๐-๖) 
Happiness in 21st Century 

๓๐๐๑๒๑๐๓ สังคมพหุวัฒนธรรมในอนุภมูิภาคลุ่มแม่น้ำโขง    ๓(๓-๐-๖) 
Multicultural Society in the Greater Mekong Subregion 

          ๓๐๐๑๒๑๐๔ ความเป็นพลเมืองยุคใหม่      ๓(๓-๐-๖) 
        New Generation Citizenship 

๓๐๐๑๒๑๐๕ คุณธรรมและจริยธรรมกับการพัฒนาคุณภาพชวีิต   ๓(๓-๐-๖) 
Virtues Ethics and Life Quality Development 

๓๐๐๑๒๑๐๖ กฎหมายในชวีิตประจำวัน      ๓(๓-๐-๖) 
Laws in Daily life 

                        (๒.๑.๓) กลุ่มวิชาทักษะการทำงานในยุคใหม่  ไม่น้อยกว่า ๙  หน่วยกติ 
     วิชาเลือก       จำนวน   ๙  หน่วยกิต 

๓๐๐๑๓๑๐๑ การคิดเชงิสร้างสรรค์และการแก้ปัญหา    ๓(๓-๐-๖) 
Creative Thinking and Problem Solving 

๓๐๐๑๓๑๐๒ สะเต็มเพือ่การเรียนรู้ตลอดชีวติ     ๓(๓-๐-๖) 
STEM for Lifelong Learning 

๓๐๐๑๓๑๐๓ คณิตศาสตร์เพื่อการตัดสินใจและการวิเคราะห์ข้อมูลเบื้องต้น  ๓(๓-๐-๖) 
                   



 
 

๒๕ 
 

                  Mathematics for Decision Making and 
                  Fundamentals of Data Analytics 
๓๐๐๑๓๑๐๔ การตลาดดิจิทลัเชิงบูรณาการ     ๓(๓-๐-๖) 
                  Integrated Digital Marketing 
๓๐๐๑๓๑๐๕ การทำงานเป็นทีมและการทำงานร่วมกัน    ๓(๓-๐-๖) 
                  Teamwork and Collaboration  
๓๐๐๑๓๑๐๖ ทักษะความเป็นผู้ประกอบการ     ๓(๓-๐-๖) 
                  Entrepreneurship Skills 
๓๐๐๑๓๑๐๗ สุนทรียศาสตร์เชิงความคดิ      ๓(๓-๐-๖) 
                  Aesthetics of Thinking 

 
               (๒.๒) หมวดวิชาเฉพาะด้าน          ไม่น้อยกว่า    ๙๖   หน่วยกิต 
                        (๒.๒.๑) กลุ่มวิชาแกน พื้นฐานวิชาชีพ                             ๑๒   หน่วยกิต 

๓๑๓๐๑๒๐๑ คณิตศาสตร์วิศวกรรม           ๓(๓-๐-๖) 
         Mathematical Engineering 
๓๑๓๐๑๒๐๒ การบริหารงานอุตสาหกรรม     ๓(๓-๐-๖) 
         Industrial Management 
๓๑๓๐๑๒๐๓ เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม     ๓(๓-๐-๖)  
         Engineering Economics  
๓๑๓๐๑๒๐๔ จิตวิทยาการจดัการองค์กรและอตุสาหกรรม         ๓(๓-๐-๖)         

                  Psychology of Organizational and Industrial Management 
             (๒.๒.๒) กลุ่มวิชาเฉพาะ             ๖๙   หน่วยกิต 

                              (๒.๒.๒.๑) กลุ่มวิชาเฉพาะบังคับ                           ๔๘   หน่วยกิต 
๓๑๓๐๑๓๐๔  การควบคุมหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ  ๓(๐-๖-๓) 
 Control of industrial Robotics and Automatic Systems 
๓๑๓๐๑๓๐๖  การออกแบบหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัต ิ   ๓(๐-๖-๓) 
 Designs of Robotics and Automatic Systems 
๓๑๓๐๑๓๐๘ เครื่องมือวัดและการสอบเทียบ    ๓(๒-๒-๕) 
 Instrumentation and Calibration 
๓๑๓๐๑๓๐๙ การติดตั้งและซ่อมบำรุงระบบหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ ๓(๐-๖-๓) 
 Installation and Maintenance of Robotics  
                   and Automatic Systems 
๓๑๓๐๑๓๑๔ กระบวนการผลิต       ๓(๓-๐-๖) 

Manufacturing Process 
๓๑๓๐๑๓๑7  หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม                   ๓(๓-๐-๖) 
          Industrial Robotics and Automation 
๓๑๓๐๑๓๑8  วงจรไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์                   ๓(๓-๐-๖) 
                   Electrical and Electronics Circuit 



 
 

๒๖ 
 

          ๓๑๓๐๑๓๑9   ไมโครคอนโทรลเลอร์                                                 3 (2-2-5) 
                    Microcontrollers 
๓๑๓๐๑๓20   การเขียนโปรแกรมภาษาไพทอน                                    ๓(๐-๖-๓) 
                   Python Programming 
๓๑๓๐๑๓21   การประมวลผลภาพและแมทชีนวิชั่นสำหรับอุตสาหกรรม      3 (2-2-5) 
                    Image Processing and Machine Vision for Industry 
๓๑๓๐๑๓22   การเขียนแบบด้วยคอมพิวเตอร์และโมบายแอปพลิเคชั่น ๓(๐-๖-๓) 
                    Computer-Aided Design and Mobile Application 
๓๑๓๐๑๓23   การจาํลองหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติด้วยคอมพิวเตอร์         ๓(๐-๖-๓) 
                    Computer Simulation for Robotics and Automation 
๓๑๓๐๑๓24   โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลและระบบสกาดา                ๓(๐-๖-๓) 
                   Programmable Logic Controllers and SCADA Systems 
๓๑๓๐๑325   วิศวกรรมความปลอดภัยในงานอุตสาหกรรม   3 (3-0-6) 
                    Safety Engineering in Industry 
                  กลุ่มวิชาโครงงาน 
๓๑๓๐๑701   การเตรยีมโครงงานวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ       ๓(๐-๖-๓) 
                   Preparation for a Robotics and Automation 
                   Engineering Project 
๓๑๓๐๑702   โครงงานวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ                    ๓(๐-๖-๓) 
                   Robotics and Automation Engineering Project 

 
         (๒.๒.๒.๒) กลุ่มวิชาเฉพาะเลือก         ไม่น้อยกว่า ๒๑   หน่วยกิต 

 ๓๑๓๐๑๔๐๑ เครื่องกลไฟฟา้และการควบคุมด้วยระบบอัตโนมตัิ    ๓(๒-๒-๕) 
   Electrical Machines and Automatic Control Systems 

๓๑๓๐๑๔๐๒ อุปกรณ์ตรวจจับและขับเคลื่อนในงานอุตสาหกรรม  ๓(๒-๒-๕) 
Sensors and Actuators for Industrial Works 

๓๑๓๐๑๔๐๓ แมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์เชิงบูรณาการ   ๓(๐-๖-๓) 
  Mechatronics and Integrated Robotics 
๓๑๓๐๑๔๐๔ การสื่อสารและระบบเชื่อมต่อไร้สายในงานอุตสาหกรรม       ๓(๒-๒-๕) 
  Wireless Communication and Systems for Industrial Works 
๓๑๓๐๑๔๐๕ ระบบสมองกลฝังตัว     ๓(๒-๒-๕) 
  Embedded Systems 
๓๑๓๐๑๔๐๖ กลศาสตร์วิศวกรรม     ๓(๓-๐-๖) 

   Engineering Mechanics 
๓๑๓๐๑๔๐๗ การออกแบบโครงสร้างหุ่นยนต์    ๓(๐-๖-๓) 
  Robotics Structure Designs 
๓๑๓๐๑๔๑๐ หุ่นยนต์อุตสาหกรรมและการประยุกต์ในกระบวนการผลิต  ๓(๒-๒-๕)

   Industrial Robotics and Applications in Production Processes 



 
 

๒๗ 
 

๓๑๓๐๑๔๑๒ การออกแบบระบบอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง   ๓(๒-๒-๕) 
  Internet of Things System Design 
๓๑๓๐๑๔๑๓ หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติเบ้ืองต้น     ๓ (๓-๐-๖) 
  Introduction to Autonomous Mobile Robotics 
๓๑๓๐๑๔14    ปัญญาประดิษฐ์ในงานหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ   3 (2-2-5) 
                     Artificial Intelligence in Robotics and Automation 
๓๑๓๐๑๔15    การจัดการพลังงานในอุตสาหกรรม    3 (3-0-6) 
                     Industrial Energy Management 
๓๑๓๐๑๔16    การใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำนักงาน    3 (0-6-3) 
                     Office Computer Software Applications 

 
 (๒.๒.๓) กลุม่วิชาฝึกประสบการณ์วิชาชีพ              ๑๕   หน่วยกิต 
๓๑๓๐๑๙๐๑ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรม  ๕(๐-๑๕-๐) 
 และระบบอัตโนมัติ ๑ 
 Practical Learning in Industrial Robotics  
 and Automatic Systems I 
๓๑๓๐๑๙๐๒ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรม  ๕(๐-๑๕-๐) 
  และระบบอัตโนมัติ ๒ 
 Practical Learning in Industrial Robotics  
 and Automatic Systems II   
๓๑๓๐๑๙๐๓ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรม  ๕(๐-๑๕-๐) 
  และระบบอัตโนมัติ ๓ 
  Practical Learning in Industrial Robotics  

            and Automatic Systems III  
              
(๒.๓) หมวดวิชาเลือกเสรี                                                    ๖   หน่วยกิต 
                     นักศกึษาสามารถเลือกเรียนรายวิชาที่เปิดสอนในมหาวทิยาลัยนครพนม หรือเลอืก
เรียนจากสถาบันอุดมศึกษาอื่นที่มหาวิทยาลัยรับรอง ไม่น้อยกวา่ ๖ หน่วยกิต โดยความเห็นชอบของ
หลักสูตร/สาขาวิชา 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๒๘ 
 

๔. ความสัมพันธ์กับหลกัสูตรอื่นที่เปิดสอนในคณะ/วิทยาลัย/สาขาวิชาอื่นของสถาบัน             
      ๔.๑  รายวิชาในหลกัสูตรอื่นที่นำมากำหนดในหลักสูตรนี้ ได้แก ่
             - รายวิชาในหมวดวิชาศึกษาทั่วไป จำนวนไม่น้อยกว่า  24 หน่วยกิต 
 ๔.๒ รายวิชาในหลักสูตรนี้ที่หลักสูตรอื่นนำไปใช ้
             - ไม่มี - 
 ๔.๓ การบริหารจัดการ 
    - ไม่มี - 
 
๕. การจัดกระบวนการเรียนรู้  
    - ไม่มี - 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๒๙ 
 

หมวดที่ ๔   
การจัดกระบวนการเรียนรู้ 

๑. แผนการศึกษา 
ชั้นปีที่ ๑  ภาคการศึกษาที่ ๑ 

 
ชั้นปีที่ ๑  ภาคการศึกษาที่ ๒ 

 
 

 
 
 
 
 
 

หมวดวิชา รหัสและชื่อวิชา 
หน่วยกิต 
(ท-ป-อ) 

ศึกษาทั่วไป ๓๐๐๑๑๑๐1 ภาษาอังกฤษเพื่อการสื่อสาร 
๓๐๐๑๑๑๐๓ ภาษาไทยเพื่อการสื่อสาร 

3 (3-0-6) 
3 (3-0-6) 

พื้นฐานวิชาชีพ ๓๑๓๐๑๒๐๑ คณิตศาสตร์วิศวกรรม 3 (3-0-6) 
วิชาเฉพาะ

บังคับ 
๓๑๓๐๑๓๑7 หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 
๓๑๓๐๑๓๑8 วงจรไฟฟา้และอิเล็กทรอนิกส ์
๓๑๓๐๑๓๑9 ไมโครคอนโทรลเลอร ์
๓๑๓๐๑๓22 การเขียนแบบด้วยคอมพิวเตอร์และโมบาย 
                  แอปพลิเคชั่น 

3 (3-0-6) 
3 (3-0-6) 
3 (2-2-5) 
3 (0-6-3) 

รวม 21 

หมวดวิชา รหัสและชื่อวิชา 
หน่วยกิต 
(ท-ป-อ) 

ศึกษาทั่วไป ๓๐๐๑๑๑๐๒ ภาษาอังกฤษเชิงวิชาการ 
๓๐๐๑๒๑๐๖ กฎหมายในชีวิตประจำวัน 
๓๐๐๑๓๑๐๑ การคิดเชงิสร้างสรรค์และการแก้ปัญหา 

3 (3-0-6) 
3 (3-0-6) 
3 (3-0-6) 

พื้นฐานวิชาชีพ ๓๑๓๐๑๒๐๓ เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม 3 (3-0-6) 
วิชาเฉพาะ

บังคับ 
๓๑๓๐๑๓๐๖ การออกแบบหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
 

๓ (๐-๖-๓) 
 

วิชาเฉพาะเลือก ๓๑๓๐๑๔xx วิชาเฉพาะเลือก 
๓๑๓๐๑๔xx วิชาเฉพาะเลือก 

3 (x-x-x) 
3 (x-x-x) 

รวม 21 



 
 

๓๐ 
 

ชั้นปีที่ ๒  ภาคการศึกษาที่ ๑ 

 
ชั้นปีที่ ๒  ภาคการศึกษาที่ ๒ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

หมวดวิชา รหัสและชื่อวิชา 
หน่วยกิต 
(ท-ป-อ) 

ศึกษาทั่วไป ๓๐๐๑๒๑๐๕ คุณธรรมและจริยธรรมกับการพัฒนาคุณภาพชีวิต 3 (3-0-6) 
วิชาเฉพาะ

บังคับ 
๓๑๓๐๑๓20 การเขียนโปรแกรมภาษาไพทอน 
๓๑๓๐๑๓23 การจาํลองหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติด้วย       
                  คอมพิวเตอร ์
๓๑๓๐๑๓24 โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลและระบบสกาดา 
๓๑๓๐๑701 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบ 
                  อัตโนมัต ิ

3 (0-6-3) 
3 (0-6-3) 

 
3 (0-6-3) 
3 (0-6-3) 

วิชาเฉพาะเลือก ๓๑๓๐๑๔xx วิชาเฉพาะเลือก 3 (x-x-x) 
เลือกเสรี xxxxxxxx     วิชาเลือกเสร ี 3 (x-x-x) 

รวม  21 

หมวดวิชา รหัสและชื่อวิชา 
หน่วยกิต 
(ท-ป-อ) 

พื้นฐานวิชาชีพ ๓๑๓๐๑๒๐๒ การบริหารงานอุตสาหกรรม 3 (3-0-6) 
วิชาเฉพาะ

บังคับ 
๓๑๓๐๑๓21 การประมวลผลภาพและแมทชีนวชิั่นสำหรับ  
                 อุตสาหกรรม 
๓๑๓๐๑702 โครงงานวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

3 (๒-๒-๕) 
 

3 (0-6-3) 
วิชาเฉพาะเลือก ๓๑๓๐๑๔xx วิชาเฉพาะเลือก 

๓๑๓๐๑๔xx วิชาเฉพาะเลือก 
๓๑๓๐๑๔xx วิชาเฉพาะเลือก 

3 (x-x-x) 
3 (x-x-x) 
3 (x-x-x) 

เลือกเสรี xxxxxxxx     วิชาเลือกเสร ี 3 (x-x-x) 
รวม 21 



 
 

๓๑ 
 

ชั้นปีที่ ๓  ภาคการศึกษาที่ ๑ 

 
ชั้นปีที่ ๓  ภาคการศึกษาที่ ๒ 

 
ชั้นปีที่ ๔  ภาคการศึกษาที่ ๑ 

 
ชั้นปีที่ ๔  ภาคการศึกษาที่ ๒ 

หมวดวิชา รหัสและชื่อวิชา 
หน่วยกิต 
(ท-ป-อ) 

ศึกษาทั่วไป ๓๐๐๑๓๑๐๔ การตลาดดิจิทัลเชิงบูรณาการ 3 (3-0-6) 
พื้นฐานวิชาชีพ ๓๑๓๐๑๒๐๔ จิตวิทยาการจดัการองค์กรและอตุสาหกรรม 3 (3-0-6) 

วิชาเฉพาะ
บังคับ 

๓๑๓๐๑๓๐๔ การควบคมุหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 
๓๑๓๐๑๓๐๘ เครื่องมือวัดและการสอบเทียบ 
๓๑๓๐๑๓๑๔ กระบวนการผลติ 
31301325 วิศวกรรมความปลอดภัยในงานอุตสาหกรรม 

3 (0-6-3)  
3 (2-2-5) 
3 (3-0-6)  
3 (3-0-6) 

วิชาเฉพาะเลือก ๓๑๓๐๑๔xx วิชาเฉพาะเลือก 3 (x-x-x) 
รวม 21 

หมวดวิชา รหัสและชื่อวิชา 
หน่วยกิต 
(ท-ป-อ) 

ศึกษาทั่วไป ๓๐๐๑๓๑๐๖ ทักษะความเป็นผู้ประกอบการ 3 (3-0-6) 
วิชาเฉพาะบังคับ ๓๑๓๐๑๓๐๙ การตดิตั้งและซ่อมบำรุงระบบหุ่นยนต์และระบบ 

                 อัตโนมัต ิ
3 (0-6-3) 

 
ฝึกประสบการณ์

วิชาชพี 
๓๑๓๐๑๙๐๑ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนตอ์ุตสาหกรรม 
                  และระบบอัตโนมัติ ๑ 

5 (0-15-0)  

รวม 11 

หมวดวิชา รหัสและชื่อวิชา 
หน่วยกิต 
(ท-ป-อ) 

ฝึกประสบการณ์
วิชาชพี 

๓๑๓๐๑๙๐๒ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนตอ์ุตสาหกรรม 
                  และระบบอัตโนมัติ 2 

5 (0-15-0) 

รวม 5 

หมวดวิชา รหัสและชื่อวิชา 
หน่วยกิต 
(ท-ป-อ) 

ฝึกประสบการณ์
วิชาชพี 

๓๑๓๐๑๙๐๓ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนตอ์ุตสาหกรรม 
                  และระบบอัตโนมัติ 3 

5 (0-15-0) 

รวม 5 



 
 

๓๒ 
 

๒. คำอธิบายรายวิชา 
คำอธิบายรายวิชา (เอกสารหมายเลข ๑) 

๓. องค์ประกอบเกี่ยวกับประสบการณ์ภาคสนาม (การฝึกงาน หรือสหกิจศึกษา) 
 เพื่อให้นักศึกษาได้บูรณาการความรู้ที่ได้ศึกษามาประยุกต์ใช้กับการปฏิบัติงานจริงกับหน่วยงาน 
ภาครัฐ หรือสถานประกอบการเอกชน และจากความต้องการให้บัณฑิตมีประสบการณ์ในวิชาชีพก่อน 
เข้าสู ่การทำงานจริง ดังนั้นในหลักสูตรจึงมีรายวิชาการเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์ฯและระบบ
อัตโนมัติ จำนวนไม่น้อยกว่า 15 หน่วยกิต (การฝึกงานหรือการฝึกภาคสนามที่ใช้เวลาฝึกไม่น้อยกว่า 
๔๕ ชั่วโมง/ภาคการศึกษาปกติ ให้มี ค่าเท่ากับ ๑ หน่วยกิต) ซึ่งจะจัดอยู่ในหมวดวิชาเฉพาะ ถือเป็น
ข้อกำหนดของการสำเร็จการศึกษาของนักศึกษาด้วย 
 
4. แหล่งฝึกประสบการณ์ภาคสนาม: 
 สถานประกอบการภาครฐั และภาคเอกชน ดังนี ้

1. บริษัท อาร์ทรอน อินโนเวทีฟ จำกดั 
2. บริษัท แพน ไดรฟ์ส จำกดั 
3. บริษัท วอลชาเทค เอ็นจเินียริ่ง จำกดั 
4. บริษัท แคบบิน โซลูชั่น จำกัด 
5. บริษัท คิว เอส ซี จำกัด 
6. บริษัท ดับเบ้ิลไนท์ ดีเวลลอปเมนท์ จำกัด 
7. บริษัท ฮันเดร็ค เพอร์เซนเตอร์ จำกัด 
8. บริษัท ซัมมิท ออโต ้บอดี้ เวิร์ค จำกัด 
9. บริษัท แอตตา้ เอลเลเวเตอร์ จำกดั 
10. สำนักงานพัฒนาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติ 
11. ห้องปฏิบัติการวิจัย CMIT Robotics มหาวิทยาลยัเกษตรศาสตร์ 

๕. มาตรฐานผลลัพธก์ารเรียนรู้ของประสบการณ์ภาคสนาม  
     ๕.๑ ช่วงเวลา : ภาคการศกึษาที ่2 ชั้นปีที่ 3 
                         ภาคการศกึษาที ่1 ชั้นปีที่ 4 
                         ภาคการศกึษาที ่2 ชั้นปีที่ 4 

๕.๒ การจัดเวลาและตารางสอน : จัดเต็มเวลาใน ๑ ภาคการศึกษา 

๖.  ข้อกำหนดเกี่ยวกับการทำโครงงานหรืองานวิจัย 
โครงงานวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ ต้องมีหัวข้อที่สอดคล้องกับรายวิชาชีพทาง 

วิศวกรรมหุ ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ และต้องเกี ่ยวข้องกับการประยุกต์ใช้เทคโนโลยี เพื ่อสร้าง 
นวัตกรรมใหม่ หรือเน้นการแก้ปัญหาที่เกิดในภาคอุตสาหกรรมและสถานประกอบการ โดยใช้หลักการ 
ทางทฤษฎีอ้างอิง และสามารถนำไปใช้งานจริงได้เมื่อโครงงานสำเร็จลุล่วง จำนวนผู้เข้าร่วมโครงงานอยู่ 
ระหว่าง 1-3 คน หรือร่วมมือระหว่างสาขาวิชาหรือคณะวิชา และมีการสอบวัดความรู้พร้อมกับรายงาน 
ที่ต้องนำส่งตามรูปแบบระยะเวลาตามที่หลักสูตรกำหนด 

 



 
 

๓๓ 
 

     ๖.๑  คำอธิบายโดยย่อ  
โครงงานทางวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติที่นักศึกษาสนใจ ที่ได้รบัความเห็นชอบจาก 

อาจารย์ที่ปรึกษาซึ่งสามารถอธิบายทฤษฎีและหลักการที่นำมาใช้ในการทำโครงงาน วตัถุประสงค์ 
ขอบเขต ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับจากการทำโครงงาน ที่สามารถทำเสร็จภายในระยะเวลาที่กำหนด  

๖.๒  มาตรฐานผลลัพธ์การเรียนรู ้
นักศึกษาสามารถทำงานเป็นทีม มีความเชี่ยวชาญในการใช้เครื่องมือ มทีกัษะในวิชาชพีในการ 

ทำโครงงาน โครงงานสามารถพัฒนาเป็นต้นแบบในการพัฒนาต่อได้ 
๖.๓  ช่วงเวลา : ภาคการศึกษาที ่1 และ 2 ชั้นปีที่ 2 
๖.๔  จำนวนหน่วยกิต: 3 หน่วยกิต 
๖.๕  การเตรียมการ  

มีการกำหนดชั่วโมงการให้คำปรึกษา จัดทำบันทึกการให้คำปรึกษา ให้ข้อมูลข่าวสารเกี่ยวกับ 
โครงงานทางเว็บไซต์ และปรับปรุงให้ทันสมัยเสมอ รวมทั้งมีตวัอย่างโครงงานให้ศึกษา  

๖.๖  กระบวนการประเมินผล   
ประเมินผลจากความก้าวหน้าในการทำโครงงานที่บันทึกในสมุดให้คำปรึกษา โดยอาจารย์ที่ปรึกษา 

และประเมินผลจากรายงานที่ได้กำหนดรูปแบบการนำเสนอตามระยะเวลา นำเสนอผลงานและ รายงานผล
การดำเนินงานโครงการโดยการจัดสอบ ซึ่งการนำเสนอต้องมีอาจารย์สอบไม่น้อยกว่า ๓ คน 

 
๗. การพัฒนาผลการเรียนรู้ในแต่ละด้าน 
    ๗.๑ หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ตาม
มาตรฐานคุณวุฒิ

ระดับอุดมศึกษา 4 ด้าน 

กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนา
ผลลัพธ์การเรียนรู ้

กลยุทธ์การประเมิน 
ผลลัพธ์การเรียนรู ้

1. ความรู ้(Knowledge) 
1.1 มีความรู้ความเข้าใจใน
หลักการ กระบวนการทีจ่ำเป็น
ต่อการนำไปปฏิบัติในการ
ดำรงชีวิตในยุคดิจิทลั          
1.2 มีความรู้ความเข้าใจใน
หลักการวิธีการในศาสตรท์ี่
จำเป็นเพื่อต่อยอดและเชื่อมโยง
หรือปรับใช้สู่การพัฒนาตนเอง
และสังคม 
1.3 มีความรู้ที่จำเป็นเพื่อให้
เกิดการอยูร่่วมกันในสังคมและ
สามารถนำไปปรับใช้ใน
สถานการณต์่าง ๆ ได้อยา่งมี
ความรับผิดชอบ 

1. ใช้การเรียนการสอนโดยเน้น
ผู้เรียนเป็นศูนย์กลางแบบ 
Active Learning  
2. จัดกิจกรรมตั้งคำถามตอบ
ปัญหา โดยให้นักศึกษาอา่น
เตรียมก่อนเข้าห้องเรียน เพื่อ
นำข้อมูลมาอภิปรายและแสดง
ความคดิเห็นแลกเปลี่ยน
ระหว่างเพื่อนนักศึกษากบั
ผู้สอน โดยให้ความรู้และความ
คิดเห็นที่แตกต่างกัน 
3. เปรียบเทียบและวิเคราะห์
สถานการณ์ของปัญหาตาม
ลักษณะของวิชาตลอดจน
เน้ือหาสาระของวิชานั้น ๆ และ

1. การใช้ข้อสอบแบบปรนัย
และอัตนัยเพื่อวัดความรูค้วาม
เข้าใจในเนื้อหาที่สอน 
2. การวิเคราะห์ตนเองของ
นักศึกษาจากสถานการณ์จริง 
หรือใช้กรณีศึกษา 
3. กิจกรรมอภิปรายโดยเน้น
การอภิปรายกลุ่ม เกี่ยวกบั
สาเหตุของปัญหาและการแก้ไข
ปัญหา 

4. แบบฝึกหัด รายงานและ
อภิปราย 



 
 

๓๔ 
 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ตาม
มาตรฐานคุณวุฒิ

ระดับอุดมศึกษา 4 ด้าน 

กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนา
ผลลัพธ์การเรียนรู ้

กลยุทธ์การประเมิน 
ผลลัพธ์การเรียนรู ้

1.4 มีความสามารถในการ
ประยุกต์ใช้องค์ความรู้เพือ่
พัฒนางานในการประกอบ
อาชีพอยา่งสรา้งสรรค์และ
ยั่งยืน 

จัดให้มีการเรียนรู้จาก
สถานการณ์จริง 

2. ทักษะ (Skills) 
2.1 มีทักษะในการเรียนรู้ด้วย
ตนเองอย่างต่อเน่ืองตลอดชีวิต 
เพื่อการพัฒนาตนเองและ
ดำรงชีวิตอยา่งมีคุณภาพ 
2.2 สามารถใช้เทคโนโลยี
ดิจิทัลเพื่อสืบค้น รวบรวม 
วิเคราะห์ สังเคราะห์ และ
ประเมินสารสนเทศ เพื่อใช้ใน
การศกึษาค้นควา้และการ
ดำเนินชีวิต 
2.3 มีทักษะการสื่อสาร การใช้
ภาษา และการแสดงออก 
2.4 มีความสามารถในการคิด 
วิเคราะห์และตัดสินใจ อย่างมี
วิจารณญาณแบบองค์รวม            
ในเชิงเหตุผลและสร้างสรรค ์      
2.5 มีทักษะความเป็น
ผู้ประกอบการ และสามารถ
ทำงานรว่มกันกับผู้อื่น 

1. ใช้การเรียนการสอนที่เน้น
การเรียนรู้แบบร่วมมือ              
(Cooperative Learning) โดย
ส่งเสริมความรับผิดชอบต่อการ
เรียนรู้ ของตนเองและเพื่อน
ร่วมกลุ่ม  
2. ให้ผู้เรียนค้นคว้าเรียนรู้ด้วย
ตนเองอย่างต่อเน่ือง 
(Investigative and Lifelong 
Learning) 
3. ใช้การเรียนการสอนแบบ
เน้นทำงานเป็นทีม (Team-
Based Learning ) 
4. ใช้การเรียนการสอนแบบ
บูรณาการ (Integrated 
Learning Approach) 
 

2. การใช้ข้อสอบแบบปรนัย
และอัตนัยเพื่อวัดความรู ้  
ความเข้าใจในเนื้อหาที่สอน 
2. การวิเคราะห์ตนเองของ
นักศึกษาจากสถานการณ์จริง 
หรือใช้กรณีศึกษา 
3. กิจกรรมอภิปรายโดยเน้น
การอภิปรายกลุ่ม เกี่ยวกบั
สาเหตุของปัญหาและการแก้ไข
ปัญหา  
4. ประเมินจากการที่นักศึกษา
จะต้องตั้งคำถามและให้คำตอบ
ได้ด้วยตนเอง 
5. แบบฝึกหัด รายงานและ
อภิปราย 

3. จริยธรรม(Ethics) 
3.1 ปฏิบัติตนตามระเบียบ มี
วินัย ความรับผิดชอบ ความ
ซื่อสัตย์ 
3.2 มีคุณธรรมและจริยธรรม           
ที่เหมาะสม ยึดมั่นในสิ่งที่
ถูกต้อง        

1. สอดแทรกแนวคิดทาง
คุณธรรม จริยธรรมความ
รับผิดชอบและการแสดงออกที่
มุ่งสู่ความสำเรจ็ในระหวา่งการ
เรียนการสอนโดยเน้นย้ำในเรื่อง
การเข้าเรียน การส่งงานตรง
เวลาและการไม่ทจุรติในการ
สอบหรือคัดลอกผลงานผู้อื่น        

1. การใช้ข้อสอบแบบปรนัย
และอัตนัยเพื่อวัดความรู ้ความ
เข้าใจในเนื้อหาที่สอน 
2. สังเกตพฤตกิรรมการเข้า
ห้องเรียน การตรงตอ่เวลา 
ความใสใ่จอย่างต่อเน่ือง 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ตาม
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3.3 มีจติอาสาและสำนึกใน
การปฏิบัติตนให้มีคุณคา่ ของ
พลเมืองไทยและพลเมืองโลก
3.4 เคารพและยึดมั่นในหลัก
สิทธิมนุษยชน หน้าที่พลเมือง
และการปกครองในระบอบ
ประชาธิปไตย 

2. การศึกษาค้นคว้าจาก
กรณีศึกษาและสถานการณ์จริง 
ทั้งงานเดี่ยวและงานกลุ่ม 
3. การนำเสนองานเดี่ยวและ
งานกลุ่ม พร้อมอภิปรายกลุ่ม 
4. การเขียนสะท้อนการเรียนรู้ 
(Reflection) และการพดูคุย
การอภิปรายแบบกลุ่มและ
รายบุคคล 

3. การสรา้งคำถามโดยผูส้อน
และผู้เรียนระหว่างทำการเรียน
การสอน 
4. ประเมินจากแบบฝึกหัด  
การนำเสนองาน รูปเล่ม
รายงาน 
 

4. ลักษณะบุคคล (Character) 
4.1 มีความเป็นผู้นำและผู้
ตามทีด่ี เชื่อมั่นในตนเอง กล้า
คิด กลา้ตดัสินใจ กล้า
แสดงออกในทางที่ถูกต้องอย่าง
มีความคดิวิจารณญาณ 
4.2 รูจ้ักปรับตัว รู้ใช้
เทคโนโลยี  รู้เท่าทันสื่อ 
4.3 มีความรับผิดชอบ อดทน      
และทำงานเป็นทีม 
4.4 มีบุคลิกภาพและมนุษย
สัมพันธ์ที่ด ีอ่อนน้อมถ่อมตน
และเป็นสุภาพชน 

1. จัดกิจกรรมการเรียนการ
สอนที่เน้นการสื่อสารความคิด
ระหว่างบุคคล 
 2. จดักิจกรรมการเรียนการ
สอนด้วยการอภิปรายกลุม่ 
 3. จดัการเรียนการสอนด้วย
การให้ทำรายงานกลุ่มและ
นำเสนอในชั้นเรียน 

1. ประเมินจากพฤตกิรรม และ
การแสดงออกของนักศึกษา
ขณะทำกิจกรรมรว่มกับชุมชน 
ท้องถิ่น 
2. สังเกตจากการให้ความ
ร่วมมือในการอภิปราย 
3. ประเมินจากความคิดเห็น
ของเพื่อนร่วมกลุ่มทำงานและ
จากความคิดเห็นของเพื่อนร่วม
ชั้นเรียน 

      
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๓๖ 
 

  ๗.๒ หมวดวิชาเฉพาะ 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวัง

ของหลักสูตร (PLO) 
กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนา

ผลลัพธ์การเรียนรู ้
กลยุทธ์การประเมิน 
ผลลัพธ์การเรียนรู ้

PLO1 อธิบายแนวคดิ ทฤษฎี 
และหลักการดา้นวิศวกรรม
หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติได้
อย่างถูกต้อง 

1.1 จดัการเรียนการสอนภาค 
บรรยายในชั้นเรียน ตั้งคำถาม 
ตอบปัญหา เปิดโอกาสให้
ผู้เรียนแสดงความคิดเห็นและ
ซักถามข้อสงสัย 
1.2 มอบหมายงานค้นคว้าและ 
ทำรายงานในชั้นเรียนทั้งแบบ 
รายบุคคลและรายกลุ่ม พร้อม
ทั้งนำเสนอหน้าชั้นเรียน 
1.3 จดัการสอนโดยเน้นให้ 
ผู้เรียนมีส่วนร่วมและมี
ปฏิสัมพันธ์กับกิจกรรมผา่นการ 
ปฏิบัติที่หลากหลาย 

1.1 ประเมินจาก 
- การทดสอบท้ายบท 
- การทดสอบย่อย 
- การสอบกลางภาค 
- การสอบปลายภาค 
1.2 ประเมินจากผลงานที่
ได้รับมอบหมาย 
- รายงาน 
- การนำเสนอ 
1.3 ประเมินจากการคดิ 
วิเคราะห์ วจิารณ์หรืออภิปราย 

PLO2 สามารถประยุกตใ์ช้
ทฤษฎี ปฏิบัติการตดิตั้งและ
ซ่อมบำรุงหุ่นยนต์อุตสาหกรรม
และระบบอัตโนมัติอย่างมี
ประสิทธิภาพ 

๒.1 จดัการเรียนการสอนโดยมี 
บทเรียนที่ผู้เรียนได้ลงมือปฏิบัติ 
เกี่ยวกับการใช้เครื่องมือ 
อุปกรณ์ 
และเทคนิคด้านต่างๆ ใน 
ห้องปฏิบัติการ 
2.2 ให้ผู้เรียนใช้เครื่องมอื 
อุปกรณ์ ในห้องปฏิบัติการ 
ภายใต้การกำกับดูแลของ 
อาจารย์ผู้สอน 

๒.๑ ประเมินจากทักษะการ 
ปฏิบัติงาน 
- การเลือกใช้เครื่องมือ และ 
อุปกรณ์ 
- การเตรียมเครื่องมือ และ 
อุปกรณ์ 
- การปฏิบัติงาน 
- ผลการปฏิบัติงาน 
- พฤตกิรรม/ลักษณะนิสัย 
ในการปฏิบัติงาน 

PLO3 สามารถบูรณาการ
ความรูด้้านวิศวกรรมหุ่นยนต์
และระบบอัตโนมัติ เพื่อการ
ทำงานรว่มกับสหวิชาชพี 

3.1 จดัการเรียนการสอนภาค 
บรรยายในชั้นเรียน ตั้งคำถาม 
ตอบปัญหา เปิดโอกาสให้
ผู้เรียนแสดงความคิดเห็นและ
ซักถามข้อสงสัย 
3.2 ผู้สอนนําเสนอข้อมูลที่ 
ทันสมัยจากการค้นคว้าทาง 
อินเทอร์เน็ต เพื่อกระตุ้นการใช้ 
เทคโนโลยีสารสนเทศของ 
นักศึกษาในการเรียน การ 
นําเสนอ และสืบค้นข้อมูล 

3.1 ประเมินจาก 
- การทดสอบท้ายบท 
- การทดสอบย่อย 
- การสอบกลางภาค 
- การสอบปลายภาค 
3.2 ประเมินจากผลงานที่ได้รับ 
มอบหมาย 
- รายงาน 
- การนำเสนอ 
 



 
 

๓๗ 
 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวัง
ของหลักสูตร (PLO) 

กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนา
ผลลัพธ์การเรียนรู ้

กลยุทธ์การประเมิน 
ผลลัพธ์การเรียนรู ้

3.3 จดัการเรียนการสอนโดย 
ผู้เรียนได้ฝึกทักษะดา้น
เทคโนโลย ี
3.4 มอบหมายงานค้นคว้าและ 
ทำรายงานในชั้นเรียนทั้งแบบ 
รายบุคคลและรายกลุ่ม พร้อม
ทั้งนำเสนอหน้าชั้นเรียนโดยใช ้
เทคโนโลยีที่เหมาะสม 
3.5 จดัการสอนโดยเน้นให้ 
ผู้เรียนมีส่วนร่วมและม ี
ปฏิสัมพันธ์กับกิจกรรมผา่นการ 
ปฏิบัติที่หลากหลาย 
3.6 ฝึกงาน ณ สถาน 
ประกอบการของหน่วยงาน 
ภายนอกมหาวิทยาลัย 

3.3 ประเมินผลการฝกึงาน/
การปฏิบัติงานในสถาน
ประกอบการโดยอาจารย์ผู้
นิเทศนักศึกษาฝึกงาน 
ผู้เกี่ยวข้องในสถาน 
ประกอบการ ผลงานของ
นักศึกษา โดยวธิีการที ่
หลากหลาย เช่น การบันทึกสิ่ง
ที่เรียนรู้ การสังเกต การ
สอบถามการสนทนากลุม่ การ
สัมภาษณ ์

PLO4 ปฏิบัติงานด้วยความ
รับผิดชอบ มีวินัย และยดึมั่นใน
จรรยาบรรณวิชาชีพวศิวกรรม
หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
 

๔.1 จดักิจกรรมการเรียนการ 
สอนหลากหลายรูปแบบ ได้แก่ 
- สอดแทรกในการเรียนการ 
สอนทุกรายวิชา 
- ผู้สอนเป็นแบบอย่างที่ดีแก่ 
ผู้เรียน 
- จดัวิชาเฉพาะเพื่อพัฒนา 
คุณธรรม จริยธรรม และ 
จรรยาบรรณวิชาชีพ 
- จดักิจกรรมเสริมสร้าง 
คุณลักษณะพึงประสงค์ทัง้ใน
และนอกหลักสูตร 

๔.1 ประเมินจากพฤตกิรรม
การเรียนในแต่ละรายวชิา เช่น 
การเข้าเรียน การส่งงาน การ
ไม่ทุจริตในการสอบ การไม่
คัดลอกผลงานของผู้อื่น  
4.2 ประเมินจากจากทดสอบ 
ท้ายบท การทดสอบย่อย การ 
สอบกลางภาค และการสอบ 
ปลายภาค 
4.3 ประเมินจากการเข้าร่วม 
หรือมีส่วนร่วมในกิจกรรมทั้งใน 
และนอกหลักสูตร 
4.4 การประเมินโดยตนเอง 
เพื่อน อาจารย์ หรืออาจารย์พี่
เลี้ยงในสถานประกอบการ โดย 
วิธีการที่หลากหลาย เช่น การ 
บันทึกสิ่งที่เรียนรู้ การสังเกต 
การสอบถาม การสนทนากลุ่ม 
การสัมภาษณ ์

 



 
 

๓๘ 
 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวัง
ของหลักสูตร (PLO) 

กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนา
ผลลัพธ์การเรียนรู ้

กลยุทธ์การประเมิน 
ผลลัพธ์การเรียนรู ้

PLO5 มีมนุษยสัมพันธ์ทีด่ี มี
ความรับผิดชอบต่อตนเองและ
สังคม มีจิตสาธารณะ มคีวาม
เป็นผู้นำ สามารถทำงานร่วมกับ
ผู้อื่นได้ และมีทักษะการเป็น
ผู้ประกอบการ 

5.1 สอดแทรกจรรยาบรรณ
ทางวิชาการและวิชาชีพในการ
เรียนการสอนทุกรายวิชา 
5.2 จดักิจกรรมศกึษาดงูาน ฝึก 
ประสบการณ์หรือสหกิจศึกษา 
ร่วมกับสถานประกอบการ 
5.3 จดัอบรมพัฒนาทกัษะด้าน 
ผู้ประกอบการ 

๕.1 ประเมินจากพฤตกิรรมการ 
เรียนในแต่ละรายวิชา 
5.2 ประเมินจากจากทดสอบ 
ท้ายบท การทดสอบย่อย การ 
สอบกลางภาค และการสอบ 
ปลายภาค 
5.3 การประเมินโดยตนเอง 
เพื่อน อาจารย์ หรืออาจารย์พี ่
เลี้ยงในสถานประกอบการ โดย 
วิธีการที่หลากหลาย เช่น การ 
บันทึกสิ่งที่เรียนรู้ การสังเกต 
การสอบถาม การสนทนากลุ่ม 
การสัมภาษณ ์
5.4 ประเมินผลจากการฝึก 
ประสบการณ ์



 
 

๓๙ 
 

หมวดที่ ๕ 
ความพร้อมและศักยภาพในการบริหารจัดการหลักสูตร 

 
๑. ชื่อ นามสกุล ตำแหน่ง และคุณวุฒิการศึกษาของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรและอาจารย์ประจำ
หลักสูตร 
     ๑.๑ อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร จำนวน 5 คน 
 

ลำดับ 
ท่ี 

ชื่อ –นามสกุล 
ตำแหน่งทางวิชาการ 

คุณวุฒิระดับอุดมศึกษา 
ชื่อสถาบัน: ปีสำเร็จการศึกษา 

 

จำนวน
ผลงานทาง
วิชาการ  

(พ.ศ. ๒๕63 
-พ.ศ.๒๕67) 

๑. ดร. เสร ีขุนไชย* 
ตำแหน่งทางวิชาการ: 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ 
 

ปร.ด. (วิศวกรรมไฟฟ้าศกึษา) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยพีระจอมเกล้าพระนครเหนือ: พ.ศ. ๒๕๖๔ 
ค.อ.ม. (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเจ้าคุณทหารลาดกระบัง: พ.ศ. ๒๕๕๕      
ค.อ.บ. (วิศวกรรมโทรคมนาคม)         
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเจ้าคุณทหารลาดกระบัง: พ.ศ. ๒๕๔๓       

    7 เรื่อง 

๒. นายภูวดล  เข็มจันทร์* 
ตำแหน่งทางวิชาการ: อาจารย ์
 

ค.อ.ม. (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์)         
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยพีระจอมเกล้าธนบุรี: พ.ศ. ๒๕๕๖  
อส.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า)         
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยรีาชมงคลอีสาน: พ.ศ. ๒๕๕๓ 

    ๓ เรื่อง 

๓. นายสุรชัย  ธรรมยาฤทธิ ์
ตำแหน่งทางวิชาการ: อาจารย ์
 

ค.อ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า)         
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยพีระจอมเกล้าธนบุรี: พ.ศ. ๒๕๕๖  
วท.บ (เทคโนโลยีไฟฟ้าอตุสาหกรรม)         
มหาวิทยาลัยราชภัฏสกลนคร: พ.ศ. ๒๕๕๐ 

    ๒ เรื่อง 

4 นายอภิชาต ิสมสง่า* 
ตำแหน่งทางวิชาการ: อาจารย ์

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้าและคอมพิวเตอร์)         
มหาวิทยาลัยมหาสารคาม: พ.ศ. ๒๕๕๗  
ค.อ.บ. (วิศวกรรมโทรคมนาคม)         
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเจ้าคุณทหารลาดกระบัง: พ.ศ. ๒๕๔๕  

    ๒ เรื่อง 

5 นายอดุลย์ เครือแกว้* 
ตำแหน่งทางวิชาการ: อาจารย ์
 

วศ.ม. (วิศวกรรมโทรคมนาคม) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเจ้าคุณทหารลาดกระบัง: พ.ศ. ๒๕๕๕      
วศ.บ. (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์)         
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเจ้าคุณทหารลาดกระบัง: พ.ศ. ๒๕๔๖ 

     ๕ เรื่อง 

หมายเหตุ   * หมายถึง อาจารย์ที่มีประสบการณ์ในด้านปฏิบัติการทางวิชาชีพ 
 
 
 



 
 

๔๐ 
 

๑.๒ อาจารย์ประจำหลักสูตร จำนวน 5 คน 
ลำดับ 

ท่ี 
ชื่อ –นามสกุล 

ตำแหน่งทางวิชาการ 
คุณวุฒิระดับอุดมศึกษา 

ชื่อสถาบัน: ปีสำเร็จการศึกษา 
 

จำนวน
ผลงานทาง
วิชาการ  

(พ.ศ. ๒๕63 
-พ.ศ.๒๕67) 

๑. ดร. เสร ีขุนไชย* 
ตำแหน่งทางวิชาการ: 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ 
 

ปร.ด. (วิศวกรรมไฟฟ้าศกึษา) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยพีระจอมเกล้าพระนครเหนือ: พ.ศ. ๒๕๖๔ 
ค.อ.ม. (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเจ้าคุณทหารลาดกระบัง: พ.ศ. ๒๕๕๕      
ค.อ.บ. (วิศวกรรมโทรคมนาคม)         
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเจ้าคุณทหารลาดกระบัง: พ.ศ. ๒๕๔๓       

    7 เรื่อง 

๒. นายภูวดล  เข็มจันทร์* 
ตำแหน่งทางวิชาการ: อาจารย ์
 

ค.อ.ม. (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์)         
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยพีระจอมเกล้าธนบุรี: พ.ศ. ๒๕๕๖  
อส.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า)         
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยรีาชมงคลอีสาน: พ.ศ. ๒๕๕๓ 

    ๓ เรื่อง 

๓. นายสุรชัย  ธรรมยาฤทธิ ์
ตำแหน่งทางวิชาการ: อาจารย ์
 

ค.อ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า)         
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยพีระจอมเกล้าธนบุรี: พ.ศ. ๒๕๕๖  
วท.บ (เทคโนโลยีไฟฟ้าอตุสาหกรรม)         
มหาวิทยาลัยราชภัฏสกลนคร: พ.ศ. ๒๕๕๐ 

    ๒ เรื่อง 

4 นายอภิชาต ิสมสง่า* 
ตำแหน่งทางวิชาการ: อาจารย ์

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้าและคอมพิวเตอร์)         
มหาวิทยาลัยมหาสารคาม: พ.ศ. ๒๕๕๗  
ค.อ.บ. (วิศวกรรมโทรคมนาคม)         
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเจ้าคุณทหารลาดกระบัง: พ.ศ. ๒๕๔๕  

    ๒ เรื่อง 

5 นายอดุลย์ เครือแกว้* 
ตำแหน่งทางวิชาการ: อาจารย ์
 

วศ.ม. (วิศวกรรมโทรคมนาคม) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเจ้าคุณทหารลาดกระบัง: พ.ศ. ๒๕๕๕      
วศ.บ. (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์)         
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเจ้าคุณทหารลาดกระบัง: พ.ศ. ๒๕๔๖ 

     ๕ เรื่อง 

 
หมายเหตุ :  *  หมายถึง เป็นผู้มีประสบการณ์ทางด้านวิชาชีพ  
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๔๑ 
 

๑.๓ อาจารย์ผู้สอน 
            ๑.๓.๑  อาจารย์ผู้สอนท่ีเป็นอาจารย์ประจำ  

ลำดับ
ท่ี 

ชื่อ –นามสกุล 
ตำแหน่งทางวิชาการ 

คุณวุฒิระดับอุดมศึกษา 
ชื่อสถาบัน: ปีสำเร็จการศึกษา 

ภาระงานสอน ชม./ 
ปีการศึกษา 

ภาระงาน
สอนที่มี
อยู่แล้ว 

ภาระงาน
สอนที่จะ

มีใน
หลักสูตร

นี ้
1. นายศิริวัฒน์  แวงดีสอน 

ตำแหน่งทางวิชาการ: 
อาจารย ์
 

ค.อ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล)         
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยพีระจอมเกล้าธนบุรี:  
พ.ศ. ๒๕๕๘  
วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล)         
มหาวิทยาลัยวงษ์ชวลติกลุ: พ.ศ. ๒๕๔๑ 

  21     3 

2. นายณัฐพงษ์  เกตุวงษา 
ตำแหน่งทางวิชาการ: 
อาจารย ์

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า)         
มหาวิทยาลัยขอนแก่น: พ.ศ. ๒๕๕๕  
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา้)         
มหาวิทยาลัยขอนแก่น: พ.ศ. ๒๕๕๒ 

   22     3 

3. นายทัศพงศ ์นันทมัจฉา 
ตำแหน่งทางวิชาการ: 
อาจารย ์

ค.อ.ม. (วิศวกรรมอุตสาหการ)         
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยพีระจอมเกล้าธนบุรี:  
พ.ศ. ๒๕๕๑  
วท.บ (เทคโนโลยีอุตสาหกรรมไฟฟา้)         
สถาบันราชภัฏมหาสารคาม: พ.ศ. ๒๕๔๔ 

   18     3 

4. นายวรพจน์ แซงบุญเรือง 
ตำแหน่งทางวิชาการ: 
อาจารย ์

วศ.ม. (วิศวกรรมอุตสาหการ)         
มหาวิทยาลัยอุบลราชธานี: พ.ศ. ๒๕๖๑  
ค.บ. (อุตสาหกรรมศิลป)์         
มหาวิทยาลัยราชภัฏอดุรธานี: พ.ศ. ๒๕๔๔ 

    20      3 

5. นายชาครติ จองไว 
ตำแหน่งทางวิชาการ: 
อาจารย ์
 

วท.ม. (เทคโนโลยีสารสนเทศและการจัดการ)         
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยพีระจอมเกล้าพระนครเหนือ: 
พ.ศ. ๒๕๕๖ 
วศ.บ. (วิศวกรรมศาสตรค์อมพิวเตอร์)         
มหาวิทยาลัยสยาม: พ.ศ. ๒๕๔๘ 

     22      3 

6. นางสาววิไลวรรณ ไตรยราช 
ตำแหน่งทางวิชาการ: 
อาจารย ์

วท.ม. (วิทยาการสารสนเทศและเทคโนโลยี)         
มหาวิทยาลัยราชภัฏสกลนคร: พ.ศ. ๒๕๖๐ 
วท.บ. (วิทยาการคอมพวิเตอร์)         
มหาวิทยาลัยนครพนม: พ.ศ. ๒๕๔๙ 
 
 

    24     3 



 
 

๔๒ 
 

ลำดับ
ท่ี 

ชื่อ –นามสกุล 
ตำแหน่งทางวิชาการ 

คุณวุฒิระดับอุดมศึกษา 
ชื่อสถาบัน: ปีสำเร็จการศึกษา 

ภาระงานสอน ชม./ 
ปีการศึกษา 

ภาระงาน
สอนที่มี
อยู่แล้ว 

ภาระงาน
สอนที่จะ

มีใน
หลักสูตร

นี ้
7. นางสาวรัตนา สุวรรณทิพย์ 

ตำแหน่งทางวิชาการ: 
อาจารย ์

วท.ม. (การจดัการเทคโนโลยีและนวัตกรรม) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยพีระจอมเกล้าธนบุรี:  
พ.ศ. ๒๕57  
บธ.บ. (คอมพิวเตอรธ์ุรกจิ) 
มหาวิทยาลัยนครพนม: พ.ศ. 2555 

    26     3 

8. นายปริวรรต เพียรภายลนุ 
ตำแหน่งทางวิชาการ: 
อาจารย ์

วท.ม. (เทคโนโลยีสารสนเทศ)         
มหาวิทยาลัยมหาสารคาม พ.ศ. ๒๕๖๔ 
วท.บ. (วิทยาการคอมพวิเตอร์)         
มหาวิทยาลัยราชภัฏมหาสารคาม: พ.ศ. ๒๕๖๑ 

    26      3 

9. นางสาวนันทิดา ผาอินดี 
ตำแหน่งทางวิชาการ: 
อาจารย ์

บธ.ม. (บริหารธรุกิจมหาบัณฑิต)         
มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์: พ.ศ. ๒๕๖๔  
บธ.บ (บริหารธุรกจิบัณฑิต)         
มหาวิทยาลัยราชภัฎสกลนคร: พ.ศ. ๒๕๕๘ 

    26      3 

10. นางสาวปิยะรัตน์ อนงค์ไชย 
ตำแหน่งทางวิชาการ: 
อาจารย ์

บช.ม. (การบัญชี) 
มหาวิทยาลัยมหาสารคาม: พ.ศ.2552 
บธ.บ. (การบัญชี) 
มหาวิทยาลัยราชภัฎสกลนคร: พ.ศ.2548 

   24      ๓ 

11. นางสาวพิมพ์อัปสร โสดา 
ตำแหน่งทางวิชาการ: 
อาจารย ์

บช.ม. (การบัญชี)         
มหาวิทยาลัยมหาสารคาม: พ.ศ. ๒๕๕๐ 
บธ.บ (บริหารธุรกจิ การบัญชี)  
มหาวิทยาลัยราชภัฏบุรรีมัย์ :  
พ.ศ. ๒๕๔๗  

26 3 

            
            ๑.๓.๒ อาจารย์ผู้สอนท่ีเป็นอาจารย์พิเศษ 
                    - ไม่มี –  
 
 
 
 
 
 



 
 

๔๓ 
 

๒. การเตรียมการสำหรบัอาจารย์ใหม่หรืออาจารย์ผู้รับผิดชอบใหม่  
๒.1 การให้เข้ารับการอบรมตามหลักสูตร การปฐมนิเทศบุคลากรใหม่ของมหาวิทยาลัยนครพนม 

ซึ่งป็นหลักเกณฑ์ให้อาจารย์ใหม่ทุกคนต้องเข้ารับการอบรมให้มีความรู้ความเข้าใจเกี่ยวกับหลักสูตรและการ
บริหารวิชาการของมหาวิทยาลัย บทบาทหน้าที่ของอาจารย์มหาวิทยาลัยและจรรยาบรรณครู และให้ มี
ทักษะเกี่ยวกับการจัดการเรียนการสอนที่เน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ การสอดแทรกคุณธรรมแลจรยิธรรมและการ
สอนโดยใช้สื่อและเทคโนโลยีสารสนเทศ 

๒.2 การมอบหมายให้มีอาจารย์พี่เลี้ยงทำหน้าที่แนะนำและเป็นที่ปรึกษาในด้านการจัดการเรียนการ
สอน 

๒.3 การชี้แจงและแนะนำหลักสูตร รายวิชาในหลักสูตร 
๒.4 การมอบหมายให้อาจารย์ใหม่ศึกษาค้นคว้า จัดทำเอกสารที่เกี่ยวข้องกับการสอนในหัวข้อหนึ่งหรือ

หลายหัวข้อที่อาจารย์ใหม่มีความรู้และความถนัด เพื่อทดลองทำการสอนภายใต้คำแนะนำของอาจารย์พี่
เลี้ยงหรือประธานหลักสูตร 

๒.5 การกำหนดให้อาจารย์ใหม่เข้าร่วมสังเกตการณ์การสอนของอาจารย์ในหลักสูตร 
๒.6 แนะนำการจัดทำเอกสารประกอบการสอน เอกสารคำสอนและตำรา เพื่อใช้ในการเรียนการสอน

และเข้าสู่ตำแหน่งทางวิชาการ 

๓. การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่คณาจารย์ 
๓.๑ การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน  การวัดและการประเมนิผล 

๓.1.1 ส่งเสริมอาจารย์ให้มีการเพิ่มพูนความรู้ สร้างเสริมประสบการณ์เพื่อส่งเสริมการสอนและ
การวิจัยอย่างต่อเน่ือง โดยผ่านการทำวิจัยที่เกี่ยวข้องกับวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 

๓.1.2 การสนับสนุนด้านการศึกษาต่อ ฝึกอบรม ดูงานทางวิชาการด้านไฟฟ้า อิเล็กทรอนิกส์ 
ระบบควบคุมอัตโนมัติ สมัยใหม่ในองค์กรต่าง ๆ การประชุมทางวิชาการทั้งในประเทศหรือต่างประเทศ 
หรือการลาศึกษาต่อหรือฝึกอบรมเพื่อเพิ่มพูนประสบการณ์๔๔ 

๓.1.3 การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน เช่น การจัดระบบอาจารย์พี่เลี้ยง การอบรม
วิธีการสอน การเขียนบทความทางวิชาการ การวิจัย การวางแผนและการเขียน ประมวลการสอรายวิชา 
การผลิตสื่อ ตำรา และการเข้าร่วมสัมมนา 

๓.1.4 การเพิ่มพูนทักษะการจัดการเรียนการสอนและการประเมินผลให้ทันสมัย 
    ๓.๒ การพัฒนาวิชาการและวิชาชีพด้านอื่นๆ 

๓.2.1 สนับสนุนให้อาจารย์ไปอบรมหรือประชุม สัมมนา ทั้งในวิชาชีพและวิชาการอื่น ๆ 
๓.2.2 สนับสนุนให้อาจารย์จัดทำผลงานทางวิชาการ เพื่อให้มีตำแหน่งทางวิชาการสูงข้ึน 
๓.2.3 ส่งเสริมให้อาจารย์ทำวิจัยทั้งการวิจัยในสาขาวิชาชีพ และการวิจัยเพื่อพัฒนาการเรียนการ

สอน ตลอดจนให้แรงจูงใจแก่ผู้ที่มีผลงานทางวิชาการอย่างประจักษ์ 
๓.2.4 การมีส่วนร่วมในกิจกรรมบริการวิชาการแก่ชุมชนที่เกี่ยวข้องกับการพัฒนาความรู้และ

คุณธรรม 
 
 
 
 
 



 
 

๔๔ 
 

หมวดที่ ๖ 
คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา 

 
๑.  คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา  
        เป็นไปตามระเบียบมหาวิทยาลัยนครพนม ว่าดว้ยการศกึษาระดับปริญญาตร ีพ.ศ. ๒๕๖๖ 

๑.๑ เป็นผู้สำเร็จการศึกษาระดับมัธยมศึกษาตอนปลายหรือประกาศนียบัตรวิชาชีพหรือเทียบเท่า 
      1.2 เป็นผู้สำเร็จการศึกษาประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูงหรือเทียบเท่าอนุปริญญา 

๑.3 เป็นผู้มีความประพฤติดี หรือบุคคลตามที่หลักสูตรนั้น ๆ กำหนด 
๑.4 เป็นผู้ที่มีสุขภาพร่างกายไม่เป็นอุปสรรคต่อการศกึษา 
๑.5 เป็นผู้มีคุณสมบัติอื่นตามเกณฑ์คุณสมบัติผู้มีสิทธิเข้าศึกษาที่กำหนดไว้ในหลักสูตรระดับปริญญา

ตรีสาขาวิชานั ้น ๆ และหรือตามประกาศมหาวิทยาลัย โดยความเห็นชอบของคณะกรรมการบริหาร
มหาวิทยาลัยนครพนม หรือที่เกี่ยวข้องกับการรับนักศึกษาในหลักสูตรระดับปริญญาตรี 

 

๒.  การรับเข้าศึกษา  
              รับเฉพาะนักศึกษาไทย 
              รับเฉพาะนักศึกษาต่างประเทศ  
              รับทั้งนักศึกษาไทยและนักศึกษาต่างประเทศที่สามารถพูดและใช้ภาษาไทยได้เป็นอย่างดี 
   
๓. ปัญหาของนักศึกษาแรกเข้า  
     ความรู้ด้านภาษาอังกฤษไม่เพียงพอ   
              ความรู้ดา้นคณิตศาสตร์/วิทยาศาสตร์ไม่เพียงพอ 
              การปรับตัวจากการเรียนในระดับมัธยมศึกษา 
              นักศึกษาไม่ประสงค์จะเรียนในสาขาวิชาที่สอบคัดเลือกได้  
              อื่น ๆ 
 

๔. กลยุทธ์ในการดำเนินการเพื่อแก้ไขปัญหา/ข้อจำกัดของนักศึกษาในข้อ ๓    
     จดัสอนเสริมเตรียมพื้นฐานก่อนการเรียน 
     จดัการปฐมนิเทศนักศึกษาใหม่ แนะนำการวางเป้าหมายชีวติ เทคนิคการเรียนใน

มหาวิทยาลัย  และการแบ่งเวลา 
              จัดให้มีระบบอาจารย์ที่ปรึกษาเพือ่ทำหน้าที่สอดสอ่งดูแล ตักเตือน ให้คำแนะนำแก่นักศึกษา  
และให้เน้นย้ำในกรณีที่นักศึกษามีปัญหาตามข้างต้นเป็นกรณีพิเศษ 
              จัดกจิกรรมที่เกี่ยวข้องกับการสร้างความสัมพันธ์ของนักศึกษาและการดูแลนักศึกษา เช่น  
วันแรกพบระหว่างนักศึกษากับอาจารย์ วันพบผู้ปกครอง การติดตามการเรียนของนักศึกษาชั้นปีที่ ๑ จาก
อาจารย์ผู้สอนและจัดกจิกรรมเสริมถ้าจำเป็น 
              อื่น ๆ  
 
 
 
 



 
 

๔๕ 
 

  ๕.  แผนการรับนักศึกษาและผู้สำเร็จการศึกษาในระยะ ๕ ป ี:  ภาคปกติ ปีละ 30 คน 
ระดับชั้นปี 

 
จำนวนนักศึกษาในแต่ละปีการศึกษา 

๒๕68 ๒๕69 ๒๕70 ๒๕71 ๒๕72 
ชั้นปีที่ ๑ 30 30 30 30 30 
ชั้นปีที่ ๒ - 30 30 30 30 
ชั้นปีที่ ๓ - - 30 30 30 
ชั้นปีที่ ๔ - - - 30 30 

      
รวมจำนวนนักศึกษา 30 60 90 120 120 

จำนวนบัณฑิตที่คาดว่า 
จะสำเร็จการศึกษา 

- - - 30 30 

๖. งบประมาณตามแผน 
      งบประมาณ : ใช้งบประมาณจากงบประมาณแผ่นดิน ในวิทยาลัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรสีงคราม 
มหาวิทยาลัยนครพนม 

๖.๑  งบประมาณรายรบั  (หน่วย : บาท) 

รายละเอียดรายรับ 
ปีการศึกษา 

๒๕๖๘ ๒๕๖๙ ๒๕๗๐ ๒๕๗๑ ๒๕๗๒ 
๑. ค่าธรรมเนียมการศึกษา 
(เฉลี่ย ๒๒,๖๐๐ บาท / ปี) 

๖๗๘,๐๐๐ ๑,๓๕๖,๐๐๐ ๒,๐๓๔,๐๐๐ ๒,๗๑๒,๐๐๐ ๒,๗๑๒,๐๐๐ 

๒. ค่าธรรมเนียมเรียกเก็บ 
    ตามรายการ ๐ ๐ ๐ ๐ ๐ 
๓. เงินอุดหนุนจากรัฐบาล  45,000 90,000 135,000 180,000 180,000 

รวมรายรับ 723,๐๐๐ ๑,44๖,๐๐๐ ๒,169,๐๐๐ ๒,892,๐๐๐ ๒,892,๐๐๐ 
 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๔๖ 
 

๖.๒  งบประมาณรายจา่ย  (หน่วย : บาท)    

หมวดรายจ่าย 
ปีการศึกษา 

๒๕๖8 ๒๕๖9 ๒๕70 ๒๕71 ๒๕72 
๑. งบบุคลากร           
 ๑.๑ หมวดเงินเดือน ๕๓๙,๓๐๐ ๕๗๒,๐๐๐ ๖๐๕,๙๐๐ ๖๔๒,๓๐๐ ๖๘๐,๘๐๐ 
 ๑.๒ หมวดค่าใช้จา่ยประจำ 
      อัตราทีต่้องการใหม ่

๐ ๐ ๐ ๐ ๐ 

๒. งบดำเนินการ           
 ๒.๑ หมวดค่าใช้สอย ๕,๐๐๐ ๑๐,๐๐๐ ๑๕,๐๐๐ ๒๐,๐๐๐ ๒๐,๐๐๐ 
 ๒.๒ หมวดค่าวัสด ุ ๑๐,๐๐๐ ๒๐,๐๐๐ ๓๐,๐๐๐ ๔๐,๐๐๐ ๔๐,๐๐๐ 
 ๒.๓ หมวดค่าสาธารณูปโภค 5,๐๐๐ 1๐,๐๐๐ 15,๐๐๐ 2๐,๐๐๐ 2๐,๐๐๐ 
๓. ทุนการศึกษา ๐ ๐ ๐ ๐ ๐ 
๔. งบลงทุน           
  ๔.๑ หมวดครุภัณฑ ์ ๕๐,๐๐๐ ๕๐,๐๐๐ ๕๐,๐๐๐ ๕๐,๐๐๐ ๕๐,๐๐๐ 
๕. รายจ่ายระดับมหาวิทยาลัย ๑๓๖,๐๐๐ ๒๗๒,๐๐๐ ๔๐๗,๐๐๐ ๕๔๔,๐๐๐ ๕๔๔,๐๐๐ 
๖. งบอุดหนุน  ๐ ๐ ๐ ๐ ๐ 
รวมรายจ่าย ๗45,๓๐๐ ๙3๔,๐๐๐ ๑,๑22,๙๐๐ ๑,199,๓๐๐ ๑,199,3๐๐ 
รายรับสูงกว่ารายจ่าย -22,300 512,000 1,046,100 1,692,700 1,692,700 
จำนวนนักศึกษา ๓๐ ๖๐ ๙๐ ๑๒๐ ๑๒๐ 
ค่าใช้จ่ายรายหัวนักศึกษา/ปี ๒๖,๐๐๐ ๑๖,๔๐๐ ๑๓,๓๐๐ ๑๒,๐๐๐ ๑๒,๑๐๐ 
ค่าใช้จ่ายเฉลี่ย/หัว        
ตลอดหลักสูตร 

๖๗,๒๐๐ 

จุดคุ้มทุนของหลักสูตร 
(จำนวนนักศึกษา) 

๓3 ๔2 ๕0 54 54 

 
 
    

 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๔๗ 
 

หมวดที่ ๗  
การประเมินผลการเรียนรู้และเกณฑ์การสำเร็จการศึกษา 

 
๑.  กฎระเบียบหรือหลักเกณฑ์ในการใหร้ะดับคะแนน (เกรด) 

เป็นไปตามระเบียบมหาวิทยาลัยนครพนม ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ. ๒๕๖๖ 
(เอกสารหมายเลข ๖) ดังนี้ 

๑. มหาวิทยาลัยดำเนินการวัดผลและประเมินผลแต่ละรายวิชาที่นักศึกษาได้ลงทะเบียนเรียน ทุก
ภาคการศึกษา การวัดผลและประเมินผลเป็นหน้าที่และความรับผิดชอบของอาจารย์ผู้สอน หรือผู้ที่ คณะ
เจ้าของรายวิชาจะกำหนด ซึ่งอาจกระทำโดยพิจารณาจากพัฒนาการของผู้เรียน ความประพฤติ การสังเกต
พฤติกรรมการเรียน การร่วมกิจกรรม การสอบหรือวิธีอื่น ตามที่คณะเจ้าของรายวิชาจะ กำหนดในแต่ละ
รายวิชาไว้ในหลักสูตร ซึ่งการสอบอาจมีได้หลายครั้ง และการสอบประจำภาคการศึกษา หมายถึง การสอบ
ครั้งสุดท้ายของรายวิชานั้น 

๒. ทุกรายวิชาที่ลงทะเบียนเรียน นักศึกษาต้องเข้ารับการวัดผลและประเมินผลตาม กิจกรรมที่ 
อาจารย์ผู้สอนรายวิชานั้น ๆ กำหนด และต้องเข้าเรียนตามแผนการสอนที่อาจารย์ผู้สอนกำหนด โดยมี 
เวลาเข้าเรียนไม่น้อยกว่าร้อยละ ๘๐ ของเวลาทั้งหมด 

๓. การวัดผลและประเมินผลในแต่ละรายวิชา ให้วัดผลและประเมินผลเป็นระดับคะแนนและค่า 
ระดับคะแนน หรือสัญลักษณ์ 

   ๓.๑ การวัดผลและประเมินผลเป็นระดับคะแนน มี ๘ ระดับ มีความหมายดังนี้ 
ระดับคะแนน   ความหมาย   ค่าระดับคะแนน 

A    ดีเยี่ยม (Excellent)   ๔.๐ 
B+   ดีมาก (Very Good)   ๓.๕ 
B    ดี (Good)    ๓.๐ 
C+   ดีพอใช้ (Fairly Good)   ๒.๕ 
C    พอใช้ (Fair)    ๒.๐ 
D+   อ่อน (Poor)    ๑.๕ 
D    อ่อนมาก (Very Poor)   ๑.๐ 
F    ตก (Failed)       ๐ 

   ๓.๒ การวัดผลและประเมินผลเป็นสัญลักษณ์ ในรายวิชาที่ไม่นับหน่วยกิตเป็นหน่วยกิต สะสม 
กำหนดสัญลักษณ์ และมีความหมายดังนี้ 
                   S (Satisfactory) หมายความว่า ผลการประเมินผ่านเกณฑ์หรือ เป็นที่น่าพอใจ 

U (Unsatisfactory) หมายความว่า ผลการประเมินไม่ผ่านเกณฑ์ หรือไม่เป็นที่น่าพอใจ 
AU (Audit) หมายความว่า การศึกษาแบบร่วมเรียน เป็นการศึกษา ที่เพิ่มพูนความรูแบบไม่

นับหน่วยกิต 
   ๓.๓ สัญลักษณ์อื่น ๆ มีความหมาย ดังนี้ 
I (Incomplete) หมายความว่า การวัดผลและประเมินผลยังไม่ สมบูรณ์ใช้เมื่ออาจารย์ ผู้สอนโดย

ความเห็นชอบของหัวหน้าสาขาวิชาที่รับผิดชอบรายวิชานั้น เห็นสมควร ให้รอการวัดผลและ ประเมินผลไว้
ก่อน เนื่องจากนักศึกษายังปฏิบัติงานซึ่งเป็นส่วนประกอบการศึกษา รายวิชานั้นยังไม่สมบูรณ์ หรือใช้เมื่อ



 
 

๔๘ 
 

นักศึกษาได้รับการอนุมัติให้ได้สัญลักษณ์ I จากอาจารย์ผู้รับผิดชอบ หลักสูตร และ คณะกรรมการประจำ
คณะตามข้อ ๒๐.๒ การลาป่วย แห่งระเบียบน้ี 

เมื่อได้สัญลักษณ์ I ในรายวิชาใด นักศึกษาต้องติดต่ออาจารย์ผู้สอน เพื่อดำเนินการให้ มีการ
วัดผลและประเมินผลภายในสี่สัปดาห์แรกของภาคการศึกษาถัดไป เมื่อพ้น กำหนดดังกล่าวยังไม่ สามารถ
วัดและประเมินผลได้ สัญลักษณ์ I จะเปลี่ยนเป็นระดับคะแนน F หรือ สัญลักษณ์ U แล้วแต่ กรณี 

W (Withdrawn) หมายความว่า การขอถอนรายวิชาภายใน กำหนด ใช้เมื่อนักศึกษา ได้รับ
การอนุมัติให้ถอนหรือยกเลิกการลงทะเบียนเรียนรายวิชานั้น 

๔. นักศึกษาที่ได้ระดับคะแนน F หรือระดับคะแนนอื่นที่หลักสูตรกำหนดให้รายวิชานั้นต้อง เรียน
ซ้ำ ต้องลงทะเบียนเรียนรายวิชานั้นซ้ำเว้นแต่รายวิชาดังกล่าวเป็นรายวิชาในหมวดวิชาเลือกตาม หลักสูตร 

๕. อาจารย์ผู ้สอนจะประเมินผลการศึกษาของนักศึกษาทุกคนที่ได้ลงทะเบียนเรียนไว้ในภาค 
การศึกษาหนึ่ง ๆ ไม่น้อยกว่า ๑ ครั้ง และเมื่อทำการประเมินผลรายวิชาใดเป็นครั้งสุดท้ายแล้ว ถือว่า การ
เรียนรายวิชานั้นสิ้นสุดลง 

๖. อาจารย์ผู้สอนต้องแจ้งเกณฑ์การวัดผลและประเมินผลในแต่ละรายวิชาให้นักศึกษาทราบใน วัน
แรกของการจัดการเรียนการสอนในรายวิชานั้น  

๒. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ของนักศึกษา  
๒.๑ การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ของนักศึกษายังไม่สำเร็จการศึกษา 

๒.๑.๑ มีการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษา อย่างน้อยร้อยละ ๒๕ ของรายวิชาที่
เปิดสอนในแต่ละปีการศึกษา 

๒.๑.๒ มีคณะกรรมการทวนสอบ จำนวน ๓ คน ประกอบด้วย อาจารย์ภายนอกกลุ่มวิชา 
จำนวน ๒ คน และอาจารย์ภายในกลุ่มวิชา จำนวน ๑ คน 

๒.๑.๓ คณะกรรมการทวนสอบดำเนินการตรวจสอบการให้คะแนนจากกระดาษคำตอบ
ข้อสอบของนักศึกษา รายงาน หรืองานที่มอบหมายทั้งภาคทฤษฎี รวมถึงการประเมินผลมาตรฐานผลการ
เรียนรู้รายวิชาในรายที่เลือกหรือกำหนดให้มีการทวนสอบ โดยใช้วิธีการสัมภาษณ์ และตรวจสอบหลักฐาน 

๒.๑.๔ คณะกรรมการทวนสอบรายงานผลการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาต่อ
อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 

๒.๑.๕. พิจารณาจากรายงานการประเมินการฝึกงานในรายวิชาการฝึกประสบการณ์วิชาชีพ
หรือรายวิชาสหกิจศึกษา ซึ่งทางสถานประกอบการเป็นผู้รายงานว่านักศึกษาปฏิบัติงานได้ตามมาตรฐาน
หรือไม่  

๒.๒ การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้หลังจากนักศึกษาสำเร็จการศึกษา 
อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาโดย 
๒.๒.๑ ประเมินจากแบบสำรวจความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิต โดยสำรวจความพึงพอใจของ

ผู้ใช้บัณฑิต ในแง่ของความพร้อมและความรู้จากสาขาวิชาที่เรียน รวมทั้งสาขาอื่น ๆ ที่กำหนดในหลักสูตรที่
เกี่ยวเนื่องกับการประกอบอาชีพของบัณฑิตรวมทั้งเปิดโอกาสให้เสนอข้อคิดเห็นในการปรับหลักสูตรให้ดี
ยิ่งข้ึน 

๒.๒.๒ สำรวจภาวะการได้งานทำของบัณฑิต รวมทั้งความคิดเห็นของบัณฑิตที่มีต่อหลักสูตร 
การจัดการเรียนการสอน โดยประเมินจากบัณฑิตแต่ละรุ่นที่จบการศึกษาในด้านของระยะเวลาในการหา
งานทำ ความเห็นต่อความรู้ ความสามารถ ความมั่นใจของบัณฑิตในการประกอบการงานอาชีพ 
 



 
 

๔๙ 
 

          ๒.๓ เกณฑ์การสำเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 
                 เป็นไปตามระเบียบมหาวิทยาลัยนครพนม ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ.
๒๕๖๖ และบรรลุตามที่หลักสูตรกำหนด ดังนี้ 

      คุณสมบัติของผู้สำเร็จการศึกษา นักศึกษาที่จะสำเร็จการศึกษาต้องมีคุณสมบัติ ดังนี้ 
      (๑) สอบผ่านรายวิชาครบตามหลักสูตร ดังนี้ 
           (๑.๑) การนับหน่วยกิตในแต่ละรายวิชาให้นับครั้งเดียว 

                     (๑.๒) ในกรณีที่นักศึกษาลงทะเบียนเรียนรายวิชาที่ระบุไว้ในหลักสูตรว่าเป็นรายวิชาที่ 
เทียบเท่ากัน ให้นับรายวิชาใดรายวิชาหน่ึงเป็นหน่วยกิตที่ได้ระดับคะแนนสูงสุด 
                 (๒) มีค่าระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไม่ต่ำกว่า ๒.๐๐ จากระบบ ๔ ระดับคะแนนหรือเทียบเท่า 
และบรรลุผลลัพธ์การเรียนรู้ตามมาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี 
                 (๓) ได้ศึกษาและผ่านการวัดและประเมินผลรายวิชาต่าง ๆ ครบถ้วนตามหลักสูตร และ
ข้อกำหนดของสาขาวิชา โดยไม่มีรายวิชาใดที่ได้ระดับคะแนน F หรือสัญลักษณ์ I หรือ W ค้างอยู่ ทั้งนี้ให้
นับรวมถึงรายวิชาที่ได้รับการเทียบโอน และนักศึกษาจะต้องผ่านการเข้าร่วมกิจกรรมเสริมหลักสูตรเพื่อ
พัฒนานักศึกษาตามที่มหาวิทยาลัยกำหนดด้วย 
                 (๔) มีผลการสอบวัดระดับความรู้ภาษาอังกฤษ ตามประกาศของมหาวิทยาลัย 
                 (๕) หากเป็นนักศึกษาที่โอนย้ายมาจากสถาบันอุดมศึกษาอื่น จะต้องศึกษาอยู่ในมหาวิทยาลัย 
อย่างน้อยหน่ึงปีการศึกษา 
                 (๖) ไม่มียอดค้างชำระค่าธรรมเนียมการศึกษาทุกภาคการศึกษา นอกจากนักศึกษากองทุน
กู้ยืม เพื่อการศึกษาตามที่มหาวิทยาลัยกำหนด ให้คณะขออนุมัติจากอธิการบดีเป็นลายลักษณ์อักษร 
                (๗) มีคุณสมบัติอื่นตามประกาศมหาวิทยาลัย 
            ๒.4 การเก็บสะสมหน่วยกิตในระบบคลังหน่วยกิต 

       เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยนครพนม ว่าด้วยแนวทางการจัดการศึกษาระบบคลังหน่วย
กิต พ.ศ. ๒๕๖๗ (เอกสารหมายเลข ๗) 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๕๐ 
 

หมวดที่ ๘ 
การประกันคุณภาพหลกัสูตร  

๑  การกำกับมาตรฐาน 
          ๑.๑ จำนวนอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร ไม่น้อยกว่า ๕ คน และเป็นอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร
เกินกว่า ๑ หลักสูตรไม่ได้ และประจำหลักสูตรตลอดระยะเวลาที่จัดการศึกษาตามหลักสูตรนั้น 
          ๑.๒ คุณสมบัติอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร คุณวุฒิระดับปริญญาโทหรือเทียบเท่า หรือดำรง
ตำแหน่งทางวิชาการไม่ต่ำกว่าผู้ช่วยศาสตราจารย์ ในสาขาที่ตรงหรือสัมพันธ์กับสาขาวิชาที่เปิดสอน มี
ผลงานทางวิชาการอย่างน้อย ๑ รายการในรอบห้าปีย้อนหลัง และอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรจำนวน ๒ 
ใน ๕ คน ต้องมีประสบการณ์ในด้านการปฏิบัติการ 

๑.๓ คุณสมบัติอาจารย์ประจำหลักสูตร อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรต้องมีคุณวุฒิระดับปริญญาโท
หรือเทียบเท่า หรือดำรงตำแหน่งทางวิชาการไม่ต่ำกว่าผู้ช่วยศาสตราจารย์ ในสาขาที่ตรงหรือสัมพันธ์กับ
สาขาวิชาที่เปิดสอนมีผลงานทางวิชาการอย่างน้อย ๑ รายการในรอบ ๕ ปีย้อนหลัง และสามารถประจำได้
มากกว่า ๑ หลักสูตร 
          ๑.๔ คุณสมบัติอาจารย์ผู้สอน อาจารย์ประจำต้องมีคุณวุฒิระดับปริญญาโทหรือเทียบเท่า หรือดำรง
ตำแหน่งทางวิชาการไม่ต่ำกว่าผู้ช่วยศาสตราจารย์ ในสาขาวิชานั้น หรือสัมพันธ์กับสาขาวิชาที่เปิดสอน
อาจารย์พิเศษต้องมีคุณวุฒิปริญญาโท หรือคุณวุฒิปริญญาตรี หรือเทียบเท่า และมีประสบการณ์ทำงานที่
เกี่ยวข้องกับวิชาที่สอนไม่น้อยกว่า ๖ ปี ทั้งนี้ มีชั่วโมงสอนไม่เกินร้อยละ ๕๐ ของรายวิชา โดยมีอาจารย์
ประจำเป็นผู้รับผิดชอบรายวิชานั้น 
 ๑.๕ การปรับปรุงหลักสูตรตามรอบระยะเวลาที่กำหนด ปรับปรุงหลักสูตรต้องไม่เกิน ๕ ปี ตาม
รอบระยะเวลาของหลักสูตร หรืออย่างน้อยทุก ๆ ๕ ปี 
 
๒.  บัณฑิต 
          ๒.๑  คุณภาพบัณฑิตตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ คุณภาพบัณฑิตโดยการ
สำรวจหรือออกแบบสอบถามผู้ใช้บัณฑิต 
          ๒.๒  ร้อยละของบัณฑิตปริญญาตรีที่ได้งานทำหรือประกอบอาชีพอิสระภายใน ๑ ปี  การสำรวจ
การมีงานทำหรือประกอบอาชีพอิสระภายใน ๑ ปี โดยทำการวิจัยหรือการสำรวจ 

๓. นักศึกษา 
    ๓.๑ การรับนักศึกษา 
          ๓.๑.๑ การรับนักศึกษา การรับนักศึกษาหลักสูตรมีระบบและกลไกการรับนักศึกษามีคำสั่งแต่งตั้ง
คณะกรรมการ สอบสัมภาษณ์และรับนักศึกษาใหม่มีการกำหนดเป้าหมายแผนการรับนักศึกษาการ
ดำเนินการรับ นักศึกษาและการประเมินกระบวนการรับนักศึกษาให้เป็นไปตามที่ระบุไว้ในแผนการรับตาม
แผนและ นโยบายมหาวิทยาลัย พร้อมนำผลการประเมินไปปรับปรุงในปีการศึกษาถัดไป โดยมีอาจารย์ 
ผู้รับผิดชอบหลักสูตรเข้าร่วม 
          ๓.๑.๒ การเตรียมความพร้อมก่อนเข้าศึกษา หลักสูตรมีระบบและกลไกการเตรียมความพร้อมมี
คำสั่งแต่งตั ้งคณะกรรมการเตรียมความพร้อม มีการกำหนดเป้าหมายแผนการเตรียมความพร้อมการ
ดำเนินการเตรียมความพร้อมนักศึกษาด้านภาษาอังกฤษ คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ ปฏิบัติการด้านทั กษะ



 
 

๕๑ 
 

วิชาชีพและคุณธรรมจริยธรรม เพื่อพัฒนาความรู้พื้นฐานของนักศึกษาโดยมีอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร
เข้าร่วม 
     ๓.๒ การส่งเสริมและพัฒนานักศึกษา 
           ๓.๒.๑ การควบคุมการดูแลการให้คำปรึกษาวชิาการ และแนะแนวแก่นักศึกษาในระดับปริญญาตรี 
โดยมีระบบและกลไกการควบคุมดูแลการให้คำปรึกษา มีคำสั่งแต่งตั ้งคณะกรรมการการให้คำปรึกษา
วิชาการ อาจารย์ที่ปรึกษา มีการกำหนดแนวทางการปฏิบัติในการให้คำปรึกษาวิชาการผ่านหลายช่องทาง 
พร้อมทั้งมีการประเมินความพึงพอใจในการให้คำปรึกษาและนำผลการประเมินไปปรับปรุงกระบวนการในปี
ต่อไป โดยมีอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรเข้าร่วม 
           ๓.๒.๒ มีระบบและกลไก มีคำสั่งแต่งตั ้งคณะกรรมการการพัฒนาศักยภาพนักศึกษาและการ
เสริมสร้างทักษะการเรียนรู้ในศตวรรษที่ ๒๑ มีการดำเนินโครงการ การประเมินผล นำผลไปปรับปรุงในปี
ถัดไป โดยมีอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรเข้าร่วม 
           ๓.๒.๓ การพัฒนาศักยภาพนักศึกษา และการเสริมสร้างทักษะการเรียนรู ้ในศตวรรษที่ ๒๑
ดำเนินการจัดโครงการพัฒนาศักยภาพนักศึกษาและการเสริมสร้างทักษะ การเรียนรู้ในศตวรรษที่ ๒๑
เพื่อให้นักศึกษามีทักษะใน ๔ กลุ่ม ดังนี้ ๑) กลุ่มวิชาหลัก ๒) กลุ่มทักษะชีวิตและอาชีพ ๓) กลุ่มทักษะการ
เรียนรู้และนวัตกรรม ๔) กลุ่มทักษะสารสนเทศสื่อและเทคโนโลยี 
     ๓.๓ ผลที่เกิดกับนักศึกษา 
           ๓.๓.๑ การคงอยู่ของนักศึกษา คณะกรรมการบริหารหลักสูตรมีการติดตามและประเมินผลการคง
อยู่ของนักศึกษา และรายงานผลจำนวนนักศึกษาทุกชั้นปี 
           ๓.๓.๒ การสำเร็จการศึกษาของนักศึกษา คณะกรรมการบริหารหลักสูตรมีการวิเคราะห์ผลการ
สำรวจอัตราการสำเร็จการศึกษา ภาวะการมีงานทำ และความพึงพอใจผู้ใช้บัณฑิต 
           ๓.๓.๓ ความพึงพอใจของนักศึกษาต่อหลักสูตร คณะกรรมการบริหารหลักสูตรมีการประเมินความ
พึงพอใจของนักศึกษาต่อการบริหาร หลักสูตร พร้อมนำผลการประเมินมาใช้ในการปรับปรุงการบริหาร
หลักสูตร 
            ๓.๓.๔ ความพึงพอใจผลการจัดการข้อร้องเรียนของนักศึกษา มีระบบและกลไกในการจัดการข้อ
ร้องเรียน โดยมีคณะกรรมการจัดการข้อร้องเรียนของ นักศึกษา ซึ่งมีคณะกรรมการบริหารหลักสูตรเข้าร่วม 
พร้อมทั้งสำรวจความพึงพอใจต่อการจัดการข้อ ร้องเรียนจากนักศึกษา ประเมินและรายงานผลเพื่อใช้ใน
การปรับปรุงการดำเนินงานของหลักสูตร 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๕๒ 
 

๔. อาจารย ์
อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร ต้องมีกระบวนการบริหาร ส่งเสริม พัฒนา เพื่อให้อาจารย์ได้ทำงาน

อย่างมีประสิทธิผล และมีการพัฒนาโดยการดำเนินงานของหลักสูตร ดังนี้ 
    ๔.๑ การบริหารและพัฒนาอาจารย์ 

๔.๑.๑ ระบบการรับและแต่งตั้งอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรกำหนดให้มีการประชุมพิจารณา
คุณสมบัติของอาจารย์ภาระงานของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรรวมถึงจำนวนอาจารย์ต่อนักศึกษาเพื่อให้
เพียงพอและอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรมีภาระงานตามความเหมาะสม เพื่อให้เกิดประสิทธิผลของการ
บริหารหลักสูตร โดยจะมีการประชุมติดตามอย่างน้อย ๑ ครั้งต่อปีการศึกษา 

๔.๑.๒ ระบบการบริหารอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรกำหนดให้มีการประชุมพิจารณาเพื่อให้
อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร มีคุณสมบัติเชิงปริมาณและเชิงคุณภาพเป็นไปตามเกณฑ์มาตรฐานของ
หลักสูตรรวมถึงแผนพัฒนาอาจารย์ผู ้รับผิดชอบหลักสูตร เพื่อให้สามารถบริหารอาจารย์ผู ้รับผิดชอบ
หลักสูตรได้ 

๔.๑.๓ ระบบการส่งเสริมและพัฒนาอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรกำหนดให้จัดทำแผนการบริหาร
อาจารย์ผู ้รับผิดชอบหลักสูตรจะนำเสนอต่อระดับคณะ เพื่อนำแผนการพัฒนาดังกล่าวมาใช้งานเป็น
แผนการพัฒนาอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร ตามรอบการใช้หลักสูตรและ   มีการกำกับ การติดตาม 
สนับสนุนหรือส่งเสริมตามกิจกรรมต่างๆ ตามแผนการดังกล่าว รวมทั้งมีการปรับปรุงแผนตามความ
เหมาะสมเพื่อให้สอดคล้องกับการบริหารอาจารย์และจำนวนอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
     ๔.๒ คุณภาพอาจารย์ 

๔.๒.๑ มีการติดตามและรายงานการศึกษาต่อระดับปริญญาเอกของอาจารย์จากแผนการส่งเสริม
และพัฒนาอาจารย์จะมีการประชุมติดตามการศึกษาต่อระดับปริญญาเอกของอาจารย์ เป็นส่วนหนึ่งของ
แผนการพัฒนาอาจารย์โดยประชุมติดตามอย่างน้อย 2 ครั้งต่อปีการศึกษา 

๔.๒.๒ มีการติดตามและรายงานร้อยละของอาจารย์ที ่มีตำแหน่งทางวิชาการจากแผน การ
ส่งเสริมและพัฒนาอาจารย์จะมีการประชุมติดตามซึ่งมีแผนการทำตำแหน่งทางวิชาการเป็นส่วนหนึ่งของ
แผนการพัฒนาอาจารย์โดยประชุมติดตามอย่างน้อย 2 ครั้งต่อปีการศึกษา 

๔.๒.๓ มีการติดตามและรายงานการเผยแพร่ผลงานทางวิชาการของอาจารย์จากแผน การ
ส่งเสริมและพัฒนาอาจารย์จะมีการประชุมติดตามซึ่งมีแผนการเผยแพร่ผลงานทางวิชาการเป็น  ส่วนหนึ่ง
ของแผนการพัฒนาอาจารย์โดยประชุมติดตามอย่างน้อย 2 ครั้งต่อปีการศึกษา           
     ๔.๓ ผลที่เกิดกับอาจารย์ 
           ๔.๓.๑ มีการรายงานอัตราการคงอยู่ของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
           ๔.๓.๒ มีการสำรวจความพึงพอใจของอาจารย์ผู ้รับผิดชอบหลักสูตรต่อการบริหารงานของ
หลักสูตร โดยใช้วิธีการประชุม หรือการสำรวจโดยใช้แบบสอบถาม เพื่อวิเคราะห์ปรับปรุงการบริหาร
หลักสูตรต่อไป 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๕๓ 
 

๕. หลักสูตร การเรียนการสอน การประเมินผู้เรยีน 
    ๕.๑ สาระของรายวชิาในหลักสูตร 
           มีระบบและกลไกการออกแบบหลักสูตรและสาระรายวิชาในหลักสูตร โดยอาจารย์ผู้รับผิดชอบ
หลักสูตรมีการดำเนินการตามขั้นตอนและกลไกที่ได้กำหนดไว้ และนำผลการประเมินหลักสูตร การสำรวจ
ความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิต ความพึงพอใจของนักศึกษาปีสุดท้ายไปประกอบการพิจารณาออกแบบสาระ
รายวิชาในหลักสูตร 
           ๕.๑.๑ การออกแบบหลักสูตรและสาระรายวิชาในหลักสูตร 
           ๕.๑.๒ การปรับปรุงหลักสูตรให้ทันสมัยตามความก้าวหน้าในศาสตร์สาขานั้น ๆ 
     ๕.๒ การวางระบบผู้สอนและกระบวนการจัดการเรียนการสอน 

๕.๒.๑ การพิจารณากำหนดผู้สอน ก่อนเปิดภาคการศึกษาจะมีการประชุมพิจารณารายวิชาที่ทำ
การเรียนการสอน จากนั้นประชุมแบ่งรายวิชาตามความรู้ความสามารถของอาจารย์ผู้สอน ก่อนเปิดภาค
การศึกษามีการแจ้งแนวทางการสอนการประเมินผลผ่านช่องทางต่าง ๆ ตามความเหมาะสมเพื่อให้อาจารย์
ผู้สอนมีความเข้าใจจุดมุ่งหมายของหลักสูตร หรือการประชุมวางแผนการสอนการวัดผลต่าง ๆ 

๕.๒.๒ อาจารย์รับผิดชอบหลักสูตร กำกับ ติดตาม และตรวจสอบการจัดทำแผนการเรียนรู้ มคอ.๓ 
และ มคอ.4 และการจัดการเรียนการสอน ก่อนเปิดภาคการศึกษาจะมีการประชุมพิจารณา มคอ.๓ และ 
มคอ.๔ เพื่อพิจารณากระบวนการสอนเนื้อหาในการสอนพร้อมเสนอแนะเพิ่มเติมเนื้อหา เพิ่มและลด
ความสำคัญของเนื้อหาตามความจำเป็นของแต่ละรายวิขา เพื่อปรับปรุงสาระรายวิชาให้มากยิ่งขึ้น มีการ
ประชุมติดตามการเรียนการสอนปัญหาและข้อเสนอแนะต่างๆ เพื่อให้อาจารย์มีการจัดการเรียนการสอนที่
เหมาะสม 

๕.๒.๓ การกำกับกระบวนการเรียนการสอน เมื่อจัดการเรียนการสอนในแต่ละปีการศึกษาแล้ว
กำกับ ติดตาม โดยให้อาจารย์ได้รายงานผลการจัดการเรียนการสอนในแต่ละรายวิชาในรูปแบบ มคอ.๕ 
และ มคอ.๖ และหลักสูตรประชุมพิจารณา เพื่อรับทราบผลปัญหาข้อเสนอแนะต่าง ๆ เพื่อเป็นแนวทางใน
การปรับปรุงหลักสูตรการจัดการเรียนการสอนในปีการศึกษาต่อไป   
     ๕.๓ การประเมินผู้เรียน 

การเรียนรู้ตามประกาศกระทรวงศึกษาธิการทั้ง ๖ ด้านของหลักสูตรจะมีการประเมินผลผู้เรียนของ
แต่ละรายวิชาแล้วยังมีการประเมินผลโดยภาพรวมของการเรียนรู้ตามกรอบมาตรฐานดังกล่าวโดยใช้วิธกีาร 
การประชุม หรือการทำแบบประเมิน โดยอาจารย์ผู ้สอนหรืออาจารย์ประจำหลักสูตรและนำผลก าร
ประเมินผลการเรียนรู้จากผู้ใช้บัณฑิตเป็นข้อมูลป้อนกลับโดยประเมินผลการเรียนรู้ดังนี้ 

 ๕.๓.๑ การประเมินผลการเรียนรู้ตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติอาจารย์
ผู้สอนจำเป็นต้องจัดทำ มคอ.๓ และ มคอ.๔ ให้สอดคล้องกับมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา
ของแต่ละรายวิชา โดยการประเมินผลการเรียนมีทั้งข้อสอบหรือการสังเกตการแสดงออกหรือการนำเสนอ
รายงานผลการศึกษาต่าง ๆ หรืองานนวัตกรรมโครงการ ที่นักศึกษาจัดทำขึ้น เมื่อสิ้นสุดปีการศึกษาอาจารย์
รับผิดชอบหลักสูตรมีการประเมินผู้เรียนจากการแต่งตั้งคณะกรรมการเพื่อประเมินผลการเรียนรู้ตามกรอบ
มาตรฐานทั้ง ๖ ด้าน โดยใช้การสอบหรือการสัมภาษณ์หรือการประชุมประเมินผลการเรียนรู้ของนักศึกษา 

  ๕.๓.๒ การตรวจสอบการประเมินผลการเรียนรู้ของนักศึกษา เมื่อสิ้นสุดการเรียนการสอนแต่ละ
รายวิชา และมีการวัดผลการเรียนรู้แล้วให้มีการประเมินผลการเรียนรู้หลังจากการจัดการเรียนการสอนตาม



 
 

๕๔ 
 

มาตรฐานผลการเรียนรู้ทั้ง ๖ ด้าน โดยมีการประชุมการทำแบบประเมินหรือการแต่งตั้ง คณะกรรมการเพื่อ
ทวนสอบผลการเรียนรู้ของนักศึกษา และจัดทำเป็นรายงานผลการดำเนินงานของหลักสูตร มคอ.๗  

 ๕.๓.๓ การกำกับการประเมินการจัดการเรียนการสอนและการประเมินหลักสูตร มคอ.๕  มคอ.๖ 
และ มคอ.๗ เมื่อจัดการเรียนการสอนในแต่ละปีการศึกษาแล้ว กำกับ ติดตาม โดยให้อาจารย์   ได้รายงาน
ผลการจัดการเรียนการสอนในแต่ละรายวิชาในรูปแบบ มคอ.๕ และ มคอ.๖ และหลักสูตรประชุมพิจารณา 
เพื่อรับทราบผลปัญหาข้อเสนอแนะต่าง ๆ เพื่อเป็นแนวทางในการปรับปรุงหลักสูตรการจัดการเรียนการ
สอนในปีการศึกษาต่อไปและรวบรวมสรุปผลการดำเนินงานต่าง ๆ ใน ๑ ปี การศึกษาประชุมและรายงาน
ผลในแบบ มคอ.๗  โดยการสรุปข้อมูลต่อคณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม คณะกรรมการสภาวิชาการ 
มหาวิทยาลัยนครพนม และฝ่ายประกันคุณภาพเพื่อเตรียมความพร้อมการประเมินหลักสูตรในทุกปี 
      

๕.๔ สิ่งสนับสนุนการเรยีนรู้ที่เกี่ยวข้องกับสาขาวิชา  
      ๕.๔.๑ ระบบการดำเนินงานของสาขาวิชา/คณะ/วิทยาลัย โดยการมีส่วนร่วมของอาจารย์ผูร้ับผิดชอบ
หลักสูตรเพื่อให้มีสิ่งสนับสนุนการเรียนรู ้
                หลักสูตรฯ มีระบบการดำเนินงาน โดยมีส่วนร่วมของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรเพื่อให้มีสิ่ง
สนับสนุนการเรียนรู้ มีระบบกลไกดังนี้ แต่งตั้งคณะกรรมการดำเนินการส่งเสริมสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 
คณะกรรมการฯ ร่วมวิเคราะห์วัตถุประสงค์ของการส่งเสริมสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ออกแบบสำรวจสิ่ง
สนับสนุนการเรียนรู้ สร้างเครื่องมือเพื่อใช้ในการประเมินคุณภาพ ประชุมอาจารย์และผู้แทนนักศึกษาเพื่อ
หาคุณภาพเครื่องมือดำเนินการสำรวจความต้องการสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ของนักศึกษา รวบรวมข้อมูล
ดำเนินการเก็บรวบรวมข้อมูล ประมวลผลแบบสอบถาม นำเสนอผลสรุปการเก็บรวบรวมข้อมูล รายงานผล
การสำรวจแบบสอบถาม ผู้รับผิดชอบรายงานผลการสำรวจแบบสอบถามต่อคณะกรรมการบริหารหลักสูตร 
ต่อความเพียงพอและเหมาะสมตามความต้องการของอาจารย์และนักศึกษา การจัดหาสิ่งสนับสนุนการ
เรียนรู้และให้บริการสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ทั้ งด้านกายภาพ และทรัพยากรการเรียนรู้แก่อาจารย์ และ
นักศึกษา 
 ๕.๔.2 จำนวนสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ที่เพียงพอและเหมาะสมต่อการจดัการเรียนการสอน (ใหร้ะบุ
ข้อมูลรายละเอียดสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ของหลักสูตรที่แสดงให้เห็นถึงความเพียงพอและเหมาะสม) 
      ๕.๔.๒.๑ ความพร้อมทางกายภาพ  
                                ๑) ห้องเรียน และ ห้องปฏิบัติการ 

ท่ี รายการ จำนวน หน่วย 
๑ ห้องปฏิบัติการระบบหุ่นยนต์อุตสาหกรรม ๒ ห้อง 
๒ ห้องปฏิบัติการเขียนแบบด้วยคอมพิวเตอร์ ๑ ห้อง 
๓ ห้องปฏิบัติการระบบควบคุมอัตโนมัติ ๑ ห้อง 
๔ ห้องปฏิบัติการระบบนิวเมติกส ์ ๑ ห้อง 
๕ ห้องปฏิบัติการเทคโนโลยีการผลติแผ่นวงจรพิมพ์  ๑ ห้อง 
๖ ห้องปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์ ๑ ห้อง 
๗ ห้องปฏิบัติการระบบโทรคมนาคม ๑ ห้อง 
๘ ห้องปฏิบัติการเครื่องมือวัดอุตสาหกรรม ๑ ห้อง 
๙ ห้องปฏิบัติการระบบไฟฟ้า ๑ ห้อง 

๑๐ ห้องปฏิบัติการออกแบบชิ้นส่วนเครื่องจักรกล ๑ ห้อง 



 
 

๕๕ 
 

ท่ี รายการ จำนวน หน่วย 
๑๑ ห้องปฏิบัติการระบบการข้ึนรูปโลหะแผ่น ๑ ห้อง 
๑๒ ห้องปฏิบัติการระบบควบคุมอาคารขนาดใหญ่ ๑ ห้อง 
๑๓ ห้องปฏิบัติการกลางคอมพิวเตอร ์(๔๐ เครื่อง) ๒ ห้อง 
๑๔ ห้องเรียนบรรยาย ขนาด ๓๐ ที่นั่ง ๑๔ ห้อง 
๑๕ โรงฝึกปฏิบัติงาน  พื้นทีข่นาด  ๙๐๐ ตารางเมตร ๔ หลัง 
๑๖ อาคารเรียน ๔ ชั้น  (ขนาด ๔๘๐ ตารางเมตร/ชัน้)  ๑ หลัง 

                                 

                               2) ความพร้อมของอุปกรณ์ เทคโนโลยี และสิ่งอำนวยความสะดวกหรือทรัพยากร
ที่เอื้อต่อการเรียนรู้  
                                    2.๑) อุปกรณ์การเรียนการสอน   

ท่ี รายการ จำนวน หน่วย 
๑ หุ่นยนต์แขนกลเดลต้า (ระดับอุตสาหกรรม) ๑ ชุด 
๒ หุ่นยนต์แขนกล 6D (หุ่นยนต์เชื่อมโลหะ) ๑ ชุด 
๓ หุ่นยนต์แขนกล 6D (หุ่นยนต์หยิบจับ) ๑ ชุด 
๔ เครื่องประกอบวงจรอิเลก็ทรอนิกส์อตัโนมัติ ๑ ชุด 
๕ เครื่องพิมพ ์๓ มติิ (ระดบัอุตสาหกรรม) ๔ ชุด 
๖ เครื่องสแกนเนอร์ แบบ ๓ มิติ ๑  เครื่อง 
๗ ชุดฝึกการควบคุมเครื่อง ซีเอ็นซี ๒ เครื่อง 
๘ ชุดฝึกปฏิบัติระบบการผลิตแผ่นวงจรอิเล็กทรอนกิส์ ๑ ชุด 
๙ เครื่องจ่ายไฟตรง  ๒๔ เครื่อง 

๑๐ ดิจิตอลมัลติมิเตอร ์ ๓๒ เครื่อง 
๑๑ มัลติมิเตอร ์ ๒๕ เครื่อง 
๑๒ เครื่องกำเนิดสัญญาณฟังก์ชั่น  ๑๒ เครื่อง 
๑๓ ออสซิลโลสโคป ๑๕ เครื่อง 
๑๔ ชุดฝึกระบบไมโครคอนโทรลเลอร์ ๒๐ ชุด 
๑๕ ชุดฝึกระบบดิจิตอล ๑๕ ชุด 
๑๖ ชุดฝึกอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์และวงจร ๑๖ ชุด 
๑๗ ชุดเครื่องมือทดสอบในงานติดตั้งไฟฟา้ ๑ ชุด 
๑๘ ชุดทดลองเป็นลําดับข้ัน ๑๐ ชุด 
๑๙ ชุดฝึกควบคุมความเร็วมอเตอร์กระแสสลับ ๒๐ ชุด 
๒๐ ชุดฝึกเครื่องกลไฟฟา้ ๑๕ ชุด 
๒๑ ชุดฝึกหม้อแปลงไฟฟ้า ๒๐ ชุด 
๒๒ ชุดฝึกอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม ๑๐ ชุด 
๒๓ แหล่งจ่ายไฟปรับค่าได ้ ๑๐ เครื่อง 
๒๔ ชุดฝึกการอินเตอร์เฟสไมโครคอนโทรลเลอร์ ๕ ชุด 
๒๕ ชุดฝึกเซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ ๑๐ ชุด 
๒๖ ชุดสาธิตเครื่องกลไฟฟา้ ๑๐ ชุด 



 
 

๕๖ 
 

ท่ี รายการ จำนวน หน่วย 
๒๗ ชุดฝึกอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ในงานอุตสาหกรรม ๑๐ ชุด 
๒๘ ออสซิลโลสโคปแบบดิจิตอลสตอเร็จ ๔ เครื่อง 
๒๙ ไมโครคอมพวิเตอร ์ ๕ เครื่อง 
๓๐ เครื่องพันขดลวด ๑๐ เครื่อง 
๓๑ เครื่องมือกลซ่อมบำรุงรักษาเครื่องกลไฟฟ้า ๒ ชุด 
๓๒ เครื่องมือซ่อมบำรุงเครื่องกลไฟฟา้ ๔ ชุด 
๓๓ เครื่องรีดขึ้นรูปโลหะแผ่น ระบบไฮดรอลิกส์ ๑ เครื่อง 
๓๔ เครื่องพับโลหะแผ่นขนาด ๔ เมตร ๑ เครื่อง 
๓๕ เครื่องย้ำโค้งโลหะแผ่นระบบไฮดรอลิกส์ ๑ เครื่อง 
๓๖ เครื่องตัดเลเซอร์ควบคุมด้วยคอมพิวเตอร์ ๑ เครื่อง 
๓๗ เครื่องเชื่อม MIG/MAG   ขนาด ๓๐๐ แอมแปร ์ ๑ เครื่อง 
๓๘ เครื่องเชื่อม TIG ขนาด ๓๐๐ แอมแปร์ ๑ เครื่อง 
๓๙ เครื่องตัดโลหะดว้ยพลาสม่า ขนาด ๑๐๐ แอมแปร์ ๑ เครื่อง 
๔๐ สว่านแท่นตั้งโต๊ะขนาด  ๑๓  มิลลิเมตร ๔ เครื่อง 
๔๑ เครื่องกลึงยันศูนย์ ๑ เครื่อง 
๔๒ เครื่องพับโลหะ ขนาด ๕ เมตร ๑ เครื่อง 
๔๓ แท่นอัดไฮดรอลิกส์ขนาด ๕๐ ตัน ๑ แท่น 
๔๔ เครื่องมือถอดประกอบเครื่องยนต ์ ๔ ชุด 
๔๕ ตู้เชื่อมไฟฟา้  ๓๐๐  แอมแปร์ ๑๐ เครื่อง 

 
                                  2.๒)  จำนวนหนังสือ ตำรา สิ่งพิมพ์ วารสาร ฐานข้อมูลเพื่อการสืบค้น แหล่ง
เรียนรู้ สื่ออิเล็กทรอนกิส ์ที่มีอยู่ในห้องสมุดของมหาวิทยาลัย และห้องสมุดภายในคณะ/วิทยาลัย 

จำนวนรายชื่อหนังสือและเอกสารเฉพาะในสาขาวิชาที่เปิดสอน/และที่เกี่ยวข้อง 
ประเภท/รายการ ห้องสมุด 

สำนักวิทยบรกิาร 
ห้องสมุด 

คณะ/วิทยาลัย  
หนังสือทางด้านวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีทั่วไป ๓,๗๙๐ เล่ม ๑๐ เล่ม 
หนังสือด้านหุ่นยนต์ ๗๐ เล่ม ๒๐ เล่ม 
วารสารด้านหุ่นยนต์ คอมพิวเตอร ์                   
และเทคโนโลยีสารสนเทศ 

๕๐ รายการ - 

ฐานข้อมูลการสืบค้น  
 
 
 
 
 
 

- Scopus 
- ฐานข้อมูล 
ProQuest 
Dissertation & 
Thesis 
- SpringerLink 

- 
 
 
 
 
 
 



 
 

๕๗ 
 

จำนวนรายชื่อหนังสือและเอกสารเฉพาะในสาขาวิชาที่เปิดสอน/และที่เกี่ยวข้อง 
ประเภท/รายการ ห้องสมุด 

สำนักวิทยบรกิาร 
ห้องสมุด 

คณะ/วิทยาลัย  
 
 
 
 
 
 
 
 
- E-Journal 
 
 
 
 
 
 
 
 
- E-Book 

- Academic 
Search Ultimate 
- EBSCO 
Discovery 
Service (EDS) 
Plus Full Text 
- ScienceDirect 

 
- Thai-Journal 
Citation Index 
Centre 
- Thai Journals 
Online Thai 
Journals 
Online (ThaiJO) 
- DOAJ 

 
- ฐานข้อมูล 
2ebook 
- ฐานข้อมูล 
Ookbee 

 
 

 
- 

(ข้อมูล ณ วันที่ 18 ตุลาคม 2567) 
 
๖. ผลการดำเนินงานหลักสูตร  
           การประเมินผลการจัดการหลักสูตร เป็นไปตามตัวบ่งชี้ผลการดำเนินการตามกรอบมาตรฐาน
คุณวุฒิ เพื่อการประกันคุณภาพหลักสูตรและการเรียนการสอน และเกณฑ์การประเมินประจำปี และเป็นไป
ตามระบบการประเมินผลการจัดการหลักสูตร มหาวิทยาลัยนครพนม ซึ่งดำเนินการทุกสิ้นปีการศึกษาผา่น
ระบบออนไลน์ http://npu.ac.th โดยมีเกณฑ์การประเมินประกอบด้วย ๖ องค์ประกอบ๑๒ ตัวชี้วัด หรือ
เป็นไปตามระเบียบ 
 
 
 



 
 

๕๘ 
 

๗. ตัวบ่งช้ีผลการดำเนินงาน (Key Performance Indicators)  
ตัวบ่งช้ีและเป้าหมาย ปีการศึกษา 

ปีที่ ๑ ปีที่ ๒ ปีที ่๓ ปีที่ ๔ ปีที่ ๕ 
๑.อาจารย์ประจำหลักสตูรอย่างน้อยร้อยละ ๘๐ มีส่วน
ร่วมในการประชุมเพื่อวางแผน ติดตาม และทบทวนการ
ดำเนินงานหลักสูตร 

X X X X X 

๒. มีรายละเอียดของหลักสูตรที่สอดคล้องกับมาตรฐาน
การจดัการศึกษาระดับอุดมศึกษา 

X X X X X 

๓. มีรายละเอียดของรายวิชา และรายละเอียดของ
ประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) อย่างน้อยก่อนการเปิด
สอนในแต่ละภาคการศึกษาให้ครบทุกรายวิชา 

X X X X X 

๔. จัดทำรายงานผลการดำเนินการของรายวิชาและ
รายงานผลการดำเนินการของประสบการณ์ภาคสนาม 
(ถ้ามี) ภายใน ๓๐ วัน หลังสิ้นสุดภาคการศึกษาทีเ่ปิด
สอนให้ครบทุกรายวิชา 

X X X X X 

๕. จัดทำรายงานผลการดำเนินการของหลักสูตร ภายใน 
๖๐ วัน หลังสิ้นสุดปีการศึกษา 

X X X X X 

๖.  มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาตามผลลัพธ์
การเรียนรูใ้นรายวิชา อยา่งน้อยร้อยละ ๒๕ ของรายวิชา
ที่เปิดสอนในแต่ละปีการศึกษา 

X X X X X 

๗. มีการพัฒนา/ปรับปรงุการจดัการเรียนการสอนกลยุทธ์
การสอน หรือการประเมินผลการเรียนรูจ้ากผลการ
ประเมินการดำเนินงานในปีการศึกษาที่ผา่นมา ซึ่งได้รับ
ความเห็นชอบจากคณะกรรมการประจำคณะให้
ดำเนินการ 

 X X X X 

๘. อาจารย์ประจำหลักสตูรคนใหม่ (ถ้ามี) ทุกคน ได้รับ
การชี้แนะให้มีความรู ้ความเข้าใจ โดยเฉพาะ
วัตถุประสงค์ของหลักสูตรและผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับ
หลักสูตร รวมถึงคำแนะนำเกี่ยวกับวิธีการจดัการเรียน
การสอน และเรื่องอื่น ๆ ที่เกี่ยวข้อง 

X X X X X 

๙. อาจารย์ประจำหลักสตูรทุกคนได้รับการพัฒนาทาง
วิชาการ และ/หรือวิชาชพีที่เกี่ยวข้องกับศาสตร์ทีส่อน
หรือเทคนิคการเรียนการสอน อย่างน้อยปีละหน่ึงครั้ง 

X X X X X 

๑๐. บุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน ทีท่ำหน้าที่
ถ่ายทอดความรู้ให้กับนักศึกษา (ถ้ามี) ไดร้ับการพฒันา
วิชาการ และ/หรือวิชาชพี ภายใต้ความรับผิดชอบของ

X X X X X 



 
 

๕๙ 
 

ตัวบ่งช้ีและเป้าหมาย ปีการศึกษา 

ปีที่ ๑ ปีที่ ๒ ปีที ่๓ ปีที่ ๔ ปีที่ ๕ 
ส่วนงานต้นสังกัด และมีการนำผลไปปรับปรุงเพื่อเพิ่ม
ประสิทธิภาพการทำงาน  
๑๑. ระดับความพึงพอใจของนักศึกษาปีสุดท้าย/บัณฑิต
ใหม่ที่มีต่อคุณภาพการบริหารหลักสตูรโดยรวม เฉลี่ยไม่
น้อยกว่า ๓.๕ จากคะแนนเต็ม ๕.๐ 

    X 

๑๒. ระดับความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิตที่มีต่อบณัฑิต
ใหม ่เฉลี่ยไม่น้อยกว่า ๓.๕ จากคะแนนเต็ม ๕.๐ 

    X 

รวมตวับ่งชี้ (ข้อ) ในแต่ละปี 9 10 10 10 12 
ตัวบ่งช้ีบังคับ (ข้อที่) ๑-๕ ๑-๕ ๑-๕ ๑-๕ ๑-๕ 

 
 
๘.  การออกแบบการวางแผนคุณภาพ (Quality Planning) 

๘.๑ การกำหนดผู้มีส่วนได้ส่วนเสีย 
๘.๒ วิธีการได้มาของความต้องการจากผู้มีส่วนได้ส่วนเสีย 
๘.๓ การวิเคราะห์ความต้องการของผู้มีส่วนได้ส่วนเสีย 
๘.๔ การกำหนด PLOs (Program Learning Outcomes) 
๘.๕ การออกแบบหลักสูตรด้วยวิธี BCD (Backward Curriculum Design) 
๘.๖ การกำหนด Curriculum Mapping 
๘.๗ การออกแบบ โครงสร้างหลักสูตรและแผนการศึกษา 
๘.๘ การออกแบบผลลัพธ์การเรียนรู้รายวิชาแบบ CLOs (Course Learning Outcomes) 

 

๙.  การควบคุมคุณภาพ (Quality Control)  
๙.๑ ได้ Key SHs และพิจารณา SHs (Stakeholder’s Needs) ได้ครอบคลุม 
๙.๒ วิธีการได้มาของความต้องการแต่ละกลุ่ม SHs เหมาะสม 
๙.๓ PLOs สะท้อนความต้องการของ Key SHs 
๙.๔ ได้ PLOs ที่ SMART 
๙.๕ PLOs ครอบคลุม TQF ทุกด้าน 
๙.๖ ความสอดคล้องของรายวิชาและสาระรายวิชากับ PLOs 
๙.๗ ความสอดคล้องตามลำดับข้ันของ PLOs 
๙.๘ ความสอดคล้องระหว่างกระบวนการจัดการเรียนรู้ 

 

๑๐. การบริหารความเสี่ยง 
๑๐.๑ การเปลี่ยนแปลงที่รวดเร็วของศาสตร์และเทคโนโลยี 
๑๐.๒ การศึกษาไร้พรมแดน 
๑๐.๓ พฤติกรรมและการใช้ชีวิตของผู้เรียน 
 

  



 
 

๖๐ 
 

๑๑. การจัดการข้อร้องเรียนและอุทธรณ์  
๑๑.๑ หลักสูตรจัดให้มีระบบการร้องเรียนของนักศึกษาผ่านช่องทางต่าง ๆ เช่น สื่อสังคมออนไลน์ของ
หลักสูตร หรือนักศึกษาอาจเขียนข้อร้องเรียนถึงอาจารย์ประจำหลักสูตร อาจารย์ผู้สอน อาจารย์ที่
ปรึกษา หรือประธานหลักสูตร โดยประธานหลักสูตรมอบหมายให้อาจารย์ประจำหลักสูตรคนหนึ่งเป็นผู้
รวบรวมและนำเสนอต่อประธานหลักสูตรเพื่อดำเนินการตามข้อร้องเรียน และแจ้งผลการดำเนินการต่อ
ข้อร้องเรียนให้นักศึกษาที่ร้องเรียนทราบ 
๑๑.๒ ในกรณีที่นักศึกษามีความสงสัยเกี่ยวกับผลการประเมินในรายวิชาใดสามารถยื่นบันทึกข้อความ
ถึงอาจารย์ผู้สอนเพื่อขอดูหลักฐานคะแนนการประเมินของอาจารย์แต่ละรายวิชา 
๑๑.๓ หลักสูตรจัดให้มีการสำรวจประเมินความพึงพอใจที่มีต่อการจดัการข้อร้องเรียนของนักศึกษา เพื่อ
นำผลการประเมินไปปรับปรุงระบบการร้องเรียนและการอุทธรณ์ของนักศึกษาต่อไป 

 
๑๒. วิธีการสื่อสารและเผยแพร่ข้อมูลของหลักสูตรการศึกษาให้ผู้มีส่วนได้เสียได้รับทราบ 
       มีการเผยแพร่ข้อมูลของหลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติให้แก่ผู้มีส่วนได้ส่วนเสียได้ทราบผ่านทางคู่มือการศึกษาของมหาวิทยาลัย เว็บไซต์ของหลักสูตร 
เว็บไซต์ของวิทยาลัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม และเว็บไซต์ของมหาวิทยาลัย 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๖๑ 
 

หมวดที่ ๙ 
ระบบและกลไกในการพัฒนาหลักสูตร 

๑.  การตรวจสอบเพื่อรบัรองมาตรฐานหลักสตูรโดยคณะกรรมการมาตรฐานการอุดมศึกษา  
ตามพระราชบัญญัติการอุดมศึกษา  

๑.๑ การตรวจสอบหลักสูตร คณะกรรมการมาตรฐานการอุดมศึกษาจะตรวจสอบหลักสูตร
การศึกษาของมหาวิทยาลัยว่าได้ออกแบบเป็นไปตามมาตรฐานและให้การรับรองเมื่อได้ตรวจสอบ โดยมี
หลักฐานเชิงประจักษ์ 

๑.๒ การตรวจสอบการดำเนินการจัดการศึกษา คณะกรรมการมาตรฐานการอุดมศึกษา
ตรวจสอบการดำเนินการจัดการศึกษาที่มีกระบวนการควบคุมที่มั่นใจได้ว่าเกิดผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวัง
ได้จริง ตลอดจนมีกระบวนการติดตามและพัฒนาสมรรถนะการดำเนินการอย่างต่อเนื่อง เพื่อให้บรรลุ
เป้าหมายที่ตั้งไว้ 

๒.  การประเมินประสิทธิผลของการสอน 
๒.๑ การประเมินกลยุทธ์การสอน 

2.๑.๑ การประชุมร่วมของอาจารย์ในสาขาวิชาเพื่อแลกเปลี่ยนความคิดเห็น ขอคำแนะนำ 
ข้อเสนอแนะจากอาจารย์ที่มีความรู้และประสบการณ์ หรือเพื่อนร่วมงาน 

2.๑.๒ การแลกเปลี่ยนโดยสนทนากับนักศึกษา เพื่อสะท้อนผลการจัดการเรียนการสอนในช่วง
ของการเรียนแต่ละรายวิชา 

2.๑.๓ การประเมินจากผลสัมฤทธิ์ทางการเรียนของนักศึกษา เปรียบเทียบพัฒนาการหรือความ
เปลี่ยนแปลงที่เกิดขึ้นจากการใช้กลยุทธ์การสอนที่แตกต่างกัน 

๒.๑.๔ การประเมินการสอนโดยนักศึกษาในระบบบริการการศึกษาของมหาวิทยาลัยนครพนม
ผ่าน ระบบออนไลน์ (https://reg.npu.ac.th/registrar/home.asp) 

๒.๒ การประเมินทักษะของอาจารย์ในการใช้แผนกลยุทธ์การสอน 
๒.๒.๑ การประเมินการสอนโดยนักศึกษาในระบบบริการการศึกษาของมหาวิทยาลัยนครพนม

ผ่าน ระบบออนไลน์ (https://reg.npu.ac.th/registrar/home.asp) 
๒.๒.๒ การสังเกตการณ์โดยอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร หรือหัวหน้าสาขาวิชา หรือประธาน 

หลักสูตร หรือเพื่อนร่วมงาน 
๒.๒.๓ แบบรายงานผลการดําเนินการของรายวิชา และรายงานผลการดําเนินการของ

ประสบการณ์ ภาคสนาม 
๒.๒.๔ การทดสอบผลการเรียนรู้ของนักศึกษาโดยเทียบเคียงกับนักศึกษาของสถาบันอื่นใน

หลักสูตร เดียวกัน 
๒.๒.๕ การจัดอันดับเกี่ยวกับกระบวนการในการพัฒนาความรู้และทักษะที่มีประสิทธิภาพมาก

ที่สุดที่ นักศึกษาต้องการ 

 

 

 

 



 
 

๖๒ 
 

๓.  การประเมินหลักสตูรในภาพรวม  
๓.๑ นักศึกษาและบัณฑิต  

๓.๑.๑ คณะกรรมการบริหารหลักสูตรดำเนินการประเมินหลักสูตรจากนักศึกษาชั้นปีที่ ๔ ใน
โครงการปัจฉิมนิเทศนักศึกษาและนำผลประเมินหลักสูตรมาใช้ในการวางแผนประเมินหลักสูตร 

๓.๑.๒ คณะกรรมการบริหารหลักสูตรนำมาใช้เพื่อวางแผนปรับปรุงการจัดการเรียนการสอนให้
เหมาะสมกับสถานการณ์  

๓.๑.๓ ดำเนินการสำรวจข้อมูลเพื่อประกอบการประเมินหลักสูตรในภาพรวม เพื่อให้ได้ข้อมูล
ย้อนกลับที่เป็นประโยชน์ในการพัฒนาหลักสูตร  

๓.๒ ผู้ทรงคุณวุฒิ และ/หรือผู้ประเมินภายนอก  
ผู้ทรงคุณวุฒิและ/หรือผู้ประเมินภายนอกร่วมวิเคราะห์และประเมินหลักสูตรในภาพรวม เพื่อให้

ได้ข้อมูลย้อนกลับที่เป็นประโยชน์ในการพัฒนาหลักสูตร  
๓.๓ ผู้ใช้บัณฑิตและ/หรือผู้มีส่วนได้ส่วนเสียอื่นๆ  

ติดตามบัณฑิตใหม่และประเมินความพึงพอใจผู้ใช้บัณฑิต คุณภาพบัณฑิตตามกรอบมาตรฐาน
คุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ โดยสำรวจข้อมูลจากนายจ้างและ/หรือผู้บังคับบัญชาโดยแบบสอบถาม
หรือการสัมภาษณ์ ข้อมูลที่ได้จากทั้ง ๓ กลุ่ม และนำมาวิเคราะห์ปรับปรุงและพัฒนาหลักสูตรให้มีความ
ทันสมัยสอดคล้องกับบริบทที่เปลี่ยนแปลงของสังคมในปัจจุบัน 

๔.  การประเมินผลการดำเนินงานตามรายละเอียดหลักสูตร 
 การประเมินผลการจัดการหลักสูตร เป็นไปตามตัวบ่งชี้ผลการดำเนินการตามกรอบมาตรฐาน
คุณวุฒิ เพื่อ การประกันคุณภาพหลักสูตรและการเรียนการสอน และเกณฑ์การประเมินประจำปี และ
เป็นไปตามระบบการ ประเมินผลการจัดการหลักสูตร มหาวิทยาลัยนครพนม ซึ่งดำเนินการทุกสิ ้นปี
การศึกษาผ่านระบบออนไลน์ http://npu.ac.th โดยมีเกณฑ์การประเมินประกอบด้วย ๖ องค์ประกอบ 
๑๒ ตัวชี้วัด หรือเป็นไปตามระเบียบ  

๕.  การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุง 
คณะกรรมการประเมินหลักสูตรจัดประชุมสัมมนาเพื่อการปรับปรุงหลักสูตร โดยวิเคราะห์ทบทวน

ข้อมูลที่ได้จากการรวบรวมข้อเสนอแนะ แล้วนำเสนอผลหลักสูตรที่ปรับปรุงให้ผู้ทรงคุณวุฒิตรวจสอบและ
ให้ข้อเสนอแนะ 

๖.  แผนพัฒนาปรับปรุง  
แผนการพัฒนา/การ

เปลี่ยนแปลง 
กลยุทธ์ หลักฐาน/ตัวบ่งชี ้

๑. ดา้นการบริหารหลักสตูร
ระบบและกลไกในการบริหาร
หลักสูตร 

๑. คณะกรรมการบริหาร
หลักสูตร/อาจารย์ผูร้ับผดิชอบ
หลักสูตร/อาจารย์ประจำ
หลักสูตร มกีารประชุมและ
ติดตามการดำเนินงานของ
หลักสูตรอย่างสมำ่เสมอ 

๑. รายงานการประชุมและร้อยละ
ของอาจารย์ประจำหลักสูตรอย่าง
น้อยร้อยละ ๘๐ มีส่วนรว่มในการ
ประชุมเพื่อวางแผน ตดิตาม และ
ทบทวนการดำเนินงานหลักสูตร 
๒. จำนวนโครงการและอาจารย์ที่
ร่วมกิจกรรมเกี่ยวกับการเพิ่มพูน



 
 

๖๓ 
 

แผนการพัฒนา/การ
เปลี่ยนแปลง 

กลยุทธ์ หลักฐาน/ตัวบ่งชี ้

๒. ส่งเสริมการจดัการเรยีนรู้
เพื่อให้บรรลุ PLOs ของ
หลักสูตร โดยการพัฒนาทักษะ
อาจารย์ที่เกี่ยวกับการจดัการ
เรียนรู้ตามมาตรฐานผลการ
เรียนรู้ 
๓. มีการตรวจสอบและ
ปรับปรุงหลักสูตรทุก ๕ ปี   
เพื่อพัฒนาหลักสูตรให้มคีวาม
ทันสมัยและมีมาตรฐานตาม
เกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับ
ปริญญาตร ี

ทักษะการจัดการเรียนรูต้าม
มาตรฐานผลการเรียนรู้ 
๓. จำนวนรายวิชาที่จัดการเรียนรู้
บรรลุตาม PLOs ของหลกัสูตร 
๔. ความพึงพอใจของผู้เรียนต่อการ
จัดกิจกรรมการเรียนรู้ 
๕. ผลการประเมินการดำเนินงาน
ของหลักสูตรในแต่ละปีการศึกษา 
๖. เอกสารการปรับปรุงหลักสูตร 

๒. ดา้นการบริหารทรัพยากร 
การเรียนการสอน เช่น  
การบริหารงบประมาณและ
ทรัพยากรการเรียนการสอน 

๑. สำรวจความพึงพอใจของ
นักศึกษาและอาจารยต์่อสิ่ง
สนับสนุนการเรียนรู้ในแต่ละปี
การศกึษา เพื่อนำข้อมูลมา
พิจารณาปรับปรุง 
๒. สำรวจความพร้อมของ
เครื่องมือให้สามารถใช้งานได้
ตลอดเวลา จดัทำแผนการ
จัดหาครุภณัฑ์ในรอบระยะเวลา 
๕ ปี/แผนซ่อมบำรุงครุภัณฑ์ 
๓. ทบทวนแผนครุภัณฑท์ุกปี
การศกึษา 

๑. รายงานผลการประเมินความพึง
พอใจของนักศึกษาและอาจารย์ต่อ
สิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 
๒. รายงานผลการการสำรวจความ
พร้อมของเครื่องมือ และแผนการ
ซ่อมบำรุงครุภัณฑ ์
๓. แผนครุภัณฑ ์๕ ปี/แผนซ่อม
บำรุงครุภัณฑ์ 
 

๓. ดา้นการบริหารคณาจารย์ ๑. ส่งเสริมให้อาจารย์มกีาร
ดำเนินการเข้าสู่ตำแหน่งทาง
วิชาการ 
๒. พัฒนาทกัษะอาจารยท์ี่
เกี่ยวกับการจดัการเรียนรู้และ
การประเมินผลการเรียนรู้ใน
ด้านตา่ง ๆ 
๓. ส่งเสริมสนับสนุนให้
คณาจารย์เข้าอบรม 
ประชุมสัมมนา แลกเปลี่ยน
ทักษะ และศึกษาดูงาน 

๑. จำนวนอาจารย์ที่ดำรงตำแหน่ง
ทางวิชาการเพิ่มขึ้น 
๒. อาจารย์ที่ร่วมกิจกรรมเกี่ยวกับ
การเพิ ่มพูนความรู ้และทักษะที่
เกี่ยวข้องกับการจัดการเรียนรู้ตาม
มาตรฐานผลการเรียนรู้  การวิจัย 
การเข้าสู่ตำแหน่งทางวิชาการ การ
บริหารหลักสูตร งานและบทบาท
อาจารย์นิเทศก์ รวมทั้งกฎเกณฑ์
และประกาศต่าง ๆ ของ อว.  
๓. รายงานสรุปการเข้าอบรม 
ประชุมสัมมนา แลกเปลี่ยนทักษะ 
และศึกษาดูงานของอาจารย ์



 
 

๖๔ 
 

แผนการพัฒนา/การ
เปลี่ยนแปลง 

กลยุทธ์ หลักฐาน/ตัวบ่งชี ้

๔. ดา้นการบริหารบุคคลสาย
สนับสนุน 

 ส่งเสริมให้บุคลากรสาย
สนับสนุนได้รับการพัฒนา
ตนเอง ด้านวชิาการ และ/หรือ
วิชาชพี และมีการนำผลไป
ปรับปรุงเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพ
การทำงาน 

๑. จำนวนโครงการและบุคลากร
สายสนับสนุนที่เข้าร่วมกิจกรรม
เกี่ยวกับการพัฒนาตนเอง  
๒. รายงานสรุปการเข้ารว่ม
กิจกรรมการพัฒนาตนเอง  

๕. ดา้นการสนับสนุนและการ
ให้คำแนะนำนักศึกษา 

๑. จัดทำแผนพัฒนานักศึกษา
โดยสำรวจความต้องการพัฒนา
ทักษะของนักศึกษา โดยให้
สอดคล้องกับทักษะการเรียนรู้
ในศตวรรษที ่๒๑  
๒. เพิ่มกิจกรรมการเรียนการ
สอนในรายวชิาเฉพาะที่เน้นการ
ส่งเสริมพัฒนาทักษะดา้นดิจิทัล
และภาษาอังกฤษในทุกปี
การศกึษา 

๑. รายงานกิจกรรมโครงการพัฒนา
นักศึกษา  
๒. รายละเอียดรายวิชาและ
รายงานผลการดำเนินงานรายวิชา
ที่มีการจัดการเรียนสอนที่เน้นการ
ฝึกทักษะการเรียนรู้ในศตวรรษที่ 
๒๑ ทักษะดจิิทัล และทกัษะ
ภาษาอังกฤษ 

๖. ดา้นความต้องการ
ตลาดแรงงาน สังคม และหรือ
ความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิต 

๑. ตดิตามแนวโน้มความ
ต้องการและคุณลักษณะบัณฑิต
จากผู้ประกอบการที่เกี่ยวข้อง
ในทุก ๒ ป ี
๒. สำรวจความพึงพอใจผู้ใช้
บัณฑิตเมื่อมีบัณฑิตจบ
การศกึษา 

๑. รายงานผลการประเมินการ
ปฏิบัติงานของนักศึกษาที่ไปฝึก
ประสบการณ์วิชาชีพสถาปัตยกรรม
และการก่อสร้าง 
๒. รายงานภาวะการมีงานทำและ
คุณภาพบัณฑิต คณะเทคโนโลยี
อุตสาหกรรม 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๖๕ 
 

ภาคผนวก 
 

 
เอกสารหมายเลข ๑  คำอธิบายรายวิชา 
เอกสารหมายเลข ๒  ประวัติและผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผูร้ับผิดชอบหลักสูตรและ 
   อาจารย์ประจำหลักสตูร 
เอกสารหมายเลข ๓  คำสั่งแต่งตั้งคณะกรรมการพัฒนาหลักสูตร  
เอกสารหมายเลข 4  คำสั่งแต่งตั้งคณะกรรมการวิพากษ์หลักสูตร 
เอกสารหมายเลข 5  ตารางเปรียบเทียบหลักสูตร (กรณีหลักสตูรปรับปรงุ) 
เอกสารหมายเลข 6  ระเบียบมหาวิทยาลัยนครพนม ว่าด้วยการศึกษาระดับปริญญาตรี  
                          พ.ศ. ๒๕๖๖  

     เอกสารหมายเลข 7  ข้อบังคับมหาวิทยาลัยนครพนม ว่าดว้ยแนวทางการจดัการศึกษาระบบคลัง  
                               หน่วยกิต พ.ศ. ๒๕๖๗ 

 เอกสารหมายเลข ๘  ประกาศมหาวิทยาลัยนครพนม เรื่องหลักเกณฑ์การกําหนด 
                               รหัสประจาํวิชาและการคิดหน่วยกติ พ.ศ. ๒๕๖๒                                       
     เอกสารหมายเลข ๙  รายงานการประชุมคณะกรรมการสภามหาวิทยาลัยนครพนม        

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๖๖ 
 

เอกสารหมายเลข ๑ 
คำอธิบายรายวิชา 

 
๑. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป               ๒๔    หน่วยกิต 
    ๑.๑  กลุ่มวิชาทักษะการสื่อสาร                                                     
30011101    ภาษาอังกฤษเพื่อการสื่อสาร      3(3-0-6) 

   English for Communication   
   เง่ือนไขรายวชิา: ไม่มี  
   Course Condition: None 

    ทักษะการฟัง การพูด การอ่านและการเขียน เพื่อการใช้ในชีวิตประจำวัน ความรู้และ
ทักษะการใช้ภาษาอังกฤษเกี่ยวกับสังคมและวัฒนธรรมร่วมสมัย การใช้ภาษาอังกฤษระดับพื้นฐานในการ
สนทนาตามสถานการณ์และโอกาสทางสังคม รวมถึงเนื้อหาประเด็นสำคัญทางสังคมในปัจจุบันที่น่าสนใจ 
    Listening, speaking, reading, and writing skills for everyday use; knowledge 
and skills in using English on contemporary societies and cultures; the use of basic English 
in conversations according to situations and social opportunities; the content of important 
current social issues that are interesting. 
    ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
   1. พูดสนทนาภาษาอังกฤษในสถานการณ์ที่หลากหลายโดยใช้รูปแบบพื้นฐานของบท
สนทนาได้  
   2. สื่อสารภาษาอังกฤษด้วยการออกเสียง การเน้นน้ำหนักคำและเสียงในประโยคได้อย่าง
ถูกต้อง  
   3. ประยุกต์รูปแบบของบทสนทนาที่ได้ฝึก กับสถานการณ์แบบใหม่ได้ 
  
30011102    ภาษาอังกฤษเชิงวิชาการ      3(3-0-6) 

   English for Academic Purposes 
   เง่ือนไขรายวชิา: ไม่มี  
   Course Condition: None 

    การใช้ทักษะภาษาอังกฤษเพื่อวัตถุประสงค์ในทางวิชาการ โดยเชื่อมโยงกับศาสตร์ของ
ผู้เรียนและสามารถนำเสนอผลงานเป็นภาษาอังกฤษได้ 
    Using English skills for academic purposes by linking with the students' fields; 
being able to present in English. 
    ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
   1. อ่านและเข้าใจบทความภาษาอังกฤษได้ 
   2. เขียนย่อหน้าประเภทต่าง ๆ ได้อย่างถูกต้องตามหลักไวยากรณ์ภาษาอังกฤษ 
   3. อภิปราย แลกเปลี่ยนเรียนรู้และนำเสนอความคิดเห็นตามศาสตร์ของผู้เรียนโดยใช้
รูปแบบต่าง ๆ ของการพูดภาษาอังกฤษเชิงวิชาการ 
 
 



 
 

๖๗ 
 

30011103    ภาษาไทยเพื่อการสื่อสาร             3(3-0-6) 
   Thai for Communication 
   เง่ือนไขรายวชิา: ไม่มี  
   Course Condition: None 
   ความรู้เบ้ืองต้นเกี่ยวกับภาษาและการสื่อสาร ลักษณะและความสำคัญของภาษาไทย การ

ใช้ภาษาเพื่อการสื่อสารยุคดิจิทัล การฝึกทักษะการฟัง การพูด การอ่าน การเขียนและการคิดวิเคราะห์อย่าง
มีวิจารณญาณให้สามารถสื่อสารได้อย่างถูกต้อง สามารถนำความรู้ไปใช้ในการนำเสนอผลงานรูปแบบต่าง ๆ 
ได้อย่างเหมาะสม 

   Introduction to language and communication; characteristics and 
importance of Thai language; the Thai language usage for communication in the digital age; 
practice in listening, speaking, reading, and critical thinking skills for precise communication; 
applying the knowledge to properly make various types of presentations. 
    ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
  1. สื่อสารภาษาไทยในยคุดิจิทัลไดอ้ย่างถูกต้องตามหลักการสื่อสาร 
  2. มีทกัษะการฟัง การพูด การอ่าน การเขียนและการคดิอย่างมวีิจารณญาณ 
  3. นำเสนอผลงานรูปแบบต่าง ๆ ถูกต้องตามหลักการใช้ภาษาไทยได้อยา่งเหมาะสม 
 
30011104    ภาษาจีนเพื่อการสื่อสาร                         3(3-0-6) 

  Chinese for Communication  
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่ม ี 
  Course Condition: None 

   การพัฒนาความรู้และทักษะการใช้ภาษาจีนเพื่อการสื่อสาร การฝึกทักษะการฟัง การพูด 
การอ่าน และการเขียน วิธีการเขียนตัวอักษรจีน ระบบสัทอักษรภาษาจีน การใช้ภาษาจีนในระดับพื้นฐาน
ในชีวิตประจำวัน  

  Developing knowledge and skills in Chinese language for communication; 
practicing listening,  speaking, reading, and writing skills; Chinese alphabet and writing 
methods; Chinese phonetic system; using basic Chinese in various situations and in daily 
life. 

  ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. ฝึกทักษะให้สามารถ ฟัง พดู อา่น เขียนตัวอักษรจีนให้ถูกต้องตามหลักไวยากรณ์ 
2. ใช้ภาษาจีนเป็นเครื่องมือในการสื่อสารและประยุกต์ใช้ได้ 
3. ออกเสียงต่าง ๆ ในระบบการออกเสียงได้อย่างถูกต้อง 
4. สรา้งประโยคที่มีความหมายหลากหลายจากคำศัพทพ์ื้นฐานที่ได้เรียน 

 
 
 
 
 



 
 

๖๘ 
 

30011105    ภาษาเวียดนามเพื่อการสื่อสาร            3(3-0-6) 
  Vietnamese for Communication 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่ม ี 
  Course Condition: None 
  การพัฒนาความรู้เกี่ยวกับวิวัฒนาการระบบตัวอักษรเวียดนาม การฝึกทักษะการฟัง  การ

พูด การอ่าน และการเขียน วิธีการเขียนตัวอักษรเวียดนาม ระบบสัทอักษรภาษาเวียดนาม การใช้ภาษา
เวียดนาม ในระดับพื้นฐานตามสถานการณ์และตามโอกาสทางสังคมเพื่อการสื่อสารในชีวิตประจำวัน 

  Developing knowledge on the evolution of the Vietnamese alphabet; 
practicing listening, speaking, reading, and writing skill; writing Vietnamese alphabet; 
Vietnamese phonology; basic Vietnamese communication in everyday-life social situations 
and occasions. 

  ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายวิวัฒนาการระบบตัวอักษรเวียดนามได้ 
2. สะกดคำและการอ่านคำภาษาเวียดนามในระดบัเบื้องต้นได้ 
3. เขียนคำภาษาเวียดนามในระดับเบื้องต้นได้  
4. ฟังคำภาษาเวียดนามในระดับเบื้องต้นได้  
5. พดู หรือสื่อสาร ภาษาเวียดนามระดับเบื้องต้นได้  

 
30011106  การพัฒนาบุคลิกภาพและการพูดต่อสาธารณชน   3(3-0-6)  

  Personality Development and Public Speaking     
  เง่ือนไขรายวิชา : ไม่มี  
  Course Condition: None 
  ความหมายและความสำคัญของการพัฒนาบุคลิกภาพ ขั้นตอนการพัฒนาบุคลิกภาพ   การ

ปรับปรุงพฤติกรรมของบุคคลเพื่อขจัดข้อบกพร่อง ศิลปะการแต่งกาย มารยาททางสังคม บุคลิกภาพการ
เป็นผู้นำ การคิดเชิงบวก ศิลปะการพูด การปาฐกถา การโต้วาที การแถลงการณ์ การใช้ถ้อยคำและน้ำเสียง
และท่าทางที่เหมาะสม การให้เหตุผลในการพูด มารยาท ความรับผิดชอบและคุณธรรมในการพูด 

  Definitions and importance of personality development; personality 
development procedures; personal behavioral adjustment to eliminate personal weakness; 
personal strength enhancement; art of dressing; social manners and etiquette; leader 
personality; positive thinking; art of rhetoric; discourse; debate; declaration; the use of 
words, tone, and suitable gestures; reasoning in speaking; responsibility and virtues of 
speaking. 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายถึงบุคลิกภาพจากทฤษฎีบุคลิกภาพต่าง ๆและปรับบุคลิกภาพของตนเองให้

สอดคล้องกับสังคมและบริบทของวิชาชีพได้ 
 2. ปรับตัวและพัฒนาบุคลิกภาพของตนเอง ให้เข้ากับสังคมและสิ่งแวดล้อม เพื่อให้เกิด

ประโยชน์  ในการทํางานและในชีวิตประจําวันได้  
 3. นำเสนองานและพูดในที่สาธารณะด้วยถ้อยคำ น้ำเสียงและท่าทางที่เหมาะสมได้ 



 
 

๖๙ 
 

30011107   การสื่อสารในยุคดิจิทัล            3(3-0-6)  
  Communication in Digital Era 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่ม ี 
  Course Condition: None 
  ความหมาย ความสำคัญและวิวัฒนาการของการสื่อสาร จุดมุ่งหมายของการสื่อสาร 

กระบวนการและองค์ประกอบของการสื่อสาร แบบจำลองการสื ่อสาร อุปสรรคในการติดต่อสื่อสาร 
เทคโนโลยีดิจิทัลเพื่อการสื่อสาร การสื่อสารระหว่างบุคคลและสังคมผ่านอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ เทคโนโลยี
อินเตอร์เน็ตและสื่อสังคมออนไลน์ แพลตฟอร์มดิจิทัลสำหรับการสื่อสาร การคุ้มครองข้อมูลส่วนบุคคลและ
จริยธรรมในการสื่อสารแบบดิจิทัล 

  Definitions, importance, and evolution of communication; objectives of 
communication; procedures and categories of communication; communication models; 
failures in communication; digital technology for communication; communication between 
individual and society through electronic devices; internet technology and social media; 
digital platform for communication; personal data protection; digital communication ethics. 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายความสำคัญของการสื่อสารแบบดิจิทัล ตลอดจนสามารถเลือกใช้ช่องทางการ

สื่อสารแบบดิจิทัลที่เหมาะสมกับสถานการณ์ได้ 
2. ประยุกต์ใช้สื่อสังคมออนไลน์ที่เหมาะสมในการนำเสนอข้อมูลการสื่อสารระหว่างบุคคล

และสังคมได้ 
3. เชื่อมโยงกฎหมายและระเบียบที่เกี่ยวข้องกับการสื่อสารแบบดิจิทัลและการรักษาความ

ปลอดภัยข้อมูลส่วนบุคคลเข้ากับสถานการณ์หรือเหตุการณ์จากกรณีศึกษาตัวอย่างได้ รวมทั้งอธิบาย
แนวทางในการปรับปรุงการสื่อสารผ่านสื่อดิจิทัลเป็นไปตามกฎระเบียบที่เกี่ยวข้องได้ 

 
30011108   การถา่ยภาพ อินโฟกราฟิกและการนำเสนอแบบดิจิทัล     3(3-0-6) 

  Photography Infographics and Digital Presentation 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่ม ี 
  Course Condition: None   
  ความหมายและความสำคัญของการถ่ายภาพและอินโฟกราฟิก พื้นฐานงานออกแบบด้วย

อินโฟกราฟิก หลักการใช้สี ภาพและอักษร การจัดองค์ประกอบของภาพ ชนิดของกล้องถ่ายภาพ วิธีการใช้
และการบำรุงรักษา กล้องและภาพ เลนส์ถ่ายภาพ เทคนิคการถ่ายภาพ การจัดองค์ประกอบในงาน
ออกแบบด้วยโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำเร็จรูป การประยุกต์ใช้อินโฟกราฟิกในสื่อออนไลน์         การ
ออกแบบสื่อสิ่งพิมพ์และมัลติมีเดีย สื่อดิจิทัลสำหรับการนำเสนอ ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับความเป็นจริง
เสมือน ความเป็นจริงเสริมและความเป็นจริงแบบผสม 

Definitions and importance of photography and infographics; basic principles 
of infographic designs; using principles of colors, images, and fonts; composition of pictures; 
types of cameras; uses and maintenance of cameras; cameras and photographs; camera 
lenses; photographic techniques; composition of designed products by ready-made 
computer programs; applications of infographics in online media; design of printing media 



 
 

๗๐ 
 

and multimedia; digital medias for presentation; fundamentals of virtual reality, augmented 
reality, and mixed reality. 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. เลือกใช้อุปกรณ์ในการถ่ายภาพและการจดัทำอินโฟกราฟิกที่เหมาะสม  
2. บำรุงรักษาอุปกรณ์ในการถ่ายภาพและจัดทำอนิโฟกราฟฟกิได้อยา่งถูกต้อง 
3. ใช้เทคนิคในการผลติภาพและสื่อและสามารถนำเสนอภาพและสื่อได้  
4. สรา้งภาพและสื่อ เพือ่การสื่อสาร โฆษณา ประชาสัมพันธ์ได้ 

 
30011109  ภาษาไทยสำหรับชาวต่างประเทศ      3(3-0-6) 

Thai for Foreigners 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่ม ี 
Course Condition: None 
ศึกษาหลักภาษาไทยพื้นฐาน โครงสร้างทางไวยากรณ์ไทย ระบบเสียง ถ้อยคำและประโยคที่

ใช้ในการสื่อสารภาษาไทย การฝึกทักษะการใช้ภาษาไทยเพื่อการสื่อสาร ทั้งด้านการฟัง     การพูด การอ่าน
และการเขียนในชีวิตประจำวัน 

Basic Thai language principles; Thai grammatical structures; sound systems, 
words, and sentences used in Thai communication; Practice in listening, speaking, reading, 
and writing skills for daily life. 
 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 

1. อธิบายหลักภาษาไทยพื้นฐาน โครงสร้างทางไวยากรณ์ ระบบเสียง ระบบคำและ
ความหมายได้ 

2. สื่อสารประโยคภาษาไทย และสามารถใช้ภาษาไทยได้อย่างถูกต้อง  
3. มีทักษะการฟัง การพูด การอ่าน การเขียนและประยุกต์ใช้ทักษะดังกล่าวไปใช้ให้เกิด

ประโยชน์ต่อการดำเนินชีวิตประจำวันในสังคมไทยได้ 
 
30011110  การใช้โปรแกรมประยุกต์เพื่อการสื่อสาร                           3(3-0-6) 
     Usage of Application Software for Communication 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
  Course Condition: None 
  การประยุกต์ใช้เทคโนโลยีเพื่อการสื่อสารในยุคดจิิทัล การใช้ซอฟต์แวร์ประยุกต์สำหรับ
การสื่อสาร การประชุมออนไลน์ และการทำงานรว่มกัน การใช้ซอฟต์แวรส์ำหรับการแปลภาษาต่างประเทศ
เพื่อการสื่อสาร การใช้ซอฟต์แวร์สำเร็จรูปสำหรบัการจัดทำรายงานและการนำเสนอ การใช้ซอฟต์แวร์เพื่อ
การค้นหาข้อมูล การใช้แพลตฟอร์มดจิิทัลเพื่อการสื่อสารทางธุรกจิ    
                     Applications of technology for communication in digital age; usage of 
application software for communication, online conferences, and collaboration; usage of 
application software in foreign language translation for communication; usage of 
application software for reporting and presentation; usage of application software for 
information searching; using digital platform for business communication 



 
 

๗๑ 
 

        ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
                    1. รู้จักและเลือกใช้เทคโนโลยีดิจิทัลที่เหมาะสมกับสถานการณ์ในการสื่อสารได้ 
                    2. รู ้จักและเลือกใช้โปรแกรมสำเร็จรูปที่เหมาะสมกับสถานการณ์ในการสื่อสาร การ
ทำงานเป็นทีม การจัดทำรายงานและการนำเสนองานได้ 
  3. เลือกใช้โปรแกรมสำเร็จรูปสื่อสารภาษาต่างประเทศกับบุคคลอื่นได้ 
 
    ๑.๒  กลุ่มวิชาจิตสาธารณะ                              
30012101   ชีวิตในโลกแห่งการเปลี่ยนแปลง            3(3-0-6) 

  Life in a changing world 
  Course Condition: ไม่มี  
  Prerequisites: None 
  ว ิถ ีช ี ว ิต ในโลกสม ัยใหม ่ ในศตวรรษท ี ่  21 ความส ัมพ ันธ ์ ระหว ่ างมน ุษย ์กับ

ทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม การปรับตัวและรับมือกับสภาพแวดล้อมและสังคมที่เปลี่ยนแปลง
ตลอดเวลา จากวิทยาการและเทคโนโลยีสมัยใหม่ การมีจิตสำนึกและส่งเสริมการมีส่วนร่วมในการจัดการ
สิ่งแวดล้อม เพื่อการพัฒนาที่ยั่งยืน 

  Life in the modern world in 21st century; relationship between humans and 
natural resources; dealing with the effects of advancements in science and technology on 
one's surroundings and community; awareness and encouraging environmental management 
for sustainable development. 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายผลกระทบจากความก้าวหน้าทางวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี ที่มีต่อสภาพสังคม

และสิ่งแวดล้อมยุคใหม่ในศตวรรษที่ 21 ได้ 
2. อธิบายถึงบทบาทของมนุษย์ในฐานะผู ้กระทำและผู ้ถูกกระทำ ปัญหามลพิษทาง

สิ่งแวดล้อม รวมทั้งมีจิตสำนึกต่อสาธารณะในการป้องกันหรือมีส่วนร่วมในการแก้ไขปัญหาได้ 
3. ปรับตัวเพื่อรับมือกับปัญหาและสถานการณ์สิ่งแวดล้อมในปัจจุบัน รวมทั้งใช้ชีวิตอย่าง

เป็นมิตรกับสิ่งแวดล้อมอย่างยั่งยืนได้ 
 
30012102   ความสุขในศตวรรษที่ 21            3(3-0-6) 

 Happiness in 21st Century 
 เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
 Course Condition: None 
 ศิลปะการดำเนินชีวิตอย่างมีความสุข การปฏิบัติตนให้เกิดสุขภาวะทางกายและทางใจ 

โภชนาการกับรูปแบบการดําเนินชีวติประจำวัน แนวทางปฏิบัติที่ดีดา้นการบริโภคอาหาร การเลือกใช้ยา
และผลิตภัณฑ์สุขภาพทีป่ลอดภัย กิจกรรมกฬีาหรือนันทนาการ เพื่อพัฒนาความเป็นผู้มีสุขภาพกายและใจ
ที่ดี การป้องกันการบาดเจ็บและการปฐมพยาบาลจากกิจกรรมทางกาย การเรียนรูประสบการณ์ในศตวรรษ
ที่ 21 ให้มีความสุข 



 
 

๗๒ 
 

 The art of living a fulfilled life; practice for physical and mental well-being; 
nutrition and daily lifestyle; good practical guidelines for good food consumption, choosing 
medicines and health products; sports and recreational activities to develop a person with 
good physical and mental health; injury prevention and first aid from physical activities; 
learning from experiences in the twenty-first century to live happily. 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายถึงความสำคัญของพฤติกรรมในการดำเนินชีวิตกับสุขภาพกาย สุขภาพใจและ

นำมาประยุกต์ใช้ในการสรางความสุข รวมถึงการใช้ชีวิตดวยความคิดในเชิงบวกได้ 
2. รู้จักและเลือกใช้แนวทางปฏิบัติที่ดี ด้านการบริโภคอาหาร การเลือกใช้ยาและผลติภณัฑ์

สุขภาพที่ปลอดภัย รวมทั้งจัดการผลกระทบที่เกี่ยวข้อง เพื่อให้เกิดความปลอดภัยกับสุขภาพได้ 
3. มีแรงจูงใจและสร้างกิจรรมสร้างสรรค์สำหรับการออกกำลังกายเพื่อพัฒนาสุขภาพกาย

และสุขภาพใจได้ 
 
30012103   สังคมพหุวัฒนธรรมในอนุภูมิภาคลุ่มแม่น้ำโขง       3(3-0-6)  
  Multicultural Society in the Greater Mekong Sub-region   

 เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
 Course Condition : None 
 ความเป็นมาของสังคมอนุภูมิภาคลุ่มแม่น้ำโขง โครงการพัฒนาสังคมอนุภูมิภาคลุ่มแม่น้ำ

โขง สังคมพหุวัฒนธรรม การเปลี่ยนแปลงสังคมปัจจุบันในอนุภูมิภาคลุ่มแม่น้ำโขง ปัญหาและผลกระทบต่อ
การพัฒนาในอนุภูมิภาคลุ่มแม่น้ำโขง ศึกษาเรียนรู้วิถีชุมชนวัฒนธรรมจังหวัดนครพนม 

 Background of the Greater Mekong Sub-Region (GMS) societies; social 
development projects of the GMS; current social changes of the GMS; problems and effects 
on the GMS development; social and cultural study of Nakhon Phanom Province. 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายความเป็นมาของสังคมอนุภูมิภาคลุ่มแม่น้ำโขงและโครงการพัฒนาสังคมอนุ

ภูมิภาคลุ่มแม่น้ำโขงได้   
2. อภิปรายและยกตัวอย่างการเปลี่ยนแปลงสังคมปัจจุบันในอนุภูมิภาคลุ่มแม่น้ำโขงได้ 
3. ยกตัวอย่างและวิเคราะห์ปัญหารวมทั้งผลกระทบที่มีต่อการพัฒนาในอนุภูมิภาคลุ่มแม่น้ำ

โขงได้  
4. นำเสนอวิถีชุมชนวัฒนธรรมจังหวัดนครพนมได้ 

 
 
 
 
 
 
 



 
 

๗๓ 
 

30012104   ความเป็นพลเมืองยุคใหม่      3(3-0-6)  
  New Generation Citizenship 

 เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
 Course Condition: None 
 การปกครองระบอบประชาธิปไตยอันมีพระมหากษัตริย์เป็นประมุข การเมืองการปกครอง

ของไทย การยึดมั่นในสถาบันหลักของชาติ ความผูกพันกับประวัติศาสตร์ ประเพณี วิถีชีวิตและค่านิยมที่ดี
ของสังคมไทย ความเป็นพลเมืองยุคใหม่ในระบอบประชาธิปไตย การมีส่วนร่วมทางการเมืองและการ
ตรวจสอบ การเลือกตั้งของประชาชน วิถีประชาธิปไตยในชีวิตประจำวัน การปลูกจิตสำนึกและการมี
จิตสำนึกของการเป็นสมาชิกที่ดีในสังคม การดำรงชีวิตตามหลักปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียง กิจกรรมด้านจิต
อาสาและการบำเพ็ญประโยชน์ เพื่อพัฒนาการมีจิตสาธารณะและการอยู่ร่วมกับคนอื่นในสังคม 

 A democratic regime of government with the king as head of state; politics 
and government of Thailand; adherence to key national institutes; attachment to Thai 
history, custom, way of life, and social value; democratic citizenship in a new era; political 
participation; citizen electoral observation; democracy of everyday life; instilling a sense of 
being good members of society; adoption of the sufficiency economy philosophy; volunteer 
activities for developing public-mindedness and social participation. 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายการปกครองระบอบประชาธิปไตยอันมีพระมหากษัตริย์เป็นประมุข การเมืองการ

ปกครอง        ของไทยได้ 
2. วิเคราะห์ข้อมูลข่าวสารอย่างมีวิจารณญาณได้ 
3. ระบุและยกตัวอย่างการมีส่วนร่วมทางการเมืองอย่างสร้างสรรค์ตามวิถีประชาธิปไตย                

อันมีพระมหากษัตริย์ทรงเป็นประมุขได้ 
4. นำเสนอกิจกรรมจิตอาสาและการบำเพ็ญประโยชน์ได้ 
5. นำไปประยุกต์ใช้ในชีวิตประจำวันในฐานะพลเมืองที่ดีของสังคมได้ 
 

30012105   คุณธรรมและจริยธรรมกับการพัฒนาคุณภาพชีวิต   3(3-0-6) 
          Virtue and Ethics for Improving Quality of Life 

 เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
 Course Condition: None 
 ความหมายและความสำคัญของคุณธรรมและจริยธรรม หลักคุณธรรมและจริยธรรม

พื้นฐานสำหรับการครองคนและครองงาน หลักคุณธรรมและจรรยาบรรณเพื่อการพัฒนาวิชาชีพต่าง ๆ 
คุณลักษณะที่พึงประสงค์ของคนไทย ปัญหาและการแก้ไขปัญหาด้านคุณธรรม จริยธรรมในสังคมปัจจุบัน 
แนวทางการนำคุณธรรม จริยธรรม มาใช้ในการพัฒนาคุณภาพชีวิต การสร้างจิตอาสาเพื่อพัฒนาตนเองและ
สังคม เพื่อให้การดำเนินชีวิตที่มีคุณภาพและอยู่ในสังคมอย่างมีความสุข 

 Meaning and importance of virtue and ethics; basic principles of virtue and 
ethics for self-management; virtue and ethics for professional practice; desirable 
characteristics of Thai citizen; problems and solution of virtue and ethics in Thai society; 
guidelines on applying principles of virtue and ethics for improving quality of life; Enhancing 



 
 

๗๔ 
 

volunteerism for self-improvement and social development to have a quality of life and 
live happily in the society. 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายความหมายและความสำคัญของคุณธรรมและจริยธรรม เพื่อประยุกต์ใช้ในการดำเนิน

ชีวิตได้ 
2. ยกตัวอย่างหลักคุณธรรมและจริยธรรม สำหรับการดำเนินชีว ิตประจำวันและ

จรรยาบรรณ  สำหรับวิชาชีพได้ 
3. วิเคราะห์ปัญหาด้านคุณธรรมและจริยธรรมในสังคมปัจจุบันและนำเสนอแนวทาง                

ในการแก้ปัญหาได้ 
4. นำเสนอแนวทางการนำคุณธรรมและจริยธรรมมาใช้ในการพัฒนาคุณภาพชีวิต     การ

สร้างจิตอาสาเพื่อพัฒนาตนเองและสังคม เพื่อให้การดำเนินชีวิตที่มีคุณภาพและอยู่ในสังคมอย่างมีความสุข
ได้ 

 
30012106   กฎหมายในชีวิตประจำวัน     3(3-0-6)  

 Laws in Daily life  
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี  
 Course Condition: None 
 ความหมายของกฎหมาย ประวัติศาสตร์และวิวัฒนาการของกฎหมาย ระบบกฎหมาย 

ลำดับชั้นของกฎหมาย การใช้การตีความกฎหมาย กฎหมายรัฐธรรมนูญและหลักการพื้นฐานของกฎหมาย
รัฐธรรมนูญ อันได้แก่ หลักประชาธิปไตย หลักนิติรัฐ สิทธิเสรีภาพ หน้าที่และศักดิ์ศรีความเป็นมนุษย์ 
กระบวนการยุติธรรม กฎหมายแพ่งและพาณิชย์และกฎหมายอาญาที่เกี่ยวข้องกับชีวิตประจำวัน กฎหมายที่
จำเป็นในยุคดิจิตอล เช่น กฎหมายว่าด้วยการกระทำความผิดเกี่ยวกับคอมพิวเตอร์ กฎหมายทรัพย์สินทาง
ปัญญา กฎหมายการปฏิบัติงานในหน่วยงานภาครัฐ 

 Definition of law, legal history; legal systems; hierarchy of law; interpretation 
and application of statutes; constitution and the principles of constitutional law e.g., 
democracy, the rule of law, parliamentary system, human right, freedom, duty, human 
dignity; justice system; civil and commercial law in daily life; criminal law in daily life; laws 
in digital society e.g., computer-related crime act, intellectual property laws; laws relating 
to public administration. 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายประวัติศาสตร์ ความเป็นมา ประเภทและลำดับชั้นของกฎหมายของไทยได้  
2. ยกตัวอย่างหลักกฎหมายที่จำเป็นต่อชีวิตประจำวันได้  
3. วิพากษ์วิจารณ์และให้ความเห็นต่อข่าวสารหรือสถานการณ์ปัจจุบันได้อย่างเหมาะสม           

โดยคำนึงถึงหลักเกณฑ์ตามกฎหมายและบรรทัดฐานต่าง ๆ ในสังคม  
4. ปฏิบัติตนอย่างมีระเบียบวินัย เคารพกฎระเบียบและกติกาของสังคมและทำงานร่วมกับ

ผู้อื่นได้ 
 
 



 
 

๗๕ 
 

30012107    เศรษฐกิจ BCG เพื่อโลกในศตวรรษที่ 21             3(3-0-6) 
  BCG  Economy for the 21th Century World 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่ม ี
  Course Condition: None 
  ปัญหาทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อมในศตวรรษที่ 21 กรอบแนวคิดของเศรษฐกิจ 
BCG ความสำคัญของการพัฒนาเศรษฐกิจ BCG การพัฒนาเศรษฐกิจของกลุ่มอุตสาหกรรมเป้าหมาย (S-
curve) ด้วยกรอบแนวคิดเศรษฐกิจ BCG ระบบเศรษฐกิจชีวภาพ การใช้ประโยชน์จากทรัพยากรชีวภาพ 
การรักษาสมดุลสิ่งแวดล้อม การลดการใช้เชื้อเพลิง การลดปัญหาภาวะโลกร้อน ระบบเศรษฐกิจหมุนเวียน 
การใช้ประโยชน์จากวัสดุเหลือใช้ การนำวัสดุกลับมาใช้ใหม่ แนวทางการทำของเสียให้เป็นศูนย์ ระบบ
เศรษฐกิจสีเขียว การขับเคลื่อนระบบเศรษฐกิจ BCG ด้วยนวัตกรรมและเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
  Natural resource and environmental problems in the 21 th century;  BCG 
economy model; importance of BCG economy development; economy development of s-
curve industry through BCG economy model; bioeconomy; taking advantages from 
biological resources; maintaining of environmental balancing; reducing fuel consumption; 
reducing global warming problem; circular economy; taking advantages from leftover 
materials; reuse and recycle; zero-waste guideline; green economy; innovation and 
modern technology driven the BCG economy 

           ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
                    1. อธิบายวิกฤติของทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อมที่ส่งผลกระทบต่อการพัฒนา
อย่างยั่งยืนได้ 
                    2. อธิบายวิธีการนำทรัพยากรมาใช้ให้เกิดประโยชน์สูงสุดและคุ้มค่าที่สุดรวมถึงการลด
ปริมาณของเสียให้น้อยลงหรือเท่ากับศูนย์ตามแนวคิดเศรษฐกิจหมุนเวียนได้  
  3. ยกตัวอย่างวิธีการลดมลพิษและผลกระทบต่อโลกตามแนวคิดเศรษฐกิจสีเขียวการลง
มือปฏิบัติจริงสู่วิถีชีวิตภายใต้แนวคิดเศรษฐกิจ BCG เพื่อโลกโนศตวรรษที่ 21 
  4. สามารถปรับตัวเพื่อรับมือกับสถานการณ์ฉุกเฉินด้านสภาพภูมิอากาศและสิ่งแวดล้อม
ได้ 
 
30012108    การอนุรักษ์ธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม                                3(3-0-6) 
  Natural Resources and Environmental Conservation 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
  Course Condition: None 
  ความหมายและความสำคัญของทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม ทรัพยากรธรรมชาติ
และสิ่งแวดล้อมกับการพัฒนาเศรษฐกิจของประเทศ ผลกระทบของการทำลายทรัพยากรธรรมชาติและ
สิ่งแวดล้อม แนวคิดและหลักการอนุรักษ์ทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม สิทธิและหน้าที่ของชุมชนกับ
การอนุรักษ์ทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม กฎหมายที่เกี่ยวข้องกับการอนุรักษ์ทรัพยากรธรรมชาติและ
สิ่งแวดล้อม  
                        Definition and importance of natural resources and environments; natural 
resources and environments and economics development; impacts of natural resources 



 
 

๗๖ 
 

and environments degradations; concepts and principles of natural resources and 
environmental conservation; rights and duties of community for natural resources and 
environmental conservation; laws relating to natural resources and environmental 
conservation laws and regulations related to aquatic resources. 

          ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
                    1. มีความเข้าใจถึงประโยชน์ของทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อมที่มีต่อการพัฒนา
เศรษฐกิจของประเทศ 
                     2. อธิบายผลกระทบที่เกิดจากการทำลายทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อมได้ 
                    3. อภิปรายและยกตัวอย่าง ประเด็นปัญหาเกี่ยวกับการอนุรักษ์ทรัพยากรธรรมชาติและ
สิ่งแวดล้อมได้ 
  4. อภิปรายแนวทางและนำเสนอข้อมูลเกี่ยวกับชุมชนเพื่อการอนุรักษ์ทรัพยากรและ
สิ่งแวดล้อม กฎหมายและระเบียบที่เกี่ยวข้องกับการอนุรักษ์ทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม 
 
30012109   จิตวิทยาและภาวะผู้นำยุคดิจิทัล                        3(3-0-6) 
  Psychology and Leadership in the Digital Age 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
  Course Condition: None 
  หลักจิตวิทยาแห่งการเป็นผู้นำสำหรับโลกยุคใหม่ แนวคิดและทฤษฎีเกี่ยวกับภาวะผู้นำ 
ปัจจัยที่กำหนดรูปแบบของผู้นำ การเสริมสร้างวิสัยทัศน์ของผู้นำ ภาวะผู้นำกับพฤติกรรมการตัดสินใจของ
กลุ่ม การปรับตัวของผู้นำในโลกยุคใหม่ การพัฒนาความคิดริเริ่มสร้างสรรค์ในยุคดิจิทัล บุคลิกภาพของผู้นำ
ในยุคดิจิทัล 
                        Psychology of leader in modern era; concepts and theories for leadership; 
determinants of leader styles; leader’s vision improvement; leadership and group decision 
behavior; leader adaptation in modern era; creative thinking development in digital age; 
leader personality in digital age 

          ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
                    1. อธิบายความสำคัญของการเป็นผู้นำสำหรับโลกในยุคใหม่ได้ 
                    2. มีทักษะความเป็นผู้นำในโลกยุคใหม่และสรา้งวัฒนธรรมของทีมได้ 
   3. อภิปรายแนวทางการทำงานเป็นทีมในยุคดิจิทลัได้ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๗๗ 
 

    ๑.๓  กลุ่มวิชาทักษะการทำงานในยุคใหม่                              
30013101  การคิดเชิงสร้างสรรค์และการแก้ปัญหา      3(3-0-6) 

Creative Thinking and Problem Solving 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่ม ี 
Course Condition: None 
กระบวนการคิด การคิดเชิงเหตุผล วิธีการคิดเชิงวิพากษและสรางสรรค การคิดเชิงออกแบบ

การแกปัญหาดวยความคิดสรางสรรค ความคิดสรางสรรคและนวัตกรรมในวิชาชีพของบุคคลในศตวรรษที่ 
21 การประยุกต์การคิดทางคณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์และสังคมศาสตร์สำหรับการแก้ปัญหาและพัฒนา
ตนเอง  

Process of thinking; logical thinking; method of critical and creative thinking; 
design thinking; creative problem solving; creativity and innovation of professionals in 21st 
century; application of thinking in mathematics, sciences and social sciences for problem 
solving and self-improvement. 
 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 

1. อธิบายหลักการ ความสำคัญและกระบวนการคิดอย่างมีเหตุผลในรูปแบบต่าง ๆ ได้ 
2. ประยุกต์ใช้กระบวนการคิดรูปแบบต่างๆ ในการแก้ปัญหา การดำเนินชีวิตและการทำงาน

ได้อย่างสร้างสรรค์ 
3. ค้นหาข้อมูลหรือหลักฐานอ้างอิงเชิงประจักษ์เพื่อนำมาสนับสนุนการคิดอย่างมีเหตุผลได้ 
4. อภิปรายแนวทางในการแก้ปัญหาจากสถานการณ์ต่าง ๆ ได้อย่างสมเหตุสมผล 

 
30013102  สะเต็มเพื่อการเรียนรู้ตลอดชีวติ     3(3-0-6) 

STEM for Lifelong Learning  
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่ม ี 
Course Condition: None 
ทำความรู้จักกับการเรียนรู้แบบสะเต็มศึกษา ทักษะและเจตคติทางวิทยาศาสตร์       เพื่อ

พัฒนาการคิดและเรียนรู้ตลอดชีวิต วิธีการสะเต็มเพื่อการแสวงหาความรูแ้ละวิเคราะห์ข้อมูลให้   เท่าทันต่อ
ยุคแห่งการเปลี่ยนแปลง การประยุกต์ความรู้ด้วยวิธีการสะเต็มเพื่อการแก้ปัญหาในชีวิตประจำวัน 

Knowledge of STEM learning; scientific attitudes and skills that encourage 
thinking and lifelong learning; STEM methodology for acquiring information and evaluating 
data to   sustainpace with the era of change; applying STEM knowledge to solve problems 
in daily life. 
 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 

1. รู้จักวิธีการศึกษารูปแบบสะเต็ม (STEM) เพื่อสามารถเชื่อมโยงความรู้ทางวิทยาศาสตร์
และศาสตร์อื่นที่เกี่ยวข้องมาประยุกต์ใช้ในชีวิตจริง รวมไปถึงการแก้ปัญหา ปรับปรุง พัฒนาหรือคิดค้นสิ่ง
ใหม่ ๆ ได้ 

2. รู้จักกระบวนการทำงานทางเทคโนโลยีที่นำมาใช้ในการแสวงหาความรู้ พัฒนาตนเอง           
และการแก้ปัญหาในชีวิตประจำวันได้ 



 
 

๗๘ 
 

30013103  คณิตศาสตร์เพื่อการตัดสินใจและการวิเคราะห์ข้อมูลเบื้องต้น 3(3-0-6) 
Mathematics for Decision Making and Fundamentals  
of Data Analytics 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 
กระบวนการคิด ทักษะการให้เหตุผล การวิเคราะห์และการตัดสินใจโดยใช้กระบวนการทาง

คณิตศาสตร์ ความน่าจะเป็นและสถิติพื้นฐานเพื่องานอาชีพ เทคนิคทางสถิติเพื่อการวิเคราะห์ข้อมูล การ
สร้างภาพเพื่อสื่อข่าวสาร เทคนิคการวิเคราะห์ข้อมูลและระบบปัญญาประดิษฐ์ในการตัดสินใจทางธุรกิจ 

Thinking processes; skills of reasoning; analysis and decision making using 
mathematics process; probability and basic statistics for careers; statistic techniques for data 
analytics; information visualization; data analytics and artificial intelligence techniques for 
business decision making. 
 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 

1. อธิบายความสำคัญของตรรกศาสตร์และการวิเคราะห์เชิงตัวเลขได้ 
2. คำนวณความน่าจะเป็นและสถิติพื้นฐาน เพื่อประยุกต์ใช้ทำงานในสถานการณ์ต่าง ๆ            

จากกรณีศึกษาได้ 
3. นำเสนอข้อมูลในรูปแบบต่าง ๆและสามารถเลือกเทคนิคในการนำเสนอข้อมูลที่เหมาะสม 

เพื่อสนับสนุนการตัดสินใจได้ 
4. เลือกใช้เทคโนโลยีในการวิเคราะห์ข้อมูลเพื่อสนับสนุนการตัดสินใจเชิงธุรกิจได้อย่าง

เหมาะสม 
 

30013104  การตลาดดิจิทัลเชิงบูรณาการ     3(3-0-6) 
Integrated Digital Marketing 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 
แนวคิด ทฤษฎี และปรัชญาด้านการสื่อสารทางการตลาดดิจิทัล วิวัฒนาการของการตลาด

ดิจิทัล พฤติกรรมของผู้ส่งสารและผู้รับสาร พฤติกรรมผู้บริโภคในยุคดิจิทัล พาณิชย์อิเล็กทรอนิกส์และการ
จ่ายเงินอิเล็กทรอนิกส์ การตลาดผ่านสื่อสังคมออนไลน์ การตลาดเชิงเนื ้อหา การตลาดเฉพาะบุ คคล 
การตลาดดิจิทัลโดยใช้ผู้มีอิทธิพลทางสังคม การตลาดผ่านเครื่องมือค้นหา     การขายแบบถ่ายทอดสด 
กฎหมายที่เกี่ยวข้องกับพาณิชย์อิเล็กทรอนิกส์ จริยธรรมในการนำเสนอข้อมูลผ่านสื่อออนไลน์  

Concepts, theories, and philosophies of digital marketing communication; 
evolution of digital marketing; behaviors of senders and recipients; consumer behaviors in 
digital age; electronic commerce and electronic payments; social media marketing; content 
marketing;  personalization marketing; influencer digital marketing; search engine marketing; 
live commerce; laws for electronic commerce; ethics of information presentation through 
digital media. 

 



 
 

๗๙ 
 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายความหมาย ความสำคัญและประโยชน์ของการตลาดแบบดิจิทัลในเชิงธุรกิจได้ 
2. เข้าใจการขายแบบพาณิชย์อิเล็กทรอนิกส์และการจ่ายเงินอิเล็กทรอนิกส์ 
3. ประยุกต์ใช้การตลาดดิจิทัลเพื่อส่งเสริมการขาย การโฆษณาประชาสัมพันธ์ได้ 
4. อธิบายถึงจริยธรรมในการทำธุรกรรมออนไลน์ และจริยธรรมในการนำเสนอข้อมูล              

ผ่านสื่อดิจิทัลได้ 
 
30013105  การทำงานเป็นทีมและการทำงานร่วมกัน         3(3-0-6) 

Teamwork and Collaboration  
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 
ความหมายและความสำคัญของการทำงานเป็นทีมและการทำงานร่วมกัน บทบาทหน้าที่         

ของหัวหน้าทีมและสมาชิกทีม กลยุทธ์ในการสร้างทีม ภาวะผู้นำในการทำงานเป็นทีมและการทำงานรว่มกนั 
ค่านิยมร่วม ความผูกพันในการทำงาน การสร้างขวัญและกำลังใจในการทำงาน หลักการเจรจาต่อรอง             
การจัดการความขัดแย้ง การประเมินผลการปฏิบัติงานร่วมกัน กิจกรรมสันทนาการ 

Definitions and importance of teamwork and collaboration; roles of head and 
team members; team building strategies; leaderships for teamwork and collaboration; 
shared value; work commitments; morale creation; principles of negotiation; conflict 
management; collaborative performance appraisal; recreational activities. 
 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 

1. อธิบายความสำคัญของการทำงานเป็นทีมและการทำงานร่วมกันได้ 
2. มีภาวะผู้นำและมีจริยธรรมในการทำงานเป็นทีม 
3. อภิปรายแนวทางในการบริหารความขัดแย้งและขจัดอุปสรรคในการทำงานได้ 
4. เลือกใช้แนวทางในการสร้างขวัญและกำลังใจในการทำงานร่วมกันจากสถานการณ์ต่าง ๆ 

ได้ 
30013106  ทักษะความเป็นผู้ประกอบการ     3(3-0-6) 

Entrepreneurship Skills 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 
คุณลักษณะของผู้ประกอบการ แนวคิดของการเป็นผู้ประกอบการที่ประสบความสำเร็จ          

อย่างมีจรรยาบรรณและความรับผิดชอบต่อสังคม บทบาทการเป็นผู้ประกอบการกับปัญหาของสังคม              
แนวคิดการเริ่มต้นธุรกิจและการวิเคราะห์ธุรกิจ การตลาดและเครื่องมือทางการตลาดดิจิทั ล นวัตกรรม          
ด้านผลิตภัณฑ์และบริการทางการเงิน  

Entrepreneurship characteristics, and successful entrepreneurship with ethical 
and social responsibility; entrepreneurship and social problems; start-up and business 
analysis concepts; marketing and use of digital marketing tools; innovative financial products 
and services. 



 
 

๘๐ 
 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายคุณลักษณะของผู้ประกอบการ แนวคิดในการเป็นผู้ประกอบการและจรรยาบรรณ

ของผู้ประกอบการได้  
2. ว ิเคราะห์ผลการดำเน ินงานจากรายงานต ่าง ๆ เพ ื ่อนำม ากำหนดกลยุทธ ์ของ

ผู้ประกอบการได้อย่างเหมาะสม 
3. เลือกใช้เครื่องมือทางการตลาดดิจิทัลในธุรกิจที่เหมาะสมได้  
4. เข้าใจในนวัตกรรมด้านผลิตภัณฑ์และบริการทางการเงินรูปแบบต่าง ๆ ได้ 
5. อภิปรายแนวทางในการสร้างความรับผิดชอบต่อสังคมในมุมมองของผู้ประกอบการ            

จากกรณีศึกษาต่าง ๆ ได้ 
 

30013107  สุนทรียศาสตร์เชิงความคิด      3(3-0-6) 
Aesthetics of Thinking    
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 

 สุนทรียศาสตร์เชิงความคิด การวิเคราะห์คุณค่าสุนทรียศาสตร์ การเรียนรู้การสร้างสรรค์         
ของสุนทรียศาสตร์ สุนทรียศาสตร์เชิงความคิดเชิงสร้างสรรค์และจินตนาการ การประยุกต์ใช้สุนทรียศาสตร์
เชิงความคิดในชีวิตประจำวัน การบูรณาการสุนทรียศาสตร์ข้ามศาสตร์ 
 Conceptual aesthetics; aesthetic value analysis; creative learning of aesthetics, 
creative and imaginative aesthetics, application of conceptual aesthetics in daily life, 
integrating aesthetics across sciences. 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. นำสุนทรียศาสตร์เชิงความคิดและเชื่อมโยงศาสตร์ด้านต่าง ๆ เพื่อนำมาประยุกต์ใช้              

ในการดำเนินชีวิตได้ 
2. มีพัฒนาการทางด้านสุนทรียศาสตร์เชิงความคิด อธิบายความคิดได้อย่างเป็นระบบ            

เข้าใจปัญหาและแก้ปัญหาได้อย่างมีเหตุมีผล  
3. บูรณาการความรู้ในรายวิชาสุนทรียศาสตร์เชิงความคิดได้ 
 

30013108    เทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์ในชีวิตประจำวัน              3(3-0-6) 
            Artificial Intelligence Technology in Daily Life 
            เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
            Course Condition: None 
  แนวคิดและความเป็นมาของปัญญาประดิษฐ ์ ความหมายและความสำคัญของ
ปัญญาประดิษฐ์ ประเภทของเทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์ การประยุกต์ใช้ปัญญาประดิษฐ์ในชีวิตประจำวัน 
ระบบช่วยเหลือลูกค้าออนไลน์และแชตบอท ผู้ช่วยเสมือนจริง การระบุตัวตนด้วยไบโอเมตริกซ์ การใช้งาน
ระบบรู้จำและสังเคราะห์เสียงพูด ระบบอัตโนมัติด้วยเทคโนโลยีหุ ่นยนต์ การใช้งานระบบประมวลผล
ภาษาธรรมชาติในชีวิตประจำวัน การใช้งานเครื่องมือค้นหา ระบบสุขภาพอัจฉริยะ ระบบการศึกษาอัจฉรยิะ 
จริยธรรมและการรักษาความปลอดภัยของระบบปัญญาประดิษฐ์ 



 
 

๘๑ 
 

  Concepts and definition of artificial intelligence (AI); d efinition and 
importance of AI; components of AI; usages of AI in daily life; online customer service and 
chatbot; virtual agents; biometric authentication; usages of speech recognition and 
synthesis; robotic process automation; natural language processing in daily life; usage of 
search engine; smart health; smart education; ethics and security of AI 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
                    1. อธิบายความสำคัญของเทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์แห่งโลกยุคใหม่ได้ 
                    2. อภิปรายและยกตัวอย่างประโยชน์ของการนำเทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์มาประยุกต์ใช้
งานในชีวิตประจำวันได้  
   3. รู้จักและเลือกใช้เทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์แห่งโลกยุคใหม่ได้อย่างเหมาะสมกับ
สถานการณ์ 
 
๒.  หมวดวิชาเฉพาะ       ๙๖  หน่วยกิต 
     ๒.๑ กลุ่มวิชาแกน พ้ืนฐานวิชาชีพ                                       ๑๒   หน่วยกิต 
๓๑๓๐๑๒๐๑    คณิตศาสตร์วิศวกรรม           ๓(๓-๐-๖) 

  Mathematical Engineering 
เง่ือนไขรายวิชา : ไม่มี 
Course Condition: None 
ฟังก์ชัน ลิมิตและความต่อเน่ืองและการประยุกต์ใช้ อุปนัยเชิงคณิตศาสตร์ แนะนำอนุพันธ์ 

การหาอนุพันธ์ การประยุกต์ใช้อนุพันธ์ ปริพันธ์จำกัดเขต 
Function; limit and continuity and their applications; mathematical induction; 

introduction to derivative; differentiation; applications of derivative; definite Integrals 
          ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 

1. สามารถคำนวณ หาคำตอบโดยใช้ฟังก์ชัน ลิมิตและความต่อเน่ืองและการ 
ประยุกต์ใช้ อุปนัยเชิงคณิตศาสตร์ 

2. เข้าใจ อนุพันธ์ การหาอนุพันธ์ และ สามารถประยุกต์ใช้อนุพันธ์ ปริพันธ์จำกัดเขต 
 

๓๑๓๐๑๒๐๒    การบรหิารงานอุตสาหกรรม     ๓(๓-๐-๖) 
           Industrial Management 

เง่ือนไขรายวิชา : ไม่มี 
Course Condition: None 
หลักการบริหารงานอุตสาหกรรม การพัฒนาผลิตภัณฑ์ และการพยากรณ์ยอดขายการวาง

แผนการจัดวางสิ่งอำนวยความสะดวก การควบคุมคุณภาพของผลิตภัณฑ์ และการปฏิบัติงาน การจัดการ
การผลิต การบริหารทรัพยากรเพื่อการผลิต การเพิ่มผลผลิตและประสิทธิภาพการทำงาน กฎหมายและ
ความ ลอดภัยในโรงงานอุตสาหกรรม 

 
 
 



 
 

๘๒ 
 

Principles of industrial management; product development and sales 
forecasting; facility planning and placement; quality control for production and operations; 
production management; resource management for production; increasing productivity and 
work efficiency; laws and safety in industrial plants 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. มีความรู้ความเข้าใจหลักการบริหารงานอุตสาหกรรม การพัฒนาผลิตภัณฑ์ และการ

พยากรณ์ยอดขาย กฎหมายและความปลอดภัยในโรงงานอุตสาหกรรม 
2. อธิบายการทำธุรกิจ การวิจัยตลาด และการตลาดเบ้ืองต้นได้ 
3. สามารถวางแผนการจัดวางสิ่งอำนวยความสะดวก การควบคุมคุณภาพของผลิตภัณฑ์ 

และการปฏิบัติงาน 
4. สามารถวิเคราะห์คุณลักษณะการบริหารทรัพยากรเพื่อการผลิต การเพิ่มผลผลิตและ

ประสิทธิภาพการทำงาน กฎหมายและความปลอดภัยในโรงงานอุตสาหกรรม 
 
๓๑๓๐๑๒๐๓    เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม      ๓(๓-๐-๖) 
  Engineering Economics 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
  Course Condition: None 
  ความหมายของเศรษฐศาสตร์ ค่าเง ินที ่เปลี ่ยนตามเวลาและค่าเทียบเท่า ว ิธ ีการ
เปรียบเทียบแบบต่าง ๆ การวิเคราะห์จุดคุ้มทุน การประเมินการทดแทน การประมาณต้นทุน ต้นทุน
มาตรฐาน ค่าเสื่อมราคา ประมาณการผลภาษีเงินได้ ความเสี่ยงและความไม่แน่นอน 
  Definitions of economics; time value of money and equivalent value; 
comparative methods in various types; break-even point analysis; replacement evaluation; 
cost estimation; standard cost; depreciation; estimation of income tax consequences; risk 
and uncertainty 
  ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 

1. อธิบายหลักการพื้นฐานของเศรษฐศาสตร์และการประเมินค่าเงินที่เปลี่ยนแปลงตาม
เวลา 

2. วิเคราะห์และประมาณการต้นทุนมาตรฐาน รวมถึงค่าเสื่อมราคาในบริบทของการ
จัดการโครงการ ประเมินผลกระทบของภาษีเงินได้ต่อโครงการ และจัดการความเสี่ยงและความไม่แน่นอน
ในกระบวนการตัดสินใจ 

3. ประยุกต์ใช้เครื ่องมือและเทคนิคการวิเคราะห์ทางเศรษฐศาสตร์ในสถานการณ์ที่
เกี่ยวข้องกับงานจริง 

 
 
 
 
 
 



 
 

๘๓ 
 

๓๑๓๐๑๒๐๔  จิตวิทยาการจัดการองค์กรและอุตสาหกรรม          ๓(๓-๐-๖) 
         Psychology of Organizational and Industrial Management  

เง่ือนไขรายวิชา : ไม่มี 
Course Condition: None 
พื้นฐานจิตวิทยาการทำงาน ความสำคัญ หลักการและแนวคิดทางจิตวิทยาอุตสาหกรรม 

การทำงานร่วมกันระหว่างคนกับสภาพแวดล้อมของงาน ปัญหาสุขภาพจิตในโรงงานอุตสาหกรรม 
พฤติกรรมของบุคคลในองค์กร การทำงานร่วมกันเป็นทีมในองค์กร ทัศนคติค่านิยมวัฒนธรรมองค์กรและ
ความพึงพอใจในการทำงาน การติดต่อสื่อสารและการประสานงาน การฝึกอบรมและพัฒนาบุคคลากร การ
สร้างความเข้าใจและการจูงใจในการทำงาน การสร้างสัมพันธภาพที่ดีและมนุษยสัมพันธ์ในการทำงาน การ
ปลูกฝังจิตสำนึกในเรื่องความปลอดภัย ความร่วมมือในการทำงาน 

Fundamental of work psychology; importance, principles and concepts 
ofindustrial psychology; work interaction between man and work environments; mental 
health problems in industrial plants; human behaviors in an organization; teamwork in 
an organization; attitudes and values; organizational culture and job satisfaction; 
communication and cooperation; training and human resource development; work 
recognition and motivation; creation of good relationships and human relationships in 
working; building mindset of safety; work participation 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. เข้าใจพื้นฐานจิตวิทยาการทำงาน ความสำคัญ หลักการและแนวคิดทางจิตวิทยา 

อุตสาหกรรม 
2. สามารถวิเคราะห์อธบิายแนวทางในการแก้ปัญหาพฤติกรรมการทำงานที่เกิดขึ้น 

แนวทางการส่งเสริม และพัฒนาบุคคลเพื่อให้ทำงานอย่างมีประสิทธิภาพ 
3. สามารถนำความรู้เกีย่วกับหลักการทางจติวิทยาในเรื่องการจูงใจและการจดัการ 

พฤติกรรมมาประยุกต์ใชต้่อการ ดำเนินชีวิต และการทำงาน 
        

 ๒.๒ วิชาเฉพาะบังคับ                                                       ๔๘  หน่วยกิต 
๓๑๓๐๑๓๐๔  การควบคุมหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ  ๓(๐-๖-๓) 
           Control of Industrial Robotics and Automatic Systems 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
  Course Condition: None 
  การตั้งค่าการทำงานจากโปรแกรม ตั้งค่าตำแหน่งเริ่มต้นทำงานหุ่นยนต์ ค่าอุปกรณ์ปลาย
แขน พื้นที่ทำงาน ตำแหน่งเริ่มต้นเพื่อการทำงานในกระบวนการผลิต   เขียนโปรแกรมควบคุมด้วยพีแอลซี 
การควบคุมระบบอัตโนมัติในอุตสาหกรรม การเขียนโปรแกรมควบคุมเฮชเอ็มไอ การติดตั้งเซ็นเซอร์ระบบ
ควบคุม การติดตั้งระบบเครือข่ายควบคุมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
  Operational setting by the programs; setting of starting robotics positions; 
forearm equipment; working areas; starting position for working in production processes; 
PLC control programming; industrial automatic control; HMI control programming, sensor 



 
 

๘๔ 
 

installations of control systems; installations of control network systems in robotics and 
automatic systems 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. ตั ้งค่าการทำงานของหุ ่นยนต์และกำหนดตำแหน่งเร ิ ่มต้นสำหรับการทำงานใน

กระบวนการผลิตได้ 
2. เขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์อุตสาหกรรมโดยใช้พีแอลซีเพื่อควบคุมการทำงานใน 

ระบบอัตโนมัติได้ 
3. ติดตั้งและใช้งานเซ็นเซอร์ในการควบคุมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในอุตสาหกรรม 
4. ติดตั้งและตั้งค่าระบบเครือข่ายเพื่อควบคุมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในการทำงาน 

ร่วมกันได้ 
 
๓๑๓๐๑๓๐๖   การออกแบบหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ    ๓(๐-๖-๓) 
  Designs of Robotics and Automatic Systems 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
  Course Condition: None 
  การออกแบบและการวิเคราะห์แบบจำลองจลศาสตร์และพลศาสตร์ของหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติ อิเล็กทรอนิกส์ ตัวรับรู้ และอุปกรณ์ขับเคลื่อน แบบจำลองคอมพิวเตอร์ ระบบสื่อสารและควบคุม
ของหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
  Design and analysis of kinematic and dynamics model for robotics and 
automation systems; electronics, sensors and actuators; computer models, communication 
and control systems of robotics and automatic systems 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. ตั ้งค่าการทำงานของหุ ่นยนต์และกำหนดตำแหน่งเริ ่มต้นสำหรับการทำงานใน

กระบวนการผลิตได้ 
2. เขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์อุตสาหกรรมโดยใช้พีแอลซีเพื่อควบคุมการทำงานใน 

ระบบอัตโนมัติได้ 
  3. ติดตั้งและใช้งานเซ็นเซอร์ในการควบคุมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในอุตสาหกรรม 

                     4. ติดตั้งและตั้งค่าระบบเครือข่ายเพื่อควบคุมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในการทำงาน
ร่วมกันได้ 

  
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๘๕ 
 

๓๑๓๐๑๓๐๘ เครื่องมือวัดและการสอบเทียบ     ๓(๒-๒-๕) 
  Instrumentation and Calibration 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
  Course Condition: None 
                     หลักการวัดและการสอบเทียบ การใช้เครื่องมือวัดทางวิศวกรรม ความผิดพลาดในการวัด 
ความไม่แน่นอนในการวัด การกำหนดพิกัดความเผื่อในเชิงเรขาคณิต การประเมินผลการวัด การสอบเทียบ
เครื่องมือวัดทางมิติและการบำรุงรักษาเครื่องมือวัด 
                      Measurement and calibration principles; uses of engineering measurement 
tools; mistake in measurement; determination of geometric tolerances; evaluation of 
measurements; calibration and maintenance of measurement tools 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายหลักการวัดและการสอบเทียบเครื่องมือวัดทางวิศวกรรมได้ 
2. วิเคราะห์ความผิดพลาดและความไม่แน่นอนในการวดัเพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ 

ใช้เครื่องมือวดั 
3. กำหนดพิกดัความเผื่อในงานวัดที่เกี่ยวข้องกับการผลิตและการออกแบบได้ 

ดำเนินการสอบเทียบและบำรุงรักษาเครือ่งมือวัดทางมิติอยา่งมีประสิทธิภาพ 
 
๓๑๓๐๑๓๐๙ การติดตั้งและซ่อมบำรุงระบบหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ  ๓(๐-๖-๓) 
                    Installation and Maintenance of Robotics and  
           Automatic Systems 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
  Course Condition: None 
  การติดตั้งระบบไฟฟ้าสำหรับหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ พื ้นฐานการออกแบบ แบบ
แผนการจ่ายไฟ กฎและมาตรฐานการติดตั้งระบบไฟฟ้า คุณสมบัติของอุปกรณ์จากคู่มือผู้ผลิต รายละเอียด
ขั้นตอนการติดตั้งหุ่นยนต์ ชนิดและการติดตั้งเซ็นเซอร์ที่เหมาะสมกับงานหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ   การ
เชื่อมโยงระบบทั้งส่วนที่รับเข้าส่งออกจากหุ่นยนต์ ทดสอบ การทำงานระบบหุ่นยนต์ทั้งหมด การบำรุงรักษา
ระบบต่าง ๆ ของระบบหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
   Electrical installations for robotics and automatic systems; basic design; 
electrical distribution plans; rules and standards of electrical installation; equipment 
specifications from the manufacturers’ manuals; details of robotics installation procedures; 
type and appropriate installation of sensors for suitable for robotics and automatic systems; 
systems linkages between input and output from robotics; working tests of total robotics 
systems; maintenance of various systems for robotics and automatic systems 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. เข้าใจหลักการออกแบบและติดตั้งระบบไฟฟ้าสำหรับหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ รวมถึง

กฎและมาตรฐานที่เกี่ยวข้อง 
2. สามารถเลือกและติดตั้งอุปกรณ์ไฟฟ้าและเซ็นเซอร์ที่เหมาะสมกับงานหุ่นยนต์และระบบ

อัตโนมัติ 



 
 

๘๖ 
 

3. ทดสอบการทำงานและบำร ุงร ักษาระบบไฟฟ้าหุ ่นยนต์และระบบอัตโนมัต ิให ้มี
ประสิทธิภาพตามมาตรฐาน 

4. ปฏิบัติงานติดตั้งและบำรุงรักษาโดยยึดหลักความปลอดภัยและมาตรฐานสากล 

๓๑๓๐๑๓๑๔ กระบวนการผลิต       ๓(๓-๐-๖) 
  Manufacturing Process  
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 
  การศึกษาเชิงปริมาณและคุณภาพของขั้นตอนการผลิต การใช้เครื่องจักรกล การขึ้นรูป 
การเชื่อม การหล่อโลหะ การอัดรีด การอัดฉีดขึ้นรูป การขึ้นรูปด้วยความร้อน และการขึ้นรูปด้วย การเป่า 
การเลือกใช้ขั้นตอนการผลิตเพื่อการออกแบบที่เหมาะสม การทดลองและการสาธิตในห้องปฏิบัติการ  
  Quantitative and qualitative studies of production processes; machining, 
forming, welding, casting for metals, extrusion, injection molding, thermoforming, and blow 
molding; production process selection for appropriate designs; laboratory experiments and 
demonstrations 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. วิเคราะห์และประเมินกระบวนการผลิตในเชิงปริมาณและคุณภาพได้ 
2. ใช้เครื่องจักรกลและเลือกเทคนิคการขึ้นรูป เช่น การเชื่อม การหล่อโลหะ และการ 

อัดรีดได้อย่างเหมาะสม 
3. เลือกใช้ขั้นตอนการผลติที่เหมาะสมกับการออกแบบผลิตภัณฑ์และกระบวนการผลิต 
4. ทดลองและสาธติกระบวนการผลิตต่าง ๆ ในห้องปฏิบัติการได้อยา่งมีประสิทธิภาพ 

 
๓๑๓๐๑๓๑7   หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม                    ๓(๓-๐-๖) 
           Industrial Robotics and Automation 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 

การประยุกต์ใช้หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในภาคอุตสาหกรรม ประเภทและฟังก์ชันของ
หุ่นยนต์ การออกแบบระบบอัตโนมัติ และวิธีการวิเคราะห์ความต้องการในกระบวนการผลติ รวมถึงการ
พัฒนาโซลูชันที่เพิ่มประสิทธิภาพและความปลอดภัยในการทำงาน  

Application of robots and automation systems in the industrial sector, types 
and functions of robots, design of automation systems and methods of analyzing 
production process requirements and developing solutions that increase efficiency and 
safety in operations.  

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. ประยุกต์ใช้หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในการปรับปรุงกระบวนการผลิตใน 

ภาคอุตสาหกรรม 
2. ระบุประเภทและฟังก์ชันของหุ่นยนต์ที่ใช้ในงานอุตสาหกรรม 
3. ออกแบบและพัฒนาระบบอัตโนมัติที่เหมาะสมกับกระบวนการผลิตต่าง ๆ 



 
 

๘๗ 
 

                     4. วิเคราะห์ความต้องการในกระบวนการผลิตและพัฒนาโซลูชันที่เพิ่มประสิทธิภาพและ
ความปลอดภัยในการทำงานได้ 
 
๓๑๓๐๑๓๑8   วงจรไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์                        ๓(๓-๐-๖) 
                    Electrical and Electronics Circuit 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 

หลักการของวงจรไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ที่เกี่ยวข้องกับการพัฒนาหุ่นยนต์ นักศึกษา จะ
ได้เรียนรู้เกี่ยวกับพื้นฐานของวงจรไฟฟ้า อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ และการควบคุมระบบอัตโนมัติ โดยเน้น
การประยุกต์ใช้ในหุ่นยนต์ การออกแบบและวิเคราะห์วงจรอิเล็กทรอนิกส์สำหรับเซนเซอร์ มอ เตอร์ และ
ระบบควบคุม การฝึกปฏิบัติในการสร้างโปรเจกต์จริงที่เกี่ยวข้องกับการควบคุมหุ่นยนต์  

Approaches of electrical and electronic circuit related to robot 
development. Fundamentals of electrical circuits, electronic devices, and automation 
control, with emphasis on robot applications. Design and analysis of electronic circuits for 
sensors, motors, and control systems. Practical training in creating real projects related to 
robot control.  

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
                     1. เข้าใจพื้นฐานวงจรไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ที่เกี่ยวข้องกับการพัฒนาหุ่นยนต์ 
                     2. สามารถออกแบบและวิเคราะห์วงจรอิเล็กทรอนิกส์สำหรับเซนเซอร์ มอเตอร์ และ
ระบบควบคุมในงานหุ่นยนต์ 
                     3. ประยุกต์ความรู้ด้านวงจรไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ในการพัฒนางานควบคุมหุ่นยนต์ 
 
๓๑๓๐๑๓๑9   ไมโครคอนโทรลเลอร์                                                  3 (2-2-5) 
                    Microcontrollers 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 

ส ่วนประกอบสำค ัญในระบบอ ัตโนม ัต ิและห ุ ่นยนต ์  พ ื ้นฐานการทำงานของ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ รวมถึงสถาปัตยกรรม ข้อกำหนดทางเทคนิค และการเขียนโปรแกรมในภาษาต่างๆ 
เช่น C++ และ Assembly การฝึกปฏิบัติในการออกแบบและพัฒนาโปรเจกต์ที่ใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ใน
การควบคุมอุปกรณ์ต่างๆ เช่น เซนเซอร์ มอเตอร์ และระบบสื่อสาร วิธีการเชื่อมต่ออุปกรณ์และการ
วิเคราะห์ผลลัพธ์  

Components in automation and robotics. Fundamentals of microcontroller 
operation, including architecture, technical specifications, and programming in languages 
such as C++ and Assembly. Practical training in designing and developing projects using 
microcontrollers to control devices such as sensors, motors, and communication systems. 
Methods of interfacing devices and analyzing results. 

 
  



 
 

๘๘ 
 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายส่วนประกอบหลักและการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ รวมถึงสถาปัตยกรรม

และข้อกำหนดทางเทคนิค 
2. เ ข ี ย น โ ป ร แ ก ร ม ใ น ภ า ษ า ต ่ า ง  ๆ  เ ช ่ น  C++ แ ล ะ  Assembly เ พ ื ่ อ ค ว บ คุ ม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ออกแบบและพัฒนาโปรเจกต์ที ่ใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ในการควบคุมอุปกรณ์ เช่น 

เซนเซอร์ มอเตอร์ และระบบสื่อสาร 
4. เชื่อมต่ออุปกรณ์กับไมโครคอนโทรลเลอร์และวิเคราะห์ผลลัพธ์จากการควบคุมอุปกรณ์ได้ 

 
๓๑๓๐๑๓20   การเขียนโปรแกรมภาษาไพทอน                                     ๓(๐-๖-๓) 
                   Python Programming 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 

การเขียนโปรแกรมด้วยภาษาไพทอน การเรียนรู้พื้นฐานการเขียนโค้ด การใช้โครงสร้าง
ข้อมูล และการพัฒนาอัลกอริธึมที่มีประสิทธิภาพ รวมถึงการใช้งานไลบรารีต่างๆ ที่เกี ่ยวข้องกับการ
ประมวลผลข้อมูลและการควบคุมระบบ ในการเรียนการสอน การฝึกปฏิบัติจริงในการสร้างโปรเจกต์ที่
เกี่ยวข้อง  

Programming in Python, learning the basics of coding, using data structures 
and developing efficient algorithms, including using various libraries related to data 
processing and system control. In teaching, practicing real-world projects in the creation of 
related projects. 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
                    1. เข้าใจพื้นฐานการเขียนโปรแกรมด้วยภาษา Python รวมถึงโครงสร้างข้อมูลและการ
พัฒนาอัลกอริธึม 

2. สามารถใช้ไลบรารีต่าง ๆ ของ Python เพื่อการประมวลผลข้อมูลและการควบคุม
ระบบ 

3. พัฒนาทักษะการเขียนโค้ดผ่านการฝึกปฏิบัติและสร้างโปรเจกต์จริงที่เกี่ยวข้อง 
4. ประยุกต์ความรู้ด้านโปรแกรมมิ่งเพื่อแก้ปัญหาและพัฒนาระบบที่มีประสิทธิภาพ 

 
๓๑๓๐๑๓21   การประมวลผลภาพและแมทชีนวิชั่นสำหรับอุตสาหกรรม       3 (2-2-5) 
                    Image Processing and Machine Vision for Industry 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 

เทคนิคการประมวลผลภาพและการใช้งานแมชชีนวิชั่นในอุตสาหกรรม การวิเคราะหภ์าพ 
การตรวจจับวัตถุ และการจำแนกประเภทข้อมูลผ่านกล้องและเซนเซอร์ต่างๆ รวมถึงการพัฒนาระบบ
ควบคุมคุณภาพในกระบวนการผลิต การเสริมสร้างทักษะในการออกแบบและสร้างโซลูชันที่ใช้เทคโนโลยีแม
ชชีนวิชั่นเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพและความแม่นยำในการทำงานอุตสาหกรรม 



 
 

๘๙ 
 

Image processing techniques and machine vision applications in industry. 
Image analysis, object detection and classification of data via cameras and sensors, as well 
as the development of quality control systems in the manufacturing process. Enhance skills 
in designing and building solutions using machine vision technology to increase efficiency 
and accuracy in industrial operations.  

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
                  1. อธิบายเทคนิคการประมวลผลภาพและการใช้งานแมชชีนวิชั่นในภาคอุตสาหกรรม 

2. วิเคราะห์ภาพและตรวจจับวัตถุต่าง ๆ ด้วยกล้องและเซนเซอร์เพื่อใช้งานในกระบวนการ
ผลิต 
                  3. พัฒนาระบบควบคุมคุณภาพในกระบวนการผลิตโดยใช้เทคโนโลยีแมชชีนวิชั่น 
                  4. ออกแบบและสร้างโซลูชันที่ใช้แมชชีนวิชั่นเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพและความแม่นยำใน 
การทำงานอุตสาหกรรม 
 
๓๑๓๐๑๓22   การเขียนแบบด้วยคอมพิวเตอร์และโมบายแอปพลิเคชั่น                 ๓(๐-๖-๓) 
                    Computer-Aided Design and Mobile Applications 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 

การใช้ซอฟต์แวร์ในการเขียนแบบและการออกแบบโมบายแอปพลิเคชัน สำหรับหุ่นยนต์
และระบบอัตโนมัติ นักศึกษา จะได้เรียนรู้การใช้โปรแกรม CAD ในการสรา้งแบบจำลองสามมิติและการ
ออกแบบชิ้นส่วน เช่น SolidWorks หรือ Autodesk Fusion รวมถึงการพัฒนาแอปพลิเคชันบนอุปกรณ์มือ
ถือเพื่อควบคุมและสื่อสารกับระบบอัตโนมัติ การฝึกปฏิบัติในการสร้างโครงการจริง  

Using software for drafting and designing mobile applicationsFor robots and 
automation, students will learn how to use CAD programs to create 3D models and design 
parts, such as SolidWorks or Autodesk Fusion, as well as develop mobile applications to 
control and communicate with automation systems. Practical training in creating real 
projects.  

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. ใช้โปรแกรม CAD เช่น SolidWorks หรือ Autodesk Fusion เพื่อสร้างแบบจำลอง 

สามมิติและออกแบบชิ้นส่วนต่างๆ 
2. พัฒนาแอปพลิเคชันบนอุปกรณ์มือถือเพื่อควบคุมและสื่อสารกับระบบอัตโนมัติ 
3. ประยุกต์ใช้ซอฟต์แวร์ CAD และโมบายแอปพลิเคชันในการออกแบบระบบหุ่นยนต์ 

และระบบอัตโนมัติ 
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๓๑๓๐๑๓23   การจําลองหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติด้วยคอมพิวเตอร์          ๓(๐-๖-๓) 
                    Computer Simulation for Robotics and Automation   
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 

เทคนิคการจำลองหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติผ่านซอฟต์แวร์คอมพิวเตอร์ นักศึกษา จะได้
เรียนรู้การสร้างแบบจำลองสามมิติ การวิเคราะห์พฤติกรรมของหุ่นยนต์ และการจำลองกระบวนการทำงาน
ในสภาพแวดล้อมเสมือนจริง โดยใช้เครื่องมือและโปรแกรมที่เกี่ยวข้อง การฝึกปฏิบัติเพื่อเสริมสร้ างทักษะ
ในการทดสอบและปรับปรุงระบบอัตโนมัติก่อนการผลิตจริง 

Robotics and automation simulation techniques through computer software. 
Students will learn to create 3D models, analyze robot behavior and simulate work 
processes in a virtual environment using relevant tools and programs. Practical training to 
enhance skills in testing and improving automation systems before actual production.  

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. ใช้ซอฟต์แวร์คอมพิวเตอร์ในการสร้างแบบจำลองสามมิติของหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
2. วิเคราะห์พฤติกรรมของหุ่นยนต์และจำลองกระบวนการทำงานในสภาพแวดล้อมเสมือน

จริง 
3. ทดสอบและปรับปรุงระบบอัตโนมัติก่อนการผลิตจริงโดยใช้เครื่องมือจำลอง 
4. เสริมสร้างทักษะในการใช้ซอฟต์แวร์คอมพิวเตอร์เพื่อจำลองหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติใน

กระบวนการผลิต 
 

๓๑๓๐๑๓24   โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลและระบบสกาดา                 ๓(๐-๖-๓) 
                   Programmable Logic Controllers and SCADA Systems 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 

โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ (PLC) และระบบสกาดา (SCADA) ที่ใช้ในงาน
อุตสาหกรรม นักศึกษา จะได้เรียนรู้เกี่ยวกับหลักการทำงาน การออกแบบ และการเขียนโปรแกรม PLC 
รวมถึงการใช้ระบบ SCADA เพื่อการควบคุมและตรวจสอบกระบวนการผลิตแบบเรียลไทม์ การฝึกปฏิบัติใน
การสร้างและจำลองระบบอัตโนมัติ การวิเคราะห์และแก้ไขปัญหาในงานอุตสาหกรรมอย่างมีประสิทธิภาพ 

Programmable Logic Controller (PLC) and SCADA systems used in industry 
Students will learn about the working principles, design and programming of PLCs, as well 
as the use of SCADA systems for real-time control and monitoring of production processes. 
Practice in creating and simulating automation systems, analyzing and troubleshooting 
industrial problems effectively.  

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายหลักการทำงานและบทบาทของ PLC และ SCADA ในการควบคมุกระบวนการ

ผลิตในอุตสาหกรรม 
2. ออกแบบและเขียนโปรแกรม PLC เพื่อควบคุมระบบอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 
3. ใช้ระบบ SCADA เพื่อควบคุมและตรวจสอบกระบวนการผลิตในสภาพแวดล้อมจริง 
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๓๑๓๐๑325   วิศวกรรมความปลอดภัยในงานอุตสาหกรรม    3 (3-0-6) 
          Safety Engineering in Industry 

                    วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
           Course Condition: None 

หลักการด้านความปลอดภัยในสถานประกอบการอุตสาหกรรม การประเมิน ความเสี่ยง 
การจัดการอุบัติเหตุ และการปฏิบัติตามกฎระเบียบด้านความปลอดภัย รวมถึงการพัฒนาโปรแกรมความ
ปลอดภัยที่มีประสิทธิภาพในสภาพแวดล้อมการทำงานที่ใช้หุ ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ การวิเคราะห์
กรณีศึกษาและการฝึกปฏิบัติจริงเพื่อเสริมสร้างความเข้าใจและทักษะในการสร้างสภาพแวดล้อมการทำงาน
ที่ปลอดภัยและมีประสิทธิภาพ 

 Principles of safety in industrial settings, risk assessment, accident  
management and safety compliance, including the development of effective safety 
programs in robotic and automated work environments. Case study analysis and practical 
exercises to enhance understanding and skills in creating safe and efficient work 
environments.  

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายหลักการและแนวทางการจัดการความปลอดภัยในสถานประกอบการ 

อุตสาหกรรม รวมถึงการประเมินความเสี่ยง 
2. จัดการอุบัติเหตุในสถานที่ทำงานและปฏิบัติตามกฎระเบียบด้านความปลอดภัยใน 

อุตสาหกรรม 
3. พัฒนาและประยุกต์ใช้โปรแกรมความปลอดภัยทีม่ีประสิทธิภาพในสภาพแวดล้อม 

การทำงานที่ใช้หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
 
กลุ่มวิชาโครงงาน 
๓๑๓๐๑701   การเตรยีมโครงงานวิศวกรรมหุน่ยนต์และระบบอัตโนมัติ  ๓(๐-๖-๓) 
                   Preparation for a Robotics and Automation 
                   Engineering Project    
                    วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
           Course Condition: None 

กระบวนการวางแผนและพัฒนาโครงงานวิศวกรรมในสาขาหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
ตั้งแต่การค้นคว้าข้อมูลเบื้องต้น การวิเคราะห์ปัญหา การกำหนดวัตถุประสงค์และขอบเขตโครงงาน การ
ออกแบบระบบทั้งด้านฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ การจัดการทรัพยากรและการวางแผนปฏิบัติการ นำเสนอ
แนวคิดโครงงานและข้อเสนอโครงงาน (Project Proposal) ฝึกฝนทักษะการทำงานร่วมกันในทีม การ
สื่อสารทางวิชาชีพ และการจัดเตรียมเอกสารโครงงานอย่างเป็นระบบ โดยเน้นความสอดคล้องกับความ
ต้องการอุตสาหกรรมและเทคโนโลยีปัจจุบัน  

Planning and developing engineering projects in robotics and automation. It 
covers preliminary research, problem analysis, objective and scope definition, hardware and 
software system design, resource management, and operational planning. Students will 
present project concepts and proposals, enhance teamwork and professional 



 
 

๙๒ 
 

communication skills, and prepare systematic project documentation. Emphasis is placed 
on aligning with industry needs and current technological advancements 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. สามารถวางแผนและพัฒนาโครงงานวิศวกรรมในสาขาหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติอย่าง

เป็นระบบ 
2. วิเคราะห์ปัญหาและกำหนดวัตถุประสงค์ รวมถึงออกแบบระบบฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์

สำหรับโครงงาน 
3. พัฒนาทักษะการทำงานเป็นทีม การสื่อสารทางวิชาชีพ และการจัดทำเอกสารโครงงาน 
4. นำเสนอแนวคิดและข้อเสนอโครงงานที่สอดคล้องกับความต้องการของอุตสาหกรรมและ

เทคโนโลยีปัจจุบัน 

๓๑๓๐๑702   โครงงานวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ                  ๓(๐-๖-๓) 
                   Robotics and Automation Engineering Project 
  วิชาบังคับก่อน: การเตรียมโครงงานวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
  Course Condition: Preparation for a Robotics and Automation 
                                        Engineering Project 

หลักการจัดทำโครงงาน การวางแผนการสืบค้นข้อมูลที ่เกี ่ยวกับหุ ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติ การออกแบบการจัดเตรียมวัสดุอุปกรณ์ การดำเนินงานในโครงงานโดยใช้ความรู้และทักษะที่เรียน
มาด้านหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ การทดลอง ทดสอบ การแก้ไขปัญหา     การประเมินผล สรุปผล การ
จัดทำรายงาน และการนำเสนอผลงาน 

Principles of project creation; planning of data searching for robotics and 
automatic systems; design of material and equipment preparation; project operations by 
using knowledge and skills of robotics and automatic systems; experiments, tests, problem 
solving, evaluation, summary, report preparation, and presentation 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. ทดลอง ทดสอบ และแก้ไขปัญหาที่เกิดขึ้นในการดำเนินโครงงานหุ่นยนตแ์ละระบบ 

อัตโนมัต ิ
2. ประเมินผล สรุปผลการดำเนินโครงงาน และนำเสนอผลงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๙๓ 
 

     ๒.๒.๒ วิชาเฉพาะเลือก                   ไม่น้อยกว่า ๒๑   หน่วยกิต 
๓๑๓๐๑๔๐๑ เครื่องกลไฟฟ้าและการควบคุมด้วยระบบอัตโนมัติ    ๓(๒-๒-๕) 
  Electrical Machines and Automatic Control Systems 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่ม ี     
  Course Condition: None       
  รูปแบบเครื่องกลไฟฟา้แต่ละชนิด รูปแบบการควบคุมเครื่องกลไฟฟ้าด้วยระบบอัตโนมัติ 
การเรียนรูโ้ปรแกรมตา่งๆที่ใช้ในการควบคุม 

Electromechanical models in each type; control models of electrical 
machines with automatic systems; program learning in control applications 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. เข้าใจรูปแบบและคุณลักษณะของเครื่องกลไฟฟ้าชนิดต่าง ๆ 
2. ออกแบบและควบคุมระบบเครื่องกลไฟฟ้าด้วยระบบอัตโนมัติ 
3. ใช้งานโปรแกรมและซอฟต์แวร์สำหรับควบคุมระบบเครื่องกลไฟฟ้าในงานอุตสาหกรรม 
4. ปฏิบัติการปรับแต่งระบบควบคุมและตรวจสอบบำรุงรักษาเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพ 

๓๑๓๐๑๔๐๒ อุปกรณ์ตรวจจับและขับเคลื่อนในงานอุตสาหกรรม  ๓(๒-๒-๕) 
Sensors and Actuators for Industrial Works 

  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่ม ี 
  Course Condition: None 
  อุปกรณ์ตรวจจับในอุตสาหกรรมเบื้องต้น อุปกรณ์วัดระยะ ลิมิตสวิตช์ อุปกรณ์ตรวจจับ 
การวัดระยะทางแบบอินฟราเรดและเลเซอร์ อุปกรณ์ตรวจจับวัดแบบแรงกดและแรงดัน อุปกรณ์ขับเคลื่อน
ในอุตสาหกรรมเบื้องต้น ประกอบด้วย มอเตอร์กระแสตรง มอเตอร์กระแสสลับ ระบบไฮดรอลิกส์  และ
ระบบนิวแมติกส์ รวมถึงการประยุกต์ใช้อุปกรณ์ตรวจจับและระบบขับเคลื่อนสำหรับอุตสาหกรรมต่าง ๆ 
  Basic industrial sensors; distance measurement devices; limit switches; 
detector devices; distance measurement in infrared and laser; detector devices in pressure 
and compression; introduction to industrial actuators, including DC motors, AC motors, 
hydraulic systems, and pneumatic systems; applications of sensor and actuators for various 
industries 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
                    1. เข้าใจหลักการทำงานและคุณสมบัติของอุปกรณ์ตรวจจับและอุปกรณ์ขับเคลื่อนที่ใชใ้น
อุตสาหกรรมเบ้ืองต้น 
                    2. สามารถเลือกและใช้งานอุปกรณ์ตรวจจับ เช่น อุปกรณ์วัดระยะ ลิมิตสวิตช์ อินฟราเรด 
เลเซอร์ และอุปกรณ์วัดแรงกดและแรงดันได้อย่างเหมาะสม 
                    3. วิเคราะห์และประยุกต์การทำงานของมอเตอร์กระแสตรง มอเตอร์กระแสสลับ ระบบไฮ
ดรอลิกส์ และระบบนิวแมติกส์ในระบบอุตสาหกรรม 
                    4. ออกแบบและประยุกต์ใช้อุปกรณ์ตรวจจับและระบบขับเคลื่อนสำหรับการแก้ปัญหาใน
งานอุตสาหกรรมต่าง ๆ 
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๓๑๓๐๑๔๐๓ แมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์เชิงบูรณาการ   ๓(๐-๖-๓) 
  Mechatronics and Integrated Robotics 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่ม ี
  Course Condition: None 
  แมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์เชิงบูรณาการ ประวัติความเป็นมาของเทคโนโลยีแมคคาทรอ
นิกส์และหุ่นยนต์ ประเภท ส่วนประกอบ กลไก และการวิเคราะห์จลนพลศาสตร์ สมการพิกัดอ้างอิง สมการ
การเคลื่อนที่แบบ ๒ มิติ ๓ มิติ การกำหนดเส้นทางการเคลื่อนที่ พื้นฐานระบบแมชชีนวิชัน การจำลอง
ระบบการทำงาน การโปรแกรมเพื่อควบคุมการทำงาน   การนำไปประยุกต์ใช้งานกับอุตสาหกรรมการผลิต
และการบำรุงรักษา 

Mechatronics and integrated robotics; background of mechatronics 
technology and robotics; types, elements, mechanism, and analysis of kinetics; equations 
of references; equations of motion in 2 and 3  dimensions; path determination; basic 
machine vision; simulation of working systems; programming for operational control; 
applications and production industry maintenance 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายประวัติความเป็นมาของเทคโนโลยีแมคคาทรอนิกส์และหุ ่นยนต์ พร้อมระบุ

ประเภทและส่วนประกอบหลัก 
2. ใช้สมการพิกัดอ้างอิงและสมการการเคลื่อนที่แบบ 2 มิติและ 3 มิติในการวิเคราะห์การ

เคลื่อนที่ของหุ่นยนต์ 
3. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของหุ่นยนต์และใช้ระบบแมชชีนวิชันเพื่อประยุกต์ใช้

งานในอุตสาหกรรม 
4. จำลองระบบการทำงานและประยุกต์ใช้งานหุ ่นยนต์ในกระบวนการผลิตและการ

บำรุงรักษา 
 
๓๑๓๐๑๔๐๔ การสื่อสารและระบบเชื่อมต่อไร้สายในงานอุตสาหกรรม       ๓(๒-๒-๕) 
  Wireless Communication and Systems for Industrial Works 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่ม ี 
                    Course Condition: None 
           ระบบการสื ่อสารต่าง ๆ ทั ้งระบบสื ่อสารไร้สายและระบบอินเตอร์เน็ต เครือข่าย
คอมพิวเตอร์ สัญญาณบลูทูธ ระบบเชื่อมต่อแบบไร้สายระหว่างอุปกรณ์ผ่านเครือข่ายอินเตอร์เน็ต อุปกรณ์
รับส่งสัญญาณไร้สาย อุปกรณ์สำหรับระบบสื่อสารไร้สาย 
           Various communication systems in both wireless communication and 
internet systems; computer networks; Bluetooth signals; wireless systems of devices though 
internet networks; wireless signal devices; devices for wireless communication systems 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายและแยกแยะประเภทต่างๆ ของระบบสื่อสารไร้สาย เช่น Wi-Fi, Bluetooth, และ

สัญญาณโทรศัพท์มือถือ รวมถึงวิธีการทำงานพื้นฐานของแต่ละระบบ 



 
 

๙๕ 
 

2. ใช้ ออกแบบและติดตั้งเครือข่ายคอมพิวเตอร์ที ่รองรับการสื่อสารไร้สาย รวมถึงการ
เชื่อมต่ออินเทอร์เน็ตระหว่างอุปกรณ์ต่างๆ ได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

3. เขียน อธิบายหลักการทำงานของเทคโนโลยี Bluetooth และเลือกใช้อุปกรณ์ที่เหมาะสม
กับการเชื่อมต่อไร้สายในเครือข่ายต่างๆ 

4. ประยุกต์ใช้เทคโนโลยีการเชื่อมต่อไร้สายในการสร้างระบบที่เชื่อมต่ออุปกรณ์หลายชนิด
ผ่านเครือข่ายอินเทอร์เน็ตได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
  
๓๑๓๐๑๔๐๕ ระบบสมองกลฝังตัว      ๓(๒-๒-๕) 
  Embedded Systems 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่ม ี 
                    Course Condition: None 
   สถาปัตยกรรมของระบบสมองกลฝังตัว เทคโนโลยีระบบสมองกลฝังตัว การจัดโครงสร้าง
ฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ ภาษาที่ใช้สำหรับการเขียนโปรแกรม การเขียนโปรแกรมการเชื่อมต่อกับอุปกรณ์
ภายนอก การทำงานแบบไม่มีเวลาหน่วงของระบบสมองกลฝังตัว เทคนิคการสร้างระบบและออกแบบ
ระบบที่มีความเชื่อถือได้และมีปลอดภัย 
   Architecture of embedded systems; embedded technology; managing 
hardware and software structures; languages for programming; programming for linking to 
external devices; operations of embedded systems; techniques for system creation and 
designs in reliability and safe 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายโครงสร้างและเทคโนโลยีที่ใช้ในระบบสมองกลฝังตัว รวมถึงการเลือกใช้อุปกรณ์

ฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ที่เหมาะสม 
2. มีทักษะในการเขียนโปรแกรมเพื่อเชื่อมต่อและควบคุมอุปกรณ์ภายนอกที่ใช้งานร่วมกับ

ระบบสมองกลฝังตัว 
3. ออกแบบและพัฒนาระบบสมองกลฝังตัวที่มีประสิทธิภาพในการทำงานแบบทันทีโดยไมม่ี

เวลาหน่วง 
4. ใช้เทคนิคในการออกแบบระบบที่มีความเสถียร เชื่อถือได้และปลอดภัยในการใช้งาน 

 
๓๑๓๐๑๔๐๖ กลศาสตร์วิศวกรรม      ๓(๓-๐-๖) 
  Engineering Mechanics 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่ม ี 
                    Course Condition: None 

หลักการเบื้องต้นของกลศาสตร์ แรงและโมเมนต์ของแรง ระบบแรงและผลลัพธ์ของระบบ
แรง การสมดุลและการเขียนแผนภาพวัตถุอิสระ การวิเคราะห์แรงในชิ้นส่วนโครงสร้าง ชิ ้นส่วนของ
เครื่องจักรกล แรงเสียดทาน จุดศูนย์ถ่วงและจุดเซนทรอยด์ โมเมนต์ความเฉื่อยของพื้นที่ หลักการของงาน
เสมอืน 

Introduction to mechanics, forces and moment of forces, force system and 
the result of forces system, equilibrium and free body diagram, analysis of internal forces 



 
 

๙๖ 
 

in structure and machine element, friction, center of gravity and centroid, moment of area 
inertia, method of virtual work 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายหลักการของกลศาสตร์, การคำนวณแรงและโมเมนต์ของแรง รวมถึงการวิเคราะห์

ระบบแรงในสถานการณ์ต่างๆ ได้ 
2. วิเคราะห์แรงและโมเมนต์ที่เกิดขึ้นในชิ้นส่วนโครงสร้างและเครื่องจักรกล รวมถึงการใช้

แผนภาพวัตถุอิสระในการวิเคราะห์ 
3. ประยุกต์ใช้หลักการของงานเสมือนในการวิเคราะห์ระบบกลศาสตร์และคำนวณโมเมนต์

ความเฉื่อยของพื้นที่และจุดศูนย์ถ่วงได้อย่างถูกต้อง 
  
๓๑๓๐๑๔๐๗ การออกแบบโครงสร้างหุ่นยนต์     ๓(๐-๖-๓) 
  Robotics Structure Designs 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี    
  Course Condition: None 
  หลักเกณฑ์ทั่วไปของการออกแบบชิ้นส่วนของหุ่นยนต์และเครื่องจักรกล   ความแข็งแรง
ของวัสดุ การวิเคราะห์ความเค้นและความเครียด การเบี่ยงเบน คุณสมบัติและการเลือกใช้วัสดุ การต่อที่
ถอดได้และถอดไม่ได้ การออกแบบเพลา เบรก คลัตช์ คัปปลิง สายพาน โซ่ สกรูส่งกำลัง เฟืองตรง เฟืองแพ
ลนเนตตารี่ เจอร์นัล แบริ่งและโรลลิ่งแบริ่ง  
                     General criterion of designing robotics and machine elements; strength of 
materials; stress and strain analysis; deflection; material properties and selection; assembled 
and disassembled joints; designs of shaft, brake, clutch, coupling, belt, chain, power screw, 
gear, planetary gear, journal, bearing and roller bearing 
 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. ออกแบบชิ้นส่วนต่างๆ ของหุ่นยนต์ เช่น เพลา เบรก และคลัตช์ โดยคำนึงถึงความ

แข็งแรงของวัสดุและการวิเคราะห์ความเค้น 
2. เลือกวัสดุที่เหมาะสมและออกแบบการต่อที่ถอดได้และถอดไม่ได้ รวมถึงระบบส่งกำลัง

ต่างๆ เช่น สายพาน โซ่ และเฟือง 
3. ออกแบบและวิเคราะห์ระบบหมุน เช่น เจอร์นัล แบริ่งและโรลลิ่ง  แบริ่ง รวมถึงการ

คำนวณเบ่ียงเบนและความเครียดในชิ้นส่วนต่างๆ ได้ 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๙๗ 
 

๓๑๓๐๑๔๑๐ หุ่นยนต์อุตสาหกรรมและการประยุกต์ในกระบวนการผลิต  ๓(๒-๒-๕) 
  Industrial Robotics and Applications  
  in Production Processes  
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 
  ภาพรวมของหุ่นยนต์อุตสาหกรรม กลไกของแขนกลในอุตสาหกรรม อุปกรณ์ขับและ
อุปกรณ์ตรวจรู้ ระบบและองค์ประกอบการควบคุม การสื ่อสารในระบบหุ่นยนต์ อุตสาหกรรม การ
ปฏิบัติการและการโปรแกรมหุ่นยนต์อุตสาหกรรมด้วยแป้นการสอน ตำแหน่ง การสร้างแบบจำลองงานและ
การจำลองสถานการณ์ การออกแบบและการจำลองระบบหุ่นยนต์อุตสาหกรรมสำหรับการประยุกต์ใน
กระบวนการผลิต  
  Overviews of industrial robotics; mechanism of manipulators in industries; 
actuators and sensors; controls system and components; communication in industrial 
robotics systems; industrial robotics operations and programming with teaching pendant; 
task modeling and simulation; design and simulation of industrial robotics systems for 
applications in production processes 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายภาพรวมของหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและกลไกการทำงานของแขนกลในกระบวนการ

ผลิต 
2. อธิบายการทำงานของอุปกรณ์ขับและอุปกรณ์ตรวจรู้ในระบบหุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
3. ออกแบบและโปรแกรมหุ่นยนต์อุตสาหกรรมในการปฏิบัติการต่างๆ ด้วยแป้นการสอน 
4. ออกแบบและจำลองระบบหุ่นยนต์อุตสาหกรรมเพื่อประยุกต์ใช้งานในกระบวนการผลิต

ต่างๆ ได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
 
๓๑๓๐๑๔๑๒ การออกแบบระบบอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง    ๓(๒-๒-๕) 
  Internet of Things System Design 
   วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 
   แนวคิดของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งสำหรับหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ องค์ประกอบของ
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง ภาพรวมเครือข่ายทีซีพี/ไอพี เครือข่ายไร้สาย การออกแบบเครือข่ายตัวตรวจจับ
ไร้สาย การจัดเส้นทาง ระบบคอมพิวเตอร์ในคลาวด์ การประยุกต์ใช้ของอินเทอร์เน็ตของ   สรรพสิ่งใน
อุตสาหกรรมและหุ่นยนต์ 
  Concepts of Internet of Things for robotics and automatic systems; elements 
of Internet of Things; overviews of TCP/IP networks; wireless network protocols; wireless 
sensor network design; network routing; cloud computing; applications of Internet of Things 
in industry and robotics 
 
 
 



 
 

๙๘ 
 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายแนวคิดและส่วนประกอบหลักของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งที่ใช้ในหุ่นยนต์และ

ระบบอัตโนมัติ 
2. ออกแบบและจัดการเครือข่ายไร้สาย รวมถึงการออกแบบระบบตัวตรวจจับไร้สายสำหรับ

เชื่อมต่ออุปกรณ์ต่างๆ 
3. ประยุกต์ใช้ระบบอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งในอุตสาหกรรมและหุ่นยนต์ รวมถึงการจัดการ

ข้อมูลในระบบคลาวด์ 
 
๓๑๓๐๑๔๑๓ หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติเบื้องต้น     ๓(๓-๐-๖) 
  Introduction to Autonomous Mobile Robotics 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 
  หุ่นยนต์เคลื่อนที่เบื้องต้น การเคลื่อนที่ของหุ่นยนต์ จลศาสตร์ของหุ่นยนต์เคลื่อนที่ การ
รับรู้การระบุตำแหน่งของหุ่นยนต์เคลื่อนที่การวางแผนและการนำทาง  
  Introduction to mobile robotics; locomotion; mobile robotics kinematics; 
perception of mobile robotics localization; planning and navigation 
 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายหลักการเบื้องต้นของการเคลื่อนที่และจลศาสตร์ที่เกี่ยวข้องกับหุ่นยนต์เคลื่อนที่

อัตโนมัติ 
2. ออกแบบระบบการรับรู้และการระบุตำแหน่งสำหรับหุ่นยนต์เคลื่อนที่ได้อย่างถูกต้อง 
3. ใช้เทคนิคการวางแผนและการนำทางในการพัฒนาระบบหุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติ 

 
๓๑๓๐๑๔14    ปัญญาประดิษฐ์ในงานหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ    3 (2-2-5) 
                     Artificial Intelligence in Robotics and Automation 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 

การประยุกต์ใช้เทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์ (AI) ในงานหุ ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
นักศึกษา จะได้เรียนรู้หลักการทำงานของ AI รวมถึงการประมวลผลข้อมูล การเรียนรู้ของเครื่อง (Machine 
Learning) และการสร้างอัลกอริธึมที่ช่วยให้หุ่นยนต์สามารถตัดสินใจและปรับตัวตามสภาพแวดล้อมได้
อย่างอิสระ การฝึกปฏิบัติในการพัฒนาโซลูชันที่ใช้ AI ในการควบคุมและเพิ่มประสิทธิภาพของระบบ
อัตโนมัติ  

Apply Artificial Intelligence (AI) technology in robotics and 
automation.Students will learn the working principles of AI, including data processing, 
machine learning, and the creation of algorithms that allow robots to make decisions and 
adapt to their environment independently. Practice in developing solutions that use AI to 
control and improve the efficiency of automation systems.  

 



 
 

๙๙ 
 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายหลักการทำงานของ AI รวมถึงกระบวนการประมวลผลข้อมูลที่ใช้ในงานหุ่นยนต์

และระบบอัตโนมัติ 
2. ประยุกต์ใช้ Machine Learning ในการพัฒนาระบบหุ่นยนต์ที่สามารถเรียนรู้และปรบัตัว

ตามสภาพแวดล้อม 
3. ออกแบบและสร้างอัลกอริธึมที่ช่วยให้หุ่นยนต์ตัดสินใจและดำเนินการตามสถานการณ์

ต่างๆ 
4. ใช้ AI ในการควบคุมและเพิ่มประสิทธิภาพของระบบอัตโนมัติในงานหุ่นยนต์ต่างๆ ได้

อย่างมีประสิทธิภาพ 
 

๓๑๓๐๑๔15    การจัดการพลังงานในอุตสาหกรรม     3 (3-0-6) 
                     Industrial Energy Management 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 

แนวทางการจัดการพลังงานในภาคอุตสาหกรรม การวิเคราะห์การใช้พลังงานใน
กระบวนการผลิต การประเมินประสิทธิภาพพลังงาน และการนำเสนอวิธีการลดการใช้พลังงานอย่างยั่งยืน 
การประยุกต์ใช้เทคโนโลยีในการควบคุมและเพิ่มประสิทธิภาพการใช้พลังงาน การพัฒนาทักษะในการ
ออกแบบและวางแผนกลยุทธ์การจัดการพลังงานที่มีประสิทธิภาพในสถานประกอบการ 

Energy management guidelines in the industrial sector, energy usage analysis 
in the production process, energy efficiency assessment and presentation of sustainable 
energy reduction methods, application of technology to control and increase energy 
efficiency, development of skills in designing and planning effective energy management 
strategies in the workplace.  

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายแนวทางการจัดการพลังงานในภาคอุตสาหกรรมและการวิเคราะห์การใช้พลังงาน

ในกระบวนการผลิต 
2. ประเมินประสิทธิภาพการใช้พลังงานและนำเสนอวิธีการลดการใช้พลังงานอย่างยั่งยืน 
3. ใช้เทคโนโลยีในการควบคุมและเพิ่มประสิทธิภาพการใช้พลังงานในสถานประกอบการ 

 
๓๑๓๐๑๔16    การใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำนักงาน     3 (0-6-3) 
                    Office Computer Software Applications 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  Course Condition: None 

การพัฒนาทักษะการใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำนักงานที่จำเป็นในงานด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ การใช้ซอฟต์แวร์ต่างๆ เช่น Microsoft Office (Word, Excel, PowerPoint) ในการสร้าง
เอกสาร การจัดการข้อมูล และการนำเสนอผลการศึกษา รวมถึงการใช้โปรแกรมสำหรับการจัดการโครงการ
และการสื ่อสารในทีมการทำงาน การเสริมสร้างความสามารถในการใช้เทคโนโลยีดิจิท ัลเพื ่อเพิ่ม
ประสิทธิภาพในการทำงานและการจัดการข้อมูลในสภาพแวดล้อมอุตสาหกรรม 



 
 

๑๐๐ 
 

           Development of skills in using office computer programs necessary for work 
in the following areas: Robotics and automation systems; Use of various software such as 
Microsoft Office (Word, Excel, PowerPoint) to create documents, manage data, and present 
study results; and use of programs for project management and team communication. 
Strengthening the ability to use digital technology to increase work efficiency and data 
management in industrial environments.  

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. ใช้ Word, Excel, PowerPoint ในการสร้างเอกสาร จัดการข้อมูล และนำเสนอผล

การศึกษาในงานหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
2. ใช้โปรแกรมต่างๆ เพื่อจัดการข้อมูลและสื่อสารกับทีมงานในการทำงานร่วมกัน 
3. ใช้เทคโนโลยีดิจิทัลเพื่อเพิ ่มประสิทธิภาพในการทำงานและการจัดการข้อมูลในงาน

หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
 
๒.๓ กลุ่มวิชาฝึกประสบการณ์วิชาชีพ                                ๑๕  หน่วยกิต 
๓๑๓๐๑๙๐๑ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรม   ๕(๐-๑๕-๐) 
           และระบบอัตโนมัติ ๑ 
  Practical Learning in Industrial Robotics  
  and Automatic Systems I 
  เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
  Course Condition: None 
  การเร ียนรู ้ภาคปฏิบัติด้านหุ ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในสถานประกอบการที ่ทา
มหาวิทยาลัยกำหนด โดยได้รับประสบการณ์ตรงจากการฝึกปฏิบัติงานตามหน้าที่และความรับผิดชอบ
ภายในสถานประกอบการ ซึ่งครอบคลุมการปฏิบัติงานด้านหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ  การเรียนรู้การ
ปฏิบัติงานร่วมกับผู้อื่น การปฏิบัติงานการใช้เครื่องม ืออุปกรณ์ต่าง ๆ   การสื่อสารอย่างมีประสิทธิภาพใน
ระดับขั้นต้น ภายใต้การดูแลของพนักงานพี่เลี้ยงจากสถานประกอบการ นักศึกษาจะถูกการประเมินผลการ
ปฏิบัติงานตามความร่วมมือระหว่างสถานประกอบการและมหาวิทยาลัย 
  Practice learning in robotics and automatic systems in the workplace 
approved by university in order to obtain direct duty and responsibility practices in their 
workplaces covering robotics and automatic systems, operational learning with other staffs, 
operational uses of various tools and devices, and efficient communication in beginning 
level under the supervision of trainers in the workplaces; students are evaluated their work 
performances in accordance with cooperation between the workplace and the university 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. ปฏิบัติงานเกี่ยวกับหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในสถานประกอบการได้ตามหน้าที่และ

ความรับผิดชอบ 
2. พัฒนาทักษะการทำงานร่วมกับทีมงานในสภาพแวดล้อมจริงภายในสถานประกอบการ 
3. มีความสามารถในการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ที่เกี่ยวข้องกับหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ

อย่างถูกต้องและปลอดภัย 



 
 

๑๐๑ 
 

๓๑๓๐๑๙๐๒ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรม   ๕(๐-๑๕-๐) 
  และระบบอัตโนมัติ ๒ 
  Practical Learning in Industrial Robotics  
  and Automatic Systems II 
  เง่ือนไขรายวิชา: ๓๑๓๐๑๙๐๑ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติ 
    ด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ ๑ 
  Course Condition: 31301901 Practical Learning  
   in Industrial Robotics and Automatic Systems I 
  การเรียนรู ้ภาคปฏิบัติด้านหุ ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในสถานประกอบการที ่ทาง
มหาวิทยาลัยกำหนด โดยได้รับประสบการณ์ตรงจากการฝึกปฏิบัติงานตามหน้าที่และความรับผิดชอบ
ภายในสถานประกอบการ ซึ่งครอบคลุมการปฏิบัติงานด้านหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ  การเรียนรู้การ
ปฏิบัติงานร่วมกับผู้อื่น การปฏิบัติงานการใช้เครื่องม ืออุปกรณ์ต่าง ๆ   การสื่อสารอย่างมีประสิทธิภาพใน
ระดับขั้นกลาง ภายใต้การดูแลของพนักงานพี่เลี้ยงจากสถานประกอบการ  นักศึกษาจะถูกการประเมินผล
การปฏิบัติงานตามความร่วมมือระหว่างสถานประกอบการและมหาวิทยาลัย 
  Practice learning in robotics and automatic systems in the workplace 
approved by university in order to obtain direct duty and responsibility practices in their 
workplaces covering robotics and automatic systems, operational learning with other staffs, 
operational uses of various tools and devices, and efficient communication in intermediate 
level under the supervision of trainers in the workplaces; students are evaluated their work 
performances in accordance with cooperation between the workplace and the university 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. สื่อสารอย่างมีประสิทธิภาพกับทีมงานและผู้บังคับบัญชาในระดับข้ันต้น 
2. รับคำแนะนำและประเมินผลการทำงานจากพนักงานพี่เลี้ยงได้ 
3. วิเคราะห์ปัญหาการทำงานด้านหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในสถานประกอบการ 

 
๓๑๓๐๑๙๐๓ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรม   ๕(๐-๑๕-๐) 
  และระบบอัตโนมัติ ๓ 
  Practical Learning in Industrial Robotics  
  and Automatic Systems III    
  เง่ือนไขรายวิชา: ๓๑๓๐๑๙๐๒ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติ 
    ด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ ๒ 
  Course Condition: 31301902 Practical Learning  
   in Industrial Robotics and Automatic Systems II 
  การเรียนรู ้ภาคปฏิบัติด้านหุ ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในสถานประกอบการที ่ทาง
มหาวิทยาลัยกำหนด โดยได้รับประสบการณ์ตรงจากการฝึกปฏิบัติงานตามหน้าที่และความรับผิดชอบ
ภายในสถานประกอบการ ซึ่งครอบคลุมการปฏิบัติงานด้านหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ  การเรียนรู้การ
ปฏิบัติงานร่วมกับผู้อื่น การปฏิบัติงานการใช้เครื่องม ืออุปกรณ์ต่าง ๆ การสื่อสารอย่างมีประสิทธิภาพใน



 
 

๑๐๒ 
 

ระดับขั้นสูง ภายใต้การดูแลของพนักงานพี่เลี้ยงจากสถานประกอบการ นักศึกษาจะถูกการประเมินผลการ
ปฏิบัติงานตามความร่วมมือระหว่างสถานประกอบการและมหาวิทยาลัย 
  Practice learning in robotics and automatic systems in the workplace 
approved by university in order to obtain direct duty and responsibility practices in their 
workplaces covering robotics and automatic systems, operational learning with other staffs, 
operational uses of various tools and devices, and efficient communication in advanced 
level under the supervision of trainers in the workplaces; students are evaluated their work 
performances in accordance with cooperation between the workplace and the university 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. ปรับตัวให้เข้ากับสภาพแวดล้อมการทำงานในสถานประกอบการได้ 
2. มีทักษะในการจัดการเวลาเพื่อให้การปฏิบัติงานในสถานประกอบการมีประสิทธิภาพ 
3. พัฒนาทักษะการเรียนรู้และปรับปรุงงานที่ได้รับมอบหมายได้อย่างต่อเนื่องในสถาน

ประกอบการ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๑๐๓ 
 

เอกสารหมายเลข ๒ 
ประวัติและผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผู้รบัผิดชอบหลักสูตรและอาจารย์ประจำหลักสูตร 

 
๑.  ช่ือ-สกุล     ดร. เสร ี ขุนไชย 
๒.  ตำแหน่งทางวิชาการ   ผู้ช่วยศาสตราจารย ์
๓.  เลขที่ประจำตำแหน่ง   ๑๐๑๓๕  สังกัด วิทยาลยัเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม 
๔.  เริ่มปฏิบัติงานครั้งแรก  ตั้งแต่วันที่ ๑ ก.พ. ๒๕๕๖ จนถึงปัจจุบัน 
๕.  คุณวุฒิ 

ระดับปริญญา สาขาวิชา ปีที่สำเร็จ สถาบันที่สำเร็จการศึกษา 
ปรัชญาดุษฎีบัณฑิต วิศวกรรมไฟฟ้าศึกษา พ .ศ.  ๒๕๖๔ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยพีระ

จอมเกล้าพระนครเหนือ 
ครุศาสตร์อตุสาหกรรม
มหาบัณฑิต 

วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส ์ พ .ศ.  ๒๕๕๕ สถาบันเทคโนโลยีพระจอม
เกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

ครุศาสตร์อตุสาหกรรม
บัณฑิต 

วิศวกรรมโทรคมนาคม พ .ศ.  ๒๕๔๓ สถาบันเทคโนโลยีพระจอม
เกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

๖. ภาระงาน 
ปีการศึกษา สรุปภาระงานสอน (จำนวนชั่วโมงสอน/สัปดาห์) 

ภาระงานเดิม ภาระงานในหลักสูตร 
2568 ๒๐ ชม./สัปดาห ์ 8 ชม./สัปดาห ์
๒๕๖๗ ๒๐ ชม./สัปดาห ์ - 

 
๗. รายละเอียดผลงานทางวิชาการ  
    ๗.๑ บทความวิจัยตีพิมพ์ในวารสารวิชาการระดับชาติและนานาชาติ 
           - 
          บทความวิจัยทีน่ำเสนอต่อที่ประชุมวิชาการระดับชาติ 
ภูวดล เข็มจันทร์, เสรี ขนุไชย, อดุลย์ เครือแก้ว, และเจษฎา สารสุข. (๒๕๖๗). หุ่นยนต์บอกตำแหน่งและ

นำทางอัตโนมตัิ ควบคุมด้วยระบบ GPS. ใน การประชุมวิชาการเครอืข่ายวิศวกรรมไฟฟ้า ครั้งที่ 
16 (หน้า ๑๙๓-๑๙๖), วันที่ ๒๙-๓๑ พฤษภาคม ๒๕๖๗, โรงแรมอศัวรรณหนองคาย, จังหวัด
หนองคาย. 

อดุลย์ เครือแกว้, เสร ีขุนไชย, และภูวดล เข็มจนัทร์. (๒๕๖๖). ระบบจัดการพลังงานสำหรับบ้านที่ใช้
รถยนต์ไฟฟา้ด้วยระบบไฟฟ้าพลังงานแสงอาทติยแ์ละระบบ V2H. ใน การประชุมวิชาการ งานวจิัย 
และพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15 (ECTI-CARD 2023) นวัตกรรมและเทคโนโลยีสร้างสรรค์เพื่อ
พัฒนาชุมชนอัจฉริยะ (หน้า 1-4), วันที่ 26-28 เมษายน 2566, โรงแรมหัวหินแกรนด์ แอนด์ 
พลาซ่า, จังหวัดประจวบคีรีขันธ์. 

 
 



 
 

๑๐๔ 
 

เสรี ขุนไชย, อดุลย์ เครือแก้ว, และชัยยพล ธงชัยสุรัชต์กูล. (๒๕๖๔). การพัฒนาหุ่นยนต์แอนดรอยด์ช่วย
สอนสำหรับฝึกการสนทนาภาษาอังกฤษ. ใน การประชุมวิชาการ งานวจิัย และพัฒนาเชิงประยุกต ์
ครั้งที่ 13 (ECTI-CARD 2021) (หน้า 305-308), วันที่ 28-30 เมษายน 2564, คณะ
วิศวกรรมศาสตร์, มหาวทิยาลัยนครพนม, จังหวดันครพนม. 

          บทความวิจัยที่นำเสนอต่อที่ประชุมวิชาการระดับนานาชาติ 
Kruekaew, A., Khemchan, P., Waengdeesorn, S., Sirisawat, A., Norasarn, A., & Khunchai, S. 

(2023). Residential energy management system to reduce electricity costs 
considering the lifespan of energy storage and electric vehicle batteries. In 2023  
7th International Conference on Information Technology (InCIT) (pp. 220-225). 
Chiang Rai, Thailand. IEEE.  

Khunchai, S., Kruekaew, A., & Getvongsa, N. (2022, July). A fuzzy logic-based system of 
abnormal behavior detection using PoseNet for smart security system. In 2022   
37th International Technical Conference on Circuits/Systems, Computers and 
Communications (ITC-CSCC) (pp. 912-915). IEEE. 

Khunchai, S., Somsanga, A., Sirisawad, A., & Thongchaisuratkrul, C. (2022, June). The 
development of dual arm robot prototype for education. In 2022 9th International 
Conference on Technical Education (ICTechED) (pp. 442-446). IEEE.  

Khunchai, S., Somsanga, A., Tama, R., & Thongchaisuratkrul, C. (2564). The development of 
an automatic control system for electrical appliances with object detection 
technology. In 2021 IEEE 18th International Conference on Electrical 
Engineering/Electronics, Computer, Telecommunications and Information 
Technology (ECTI-CON 2021) (pp. 1134-1137). Chiang Mai, Thailand: Faculty of 
Engineering, Chiang Mai University. 

 
     ๗.๒ ตำรา/หนังสือ 
           - 
     ๗.๓ ผลงานอื่น ๆ   
           - 
 

๘. ประสบการณ์ทางดา้นวิชาชีพหรือปฏิบัติการ (ถ้ามี) 
          254๓-255๓ วิศวกรบริษัท ริโก้ ประเทสไทย จำกัด  

 

       รับรองความถูกต้องของข้อมูล 



 
 

๑๐๕ 
 

           
                                                   ( ผศ.ดร. เสร ี ขุนไชย ) 
                                        วันที ่ ๒๘ เดือน พฤศจิกายน พ.ศ. ๒๕๖๗ 

ประวัติและผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผู้รบัผิดชอบหลักสูตรและอาจารย์ประจำหลักสูตร 
 

๑.  ช่ือ-สกุล     นายภูวดล   เข็มจันทร ์
๒.  ตำแหน่งทางวิชาการ   อาจารย ์
๓.  เลขที่ประจำตำแหน่ง   ๑๐๒๖๐ สังกดั วิทยาลัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม 
๔.  เริ่มปฏิบัติงานครั้งแรก  ตั้งแต่วันที่ ๑๘ มกราคม พ.ศ. ๒๕๕๙ จนถึงปัจจุบัน 
๕.  คุณวุฒิ 
ระดับปริญญา สาขาวิชา ปีที่สำเร็จ สถาบันที่สำเร็จการศึกษา 
ครุศาสตร์อตุสาหกรรม
มหาบัณฑิต 

วิศกรรม
อิเล็กทรอนิกส ์

๒๕๕๖ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยพีระจอมเกล้า
ธนบุรี 

อุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต วิศวกรรมไฟฟ้า ๒๕๕๓ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยรีาชมงคลอีสาน 
 
๖.  ภาระงานสอน 

ปีการศึกษา สรุปภาระงานสอน (จำนวนชั่วโมงสอน/สัปดาห์) 
ภาระงานเดิม ภาระงานในหลักสูตร 

2568 ๒๔ ชม. /สัปดาห์ 6 ชม. /สัปดาห์ 
๒๕๖๗ ๒๔ ชม. /สัปดาห์ - 

 
๗.  รายละเอียดผลงานทางวิชาการ 
         ๗.๑ บทความวิจัยตีพิมพ์ในวารสารวิชาการระดับชาติและนานาชาติ 
           - 
          บทความวิจัยทีน่ำเสนอต่อที่ประชุมวิชาการระดับชาติ 
ภูวดล เข็มจันทร์, เสรี ขนุไชย, อดุลย์ เครือแก้ว, และเจษฎา สารสุข. (๒๕๖๗). หุ่นยนต์บอกตำแหน่งและ

นำทางอัตโนมตัิ ควบคุมด้วยระบบ GPS. ใน การประชุมวิชาการเครอืข่ายวิศวกรรมไฟฟ้า ครั้งที่ 
16 (หน้า ๑๙๓-๑๙๖), วันที่ ๒๙-๓๑ พฤษภาคม ๒๕๖๗, โรงแรมอศัวรรณหนองคาย, จังหวัด
หนองคาย. 

อดุลย์ เครือแกว้, เสร ีขุนไชย, และภูวดล เข็มจนัทร์. (๒๕๖๖). ระบบจัดการพลังงานสำหรับบ้านที่ใช้
รถยนต์ไฟฟา้ด้วยระบบไฟฟ้าพลังงานแสงอาทติยแ์ละระบบ V2H. ใน การประชุมวิชาการ งานวจิัย 
และพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15 (ECTI-CARD 2023) นวัตกรรมและเทคโนโลยีสร้างสรรค์เพื่อ
พัฒนาชุมชนอัจฉริยะ (หน้า 1-4), วันที่ 26-28 เมษายน 2566, โรงแรมหัวหินแกรนด์ แอนด์ 
พลาซ่า, จังหวัดประจวบคีรีขันธ์. 

 

          บทความวิจัยทีน่ำเสนอต่อที่ประชุมวิชาการระดับนานาชาติ 



 
 

๑๐๖ 
 

Kruekaew, A., Khemchan, P., Waengdeesorn, S., Sirisawat, A., Norasarn, A., & Khunchai, S. 
(2023). Residential energy management system to reduce electricity costs 
considering the lifespan of energy storage and electric vehicle batteries. In 2023  
7th International Conference on Information Technology (InCIT) (pp. 220-225). 
Chiang Rai, Thailand. IEEE.  

     ๗.๒ ตำรา/หนังสือ 
           - 
     ๗.๓ ผลงานอื่น ๆ   
           - 
๘.  ประสบการณ์ด้านวชิาชีพหรือปฏิบัติการ 
 ๒๕๔๙ - ๒๕๕๐     ตำแหน่ง หัวหน้าชุดช่างไฟฟ้า                                                             
                                    บริษัท อิตาเลียนไทย ดีเวล๊อปเมนต์ จำกัด (มหาชน) 
 
 
          รับรองความถูกต้องของข้อมูล 
 
                                       ลงชื่อ........................ ............................... 
                                                    (นายภูวดล   เข็มจันทร์) 
                                     วันที่ ๑๔ เดือน พฤศจิกายน พ.ศ. ๒๕๖๗ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๑๐๗ 
 

 
 
 
 
 

ประวัติและผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผู้รบัผิดชอบหลักสูตรและอาจารย์ประจำหลักสูตร 
 
๑.  ช่ือ-สกุล      นายสุรชัย ธรรมยาฤทธิ ์
๒.  ตำแหน่งทางวิชาการ   อาจารย ์
๓.  เลขที่ประจำตำแหน่ง  ๑๐๒๖๒  สังกัด วิทยาลยัเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม 
๔.  เริ่มปฏิบัติงานครั้งแรก  ตั้งแต่วันที่ ๑๘ มกราคม พ.ศ. ๒๕๖๐ จนถึงปัจจบุัน 
๕.  คุณวุฒิ 

ระดับปริญญา สาขาวิชา ปีที่สำเร็จ สถาบันที่สำเร็จการศึกษา 
ครุศาสตร์อตุสาหกรรม
มหาบัณฑิต 

วิศวกรรมไฟฟ้า ๒๕๕๖ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยพีระจอมเกล้า
ธนบุรี 

วิทยาศาสตรบัณฑิต เทคโนโลยีไฟฟ้า
อุตสาหกรรม 

๒๕๕๐ มหาวิทยาลัยราชภัฏสกลนคร 

๖.  ภาระงานสอน 

ปีการศึกษา สรุปภาระงานสอน (จำนวนชั่วโมงสอน/สัปดาห์) 
ภาระงานเดิม ภาระงานในหลักสูตร 

๒๕๖8 ๒๓ ชม./สัปดาห ์ ๔ ชม./สัปดาห ์
๒๕๖7 ๒๓ ชม./สัปดาห ์ - 

๗.  รายละเอียดผลงานทางวิชาการ 
     ๗.๑ บทความวิจัยตีพิมพ์ในวารสารวิชาการระดับชาติและนานาชาติ 
Arunrungrusmi, S., Phanphech, P., Mungkung, N., Tanitteerapan, T., Poonthong, W., Songruk, A., 

Tunlasakun, K., Tamrongkunanan, T., Thammayarit, S., & Anuntahirunrat, K. (2022). 
Application of a small transformer for designing current detection and overcurrent 
protection circuit for laboratory tables. Przeglad Elektrotechniczny, 98(10), 44–50. 
https://doi.org/10.15199/48.2022.10.08 

             

บทความวิจัยที่นำเสนอต่อที่ประชุมวิชาการระดับชาติ 
             - 
            บทความวิจัยที่นำเสนอต่อที่ประชุมวิชาการระดับนานาชาต ิ
Thammayarit, S., & Sarasook, J. (2567). An electrical energy conservation for 1200 Lux 

illumination football stadium using LED floodlight. In International Conference on 

https://doi.org/10.15199/48.2022.10.08


 
 

๑๐๘ 
 

Power, Energy and Innovations (ICPEI 2024), October 16–18, 2024, Nakhon 
Ratchasima (Korat), Thailand. 

     

     ๗.๒ ตำรา/หนังสือ 
           - 
     ๗.๓ ผลงานอื่น ๆ   
           - 

๘.  ประสบการณ์ด้านวชิาชีพหรือปฏิบัติการ   
      - 
      

รับรองความถูกต้องของข้อมูล 
 

ลงชื่อ......................... .............................. 
  (นายสุรชัย ธรรมยาฤทธิ์) 

                                         วันที่ ๒๘ เดือน พฤศจิกายน พ.ศ. ๒๕๖๗ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๑๐๙ 
 

 
 
 
 
 
 
 

ประวัติและผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผู้รบัผิดชอบหลักสูตรและอาจารย์ประจำหลักสูตร 
 
๑.  ช่ือ-สกุล     นายอภิชาต ิสมสง่า 
๒.  ตำแหน่งทางวิชาการ   อาจารย ์
๓.  เลขที่ประจำตำแหน่ง   ๑๐๓๐๒  สังกัด วิทยาลยัเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม 
๔.  เริ่มปฏิบัติงานครั้งแรก  ตั้งแต่วันที่ ๒๐ กันยายน พ.ศ. ๒๕๖๔ จนถึงปัจจุบัน 
๕.  คุณวุฒิ 
ระดับปริญญา สาขาวิชา ปีที่สำเร็จ สถาบันที่สำเร็จการศึกษา 
วิศวกรรมศาสตร์
มหาบัณฑิต 

วิศวกรรมไฟฟ้าและ
คอมพิวเตอร ์

พ.ศ. ๒๕๕๔ มหาวิทยาลัยมหาสารคาม 

ครุศาสตร์อตุสาหกรรม
บัณฑิต 

วิศวกรรมโทรคมนาคม พ.ศ. ๒๕๔๕ สถาบันเทคโนโลยีพระจอม
เกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

 
๖. ภาระงาน 

ปีการศึกษา สรุปภาระงานสอน (จำนวนชั่วโมงสอน/สัปดาห์) 
ภาระงานเดิม ภาระงานในหลักสูตร 

          ๒๕๖8 ๒๑ ชม./สัปดาห ์ 4 ชม./สัปดาห ์
          ๒๕๖๗ ๒๑ ชม./สัปดาห ์ - 

 

๗. รายละเอียดผลงานทางวิชาการ  
    ๗.๑ บทความวิจัยตีพิมพ์ในวารสารวิชาการระดับชาติและนานาชาติ 
            -  
          บทความวิจัยที่นำเสนอต่อที่ประชุมวิชาการระดับชาติ 
           - 
          บทความวิจัยที่นำเสนอต่อที่ประชุมวิชาการระดับนานาชาติ 
Khunchai, S., Somsanga, A., Sirisawad, A., & Thongchaisuratkrul, C. (2022, June). The 

development of dual arm robot prototype for education. In 2022 9th International 
Conference on Technical Education (ICTechED) (pp. 442-446). IEEE.  

Khunchai, S., Somsanga, A., Tama, R., & Thongchaisuratkrul, C. (2564). The development of 
an automatic control system for electrical appliances with object detection 



 
 

๑๑๐ 
 

technology. In 2021 IEEE 18th International Conference on Electrical 
Engineering/Electronics, Computer, Telecommunications and Information 
Technology (ECTI-CON 2021) (pp. 1134-1137), 19-22 May 2021, Chiang Mai, 
Thailand: Faculty of Engineering, Chiang Mai University.  

 

     ๗.๒ ตำรา/หนังสือ 
           - 
     ๗.๓ ผลงานอื่น ๆ   
           - 
๘. ประสบการณ์ทางดา้นวิชาชีพหรือปฏิบัติการ (ถ้ามี) 
    2546 – 2549    ช่างเทคนิค   บริษัท เอ็มมีแนนซ์ อินเตอร์เนชั่นเนล จำกดั 
    2549 – 2553    ช่างเทคนิค   บริษัท MUK elevator จำกัด        
 
 
                                                     รับรองความถูกต้องของข้อมูล 

                                                                 
                                                          ( นายอภิชาต ิสมสง่า ) 
                                              วันที่ 28 เดือน พฤศจิกายน พ.ศ. 2567 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๑๑๑ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

ประวัติและผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผู้รบัผิดชอบหลักสูตรและอาจารย์ประจำหลักสูตร 
 

๑.  ช่ือ-สกุล     นายอดุลย์ เครือแกว้ 
๒.  ตำแหน่งทางวิชาการ   อาจารย ์
๔.  เลขที่ประจำตำแหน่ง   ๑๐๑๖๒  สังกัด วิทยาลยัเทคโนโลยีอุตสาหกรรมศรีสงคราม 
๕.  เริ่มปฏิบัติงานครั้งแรก  ตั้งแต่วันที่ ๑ มีนาคม พ.ศ. ๒๕๕๖ จนถึงปัจจุบัน 
๖.  คุณวุฒิ  

ระดับปริญญา สาขาวิชา ปีที่สำเร็จ สถาบันที่สำเร็จการศึกษา 
วิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต 

วิศวกรรมโทรคมนาคม 2555 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอม

เกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง 
วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส ์ 2547 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอม

เกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

๖. ภาระงาน 
ปีการศึกษา สรุปภาระงานสอน (จำนวนชั่วโมงสอน/สัปดาห์) 

ภาระงานเดิม ภาระงานในหลักสูตร 
๒๕๖8 ๒๐ ชม./สัปดาห ์ ๖ ชม./สัปดาห ์
๒๕๖7 ๒๐ ชม./สัปดาห ์ - 

 
๗. รายละเอียดผลงานทางวิชาการ  
    ๗.๑ บทความวิจัยตีพิมพ์ในวารสารวิชาการระดับชาติและนานาชาติ 
            -  
           บทความวิจัยทีน่ำเสนอต่อที่ประชุมวิชาการระดับชาติ 
ภูวดล เข็มจันทร์, เสรี ขนุไชย, อดุลย์ เครือแก้ว, และเจษฎา สารสุข. (๒๕๖๗). หุ่นยนต์บอกตำแหน่งและ

นำทางอัตโนมตัิ ควบคุมด้วยระบบ GPS. ใน การประชุมวิชาการเครอืข่ายวิศวกรรมไฟฟ้า ครั้งที่ 
16 (หน้า ๑๙๓-๑๙๖), วันที่ ๒๙-๓๑ พฤษภาคม ๒๕๖๗, โรงแรมอศัวรรณหนองคาย, จังหวัด
หนองคาย. 

อดุลย์ เครือแกว้, เสร ีขุนไชย, และภูวดล เข็มจนัทร์. (๒๕๖๖). ระบบจัดการพลังงานสำหรับบ้านที่ใช้
รถยนต์ไฟฟา้ด้วยระบบไฟฟ้าพลังงานแสงอาทติยแ์ละระบบ V2H. ใน การประชุมวิชาการ งานวจิัย 



 
 

๑๑๒ 
 

และพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15 (ECTI-CARD 2023) นวัตกรรมและเทคโนโลยีสร้างสรรค์เพื่อ
พัฒนาชุมชนอัจฉริยะ (หน้า 1-4), วันที่ 26-28 เมษายน 2566, โรงแรมหัวหินแกรนด์ แอนด์ 
พลาซ่า, จังหวัดประจวบคีรีขันธ์. 

เสรี ขุนไชย, อดุลย์ เครือแก้ว, และชัยยพล ธงชัยสุรัชต์กูล. (๒๕๖๔). การพัฒนาหุ่นยนต์แอนดรอยด์ช่วย
สอนสำหรับฝึกการสนทนาภาษาอังกฤษ. ใน การประชุมวิชาการ งานวจิัย และพัฒนาเชิงประยุกต ์
ครั้งที่ 13 (ECTI-CARD 2021) (หน้า 305-308), วันที่ 28-30 เมษายน 2564, คณะ
วิศวกรรมศาสตร์, มหาวทิยาลัยนครพนม, จังหวดันครพนม. 

 
 

          บทความวิจัยที่นำเสนอต่อที่ประชุมวิชาการระดับนานาชาติ 
Kruekaew, A., Khemchan, P., Waengdeesorn, S., Sirisawat, A., Norasarn, A., & Khunchai, S. 

(2023). Residential energy management system to reduce electricity costs 
considering the lifespan of energy storage and electric vehicle batteries. In 2023  
7th International Conference on Information Technology (InCIT) (pp. 220-225). 
Chiang Rai, Thailand. IEEE.  

Khunchai, S., Kruekaew, A., & Getvongsa, N. (2022, July). A fuzzy logic-based system of 
abnormal behavior detection using PoseNet for smart security system. In 2022   
37th International Technical Conference on Circuits/Systems, Computers and 
Communications (ITC-CSCC) (pp. 912-915). IEEE. 

 

     ๗.๒ ตำรา/หนังสือ 
           - 
     ๗.๓ ผลงานอื่น ๆ   
           - 
๘. ประสบการณ์ทางดา้นวิชาชีพหรือปฏิบัติการ (ถ้ามี) 
    2547 – 2548    วิศวกรฝ่ายควบคุมคุณภาพชิ้นส่วนไฟฟา้และอิเล็กทรอนิกส์  

(Quality Engineer) 
                             บริษัท ฮิตาช ิคอนซูมเมอร์ โปรดักส์ ประเทศไทย จำกดั 
    2548 – 2555    วิศวกรฝ่ายควบคุมคุณภาพผลิตภณัฑ์ (Product Quality Engineer) 
                             บริษัท ซิเลซติกา ประเทศไทย จำกัด 

 

       รับรองความถูกต้องของข้อมูล 

         



 
 

๑๑๓ 
 

                                                   ( นายอดุลย์  เครือแก้ว ) 
                                        วันที ่ ๒๘ เดือน พฤศจิกายน พ.ศ. ๒๕๖๗ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

เอกสารหมายเลข ๓ 
คำสั่งแต่งตั้งคณะกรรมการพัฒนาและปรับปรุงหลักสูตร 



 
 

๑๑๔ 
 

 



 
 

๑๑๕ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๑๑๖ 
 

เอกสารหมายเลข 4 
คำสั่งแต่งตั้งคณะกรรมการวิพากษ์หลกัสูตร 

 



 
 

๑๑๗ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๑๑๘ 
 

เอกสารหมายเลข 5 
ตารางเปรียบเทียบหลักสูตร (กรณีหลกัสูตรปรบัปรุง) 

 
ตารางเปรียบเทียบหลักสูตร (หลักสูตรเดิมและหลักสูตรปรับปรุง) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหตุ 

ชื่อหลักสูตร 
หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 
(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 
 

ชื่อหลักสูตร 
หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

ปรับเปล่ียนจาก หุ่นยนต์อุตสาหกรรม เป็น 
วิศวกรรมหุ่นยนต์ ตามคำแนะนำของกรรมการ
พัฒนาและปรับปรุงหลักสูตร  

จำนวนหน่วยกติ 
จำนวนหน่วยกิตรวม ไม่น้อยกว่า 126 หน่วยกิต 
 

จำนวนหน่วยกติ 
จำนวนหน่วยกิตรวม ไม่น้อยกว่า 126 หน่วยกิต 

คงเดิม 

โครงสร้างหลักสูตร โครงสร้างหลักสูตร  
๑.  หมวดวิชาศึกษาทั่วไป              ไม่น้อยกว่า ๓๓ หน่วยกิต 
     ๑.๑ กลุ่มภาษา                                       14 หน่วยกิต                                            
     ๑.๒ กลุ่มวิชามนุษยศาสตร์และสังคมศาสตร์       6 หน่วยกิต                                            
     ๑.๓ กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์         6 หน่วยกิต                                            
     ๑.๔ กลุ่มวิชาสหศาสตร์                               3 หน่วยกิต                                            
     ๑.๕ กลุ่มวิชาการเป็นผู้ประกอบการ                4 หน่วยกิต 
๒.  หมวดวิชาเฉพาะ                    ไม่น้อยกว่า ๘๗ หน่วยกิต 
     ๒.๑ กลุ่มวิชาแกน                                    1๕ หน่วยกิต                                            
     ๒.๒ กลุ่มวิชาเฉพาะ 
           ๒.๒.๑ กลุ่มวิชาเฉพาะบังคับ                 42 หน่วยกิต                                            
           ๒.๒.๒ กลุ่มวิชาเฉพาะเลือก                  15 หน่วยกิต                                            
     ๒.๓ กลุ่มวิชาฝึกประสบการณ์วิชาชีพ             15 หน่วยกิต 
                                 

๑.  หมวดวิชาศึกษาทั่วไป             ไม่น้อยกว่า 27 หน่วยกิต 
     ๑.1 กลุ่มวิชาทักษะการสื่อสาร                   12 หน่วยกิต 
     ๑.๒ กลุ่มวิชาจิตสาธารณะ                          6 หน่วยกิต 
     ๑.๓ กลุ่มวิชาทักษะการทำงานในยุคใหม่          9 หน่วยกิต 
 
 
๒.  หมวดวิชาเฉพาะ                   ไม่น้อยกว่า 93 หน่วยกิต 
     ๒.๑ กลุ่มวิชาแกน                                   12 หน่วยกิต                                            
     ๒.๒ กลุ่มวิชาเฉพาะ 
           ๒.๒.๑ กลุ่มวิชาเฉพาะบังคับ                48 หน่วยกิต                                            
           ๒.๒.๒ กลุ่มวิชาเฉพาะเลือก                 18 หน่วยกิต                                            
     ๒.๓ กลุ่มวิชาฝึกประสบการณ์วิชาชีพ            15 หน่วยกิต                                 

จำนวนหน่วยกิตลดลงจากเดิม 33 หน่วยกิต 
เหลือ 27 หน่วยกิต ตามรายวิชาในหมวดวิชา
ศึกษาทั่วไป มหาวิทยาลัยนครพนม         
(ฉบับปรับปรุง 2566)  
- การกำหนดชื่อสาระวิชาโดยพิจารณาจาก 
อัตลักษณ์ของมหาวิทยาลัยและ 
สมรรถนะของมหาวิทยาลัย (University 
Competencies) จากเดิม 5 กลุ่มวิชา ลดลง
เหลือ 3 กลุ่มวิชา  
- เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้(CLOs) ทุกรายวิชา 



 
 

๑๑๙ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหตุ 

๓.  หมวดวิชาเลือกเสรี                   ไม่น้อยกว่า 6 หน่วยกิต 
 

๓.  หมวดวิชาเลือกเสรี                   ไม่น้อยกว่า 6 หน่วยกิต คงเดิม 

จำนวนหน่วยกติรวมตลอดหลักสูตร ไม่น้อยกว่า ๑๒๖ หน่วยกิต 
 

จำนวนหน่วยกติรวมตลอดหลักสูตร ไม่น้อยกว่า ๑๒๖ หน่วยกิต คงเดิม 

อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
1. ผศ.ดร.เสรี ขุนไชย 
2. นายภูวดล เข็มจันทร์ 
3. นายสุรชัย ธรรมยาฤทธิ ์
4. นายศิริวัฒน์ แวงดีสอน 
5. นายทัศพงศ์ นันทมัจฉา 
 

อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
1. ผศ.ดร.เสรี ขุนไชย 
2. นายภูวดล เข็มจันทร์ 
3. นายสุรชัย ธรรมยาฤทธิ ์
4. นายอภิชาติ สมสง่า 
5. นายอดุลย์ เครือแก้ว 

เปล่ียนแปลงอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรใน
ลำดับที่ 4-5 เพื่อความเหมาะสมยิ่งขึ้นด้าน
ความชำนาญในสาขาวิชาที่เกี่ยวข้อง 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

๑๒๐ 
 

ตารางเปรียบเทียบรายวิชา (หลักสูตรเดิมและหลักสูตรปรับปรุง) 
หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 
(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
หมวดวิชาเฉพาะ 
- กลุ่มวิชาพื้นฐานวิชาชพี (วิชาแกน)   

 

๓๑๓๐๑๒๐๑ 
 

คณิตศาสตร์วิศวกรรม 
Mathematical Engineering 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี   
Course Condition: None 
     ฟังก์ชัน ลิมิตและความต่อเนื่องและการ
ประยุกต์ใช้ อุปนัยเชิงคณิตศาสตร์ แนะนำ
อนุพันธ์ การหาอนุพันธ์ การประยุกต์ใช้
อนุพันธ์ ปริพันธ์จำกัดเขต 
     Function, limit and continuity and 
their applications; mathematical 
induction; introduction to derivative; 
differentiation; applications of 
derivative; definite integrals 

 

๓(๓-๐-๖) ๓๑๓๐๑๒๐๑ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

คณิตศาสตร์วิศวกรรม 
Engineering Mathematics 
เง่ือนไขรายวิชา : ไม่มี 
Course Condition: None 
     ฟังก์ชัน ลิมิตและความต่อเนื่องและการ
ประยุกต์ใช้ อุปนัยเชิงคณิตศาสตร์ แนะนำ
อนุพันธ์ การหาอนุพันธ์ การประยุกต์ใช้
อนุพันธ์ ปริพันธ์จำกัดเขต 
     Function; limit and continuity and 
their applications; mathematical 
induction; introduction to derivative; 
differentiation; applications of 
derivative; definite Integrals 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. สามารถคำนวณ หาคำตอบโดยใช้ฟังก์ชัน 
ลิมิตและความต่อเนื่องและการ 
ประยุกต์ใช้ อุปนัยเชิงคณิตศาสตร์ 
2. เข้าใจ อนุพันธ์ การหาอนุพันธ์ และ 
สามารถประยุกต์ใช้อนุพันธ์ ปริพันธ์จำกัดเขต 

๓(๓-๐-๖) เปล่ียนชื่อภาษาอังกฤษ
และเพิ่มผลลัพธ์การ 
เรียนรู้ของรายวิชา 



 
 

๑๒๑ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
๓๑๓๐๑๒๐๒ การบริหารงานอุตสาหกรรม 

Industrial Management 
เง่ือนไขรายวิชา : ไม่มี 
Course Condition: None 
     หลักการบริหารงานอุตสาหกรรม การ
พัฒนาผลิตภัณฑ์ และการพยากรณ์ยอดขาย
การวางแผนการจัดวางสิ่งอำนวยความ
สะดวก การควบคุมคุณภาพของผลิตภัณฑ์ 
และการปฏิบัติงาน กฎหมายและความ
ปลอดภัยในโรงงานอุตสาหกรรม 
     Principles of industrial 
management; product development 
and sales forecasting; facility planning 
and placement; quality control for 
production and operations; resource 
management for production; 
increasing productivity and work 
efficiency; laws and safety in industrial 
plants 
 

 

๓(2-2-5) ๓๑๓๐๑๒๐๒ การบริหารงานอุตสาหกรรม 
Industrial Management 
เง่ือนไขรายวิชา : ไม่มี 
Course Condition: None 
     หลักการบริหารงานอุตสาหกรรม การ
พัฒนาผลิตภัณฑ์ และการพยากรณ์ยอดขาย
การวางแผนการจัดวางสิ่งอำนวยความ
สะดวก การควบคุมคุณภาพของผลิตภัณฑ์ 
และการปฏิบัติงาน การจัดการการผลิต การ
บริหารทรัพยากรเพื่อการผลิต การเพิ่ม
ผลผลิตและประสิทธิภาพการทำงาน 
กฎหมายและความปลอดภยัในโรงงาน
อุตสาหกรรม 
     Principles of industrial 
management; product development 
and sales forecasting; facility planning 
and placement; quality control for 
production and operations; resource 
management for production; 
increasing productivity and work 
efficiency; laws and safety in industrial 
plants 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. มีความรู้ความเข้าใจหลักการบริหารงาน
อุตสาหกรรม การพัฒนาผลิตภัณฑ์ และการ

๓(๓-๐-๖) -เปล่ียนจำนวนชั่วโมง
ทฤษฎี-ปฏิบัติต่อ
สัปดาห์ เป็น ๓(๓-๐-๖) 
-เพิ่มเนื้อหารายวิชา
เก่ียวกับการจัดการการ
ผลิต 
-เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 
 



 
 

๑๒๒ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
พยากรณ์ยอดขาย กฎหมายและความ
ปลอดภัยในโรงงานอุตสาหกรรม 
2. อธิบายการทำธุรกิจ การวิจัยตลาด และ
การตลาดเบื้องต้นได้ 
3. สามารถวางแผนการจัดวางสิ่งอำนวย
ความสะดวก การควบคุมคุณภาพของ
ผลิตภัณฑ์ และการปฏิบัติงาน 
4. สามารถวิเคราะห์คุณลักษณะการบริหาร
ทรัพยากรเพื่อการผลิต การเพิ่มผลผลิตและ
ประสิทธิภาพการทำงาน กฎหมายและความ
ปลอดภัยในโรงงานอุตสาหกรรม 

๓๑๓๐๑๒๐๓ เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม 
Engineering Economics 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
Course Condition: None 
     ความหมายของเศรษฐศาสตร์ ค่าเงินที่
เปล่ียนตามเวลาและค่าเทียบเท่า วิธีการ
เปรียบเทียบแบบต่าง ๆ การวิเคราะห์
จุดคุ้มทุน การประเมินการทดแทน การ
ประมาณต้นทุน ต้นทุนมาตรฐาน ค่าเส่ือม
ราคา ประมาณการผลภาษีเงินได้ ความเสี่ยง
และความไม่แน่นอน 
     Definitions of economics; time 
value of money and equivalent value; 
comparative methods in various 
types; break-even point analysis; 

๓(๓-๐-๖) ๓๑๓๐๑๒๐๓ เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม 
Engineering Economics 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
Course Condition: None 
     ความหมายของเศรษฐศาสตร์ ค่าเงินที่
เปล่ียนตามเวลาและค่าเทียบเท่า วิธีการ
เปรียบเทียบแบบต่าง ๆ การวิเคราะห์
จุดคุ้มทุน การประเมินการทดแทน การ
ประมาณต้นทุน ต้นทุนมาตรฐาน ค่าเส่ือม
ราคา ประมาณการผลภาษีเงินได้ ความเสี่ยง
และความไม่แน่นอน 
     Definitions of economics; time 
value of money and equivalent value; 
comparative methods in various 
types; break-even point analysis; 

๓(๓-๐-๖) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๒๓ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
replacement evaluation; cost 
estimation; standard cost; 
depreciation; estimation of income 
tax consequences; risk and 
uncertainty 

replacement evaluation; cost 
estimation; standard cost; 
depreciation; estimation of income 
tax consequences; risk and 
uncertainty 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายหลักการพื้นฐานของเศรษฐศาสตร์
และการประเมินค่าเงินที่เปลี่ยนแปลงตาม
เวลา 
2. วิเคราะห์และประมาณการต้นทุน
มาตรฐาน รวมถึงค่าเสื่อมราคาในบริบทของ
การจัดการโครงการ ประเมินผลกระทบของ
ภาษีเงินได้ต่อโครงการ และจัดการความเสี่ยง
และความไม่แน่นอนในกระบวนการตัดสินใจ 
3. ประยุกต์ใช้เครื่องมือและเทคนิคการ
วิเคราะห์ทางเศรษฐศาสตร์ในสถานการณ์ที่
เก่ียวข้องกับงานจริง 

๓๑๓๐๑๒๐๔ จิตวิทยาการจัดการองค์กรและอุตสาหกรรม 
Psychology of Organizational and 
Industrial Management  
เง่ือนไขรายวิชา : ไม่มี 
Course Condition: None 
     พื้นฐานจิตวิทยาการทำงาน ความสำคัญ 
หลักการและแนวคิดทางจิตวิทยา
อุตสาหกรรม การทำงานร่วมกันระหว่างคน
กับสภาพแวดล้อมของงาน ปัญหาสุขภาพจิต

๓(๓-๐-๖) ๓๑๓๐๑๒๐๔ จิตวิทยาการจัดการองค์กรและอุตสาหกรรม 
Psychology of Organizational and 
Industrial Management  
เง่ือนไขรายวิชา : ไม่มี 
Course Condition: None 
     พื้นฐานจิตวิทยาการทำงาน ความสำคัญ 
หลักการและแนวคิดทางจิตวิทยา
อุตสาหกรรม การทำงานร่วมกันระหว่างคน
กับสภาพแวดล้อมของงาน ปัญหาสุขภาพจิต

๓(๓-๐-๖) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๒๔ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
ในโรงงานอุตสาหกรรม พฤติกรรมของบุคคล
ในองค์กร การทำงานร่วมกันเป็นทีมในองค์กร 
ทัศนคติค่านิยมวัฒนธรรมองค์กรและความ
พึงพอใจในการทำงาน การติดต่อส่ือสารและ
การประสานงาน การฝึกอบรมและพัฒนา
บุคคลากร การสร้างความเข้าใจและการจูงใจ
ในการทำงาน การสร้างสัมพันธภาพที่ดีและ
มนุษยสัมพันธ์ในการทำงาน การปลูกฝัง
จิตสำนึกในเรื่องความปลอดภัย ความร่วมมือ
ในการทำงาน 
     Fundamental of work psychology; 
importance, principles andconcepts 
ofi ndustrial psychology; work 
interaction between man and work 
environments; mental health 
problems in industrial plants; human 
behaviors in an organization; 
teamwork in 
an organization; attitudes and values; 
organizational culture and job 
satisfaction; communication and 
cooperation; training and human 
resource development; work 
recognition and motivation; creation 
of good relationships and human 

ในโรงงานอุตสาหกรรม พฤติกรรมของบุคคล
ในองค์กร การทำงานร่วมกันเป็นทีมในองค์กร 
ทัศนคติค่านิยมวัฒนธรรมองค์กรและความ
พึงพอใจในการทำงาน การติดต่อส่ือสารและ
การประสานงาน การฝึกอบรมและพัฒนา
บุคคลากร การสร้างความเข้าใจและการจูงใจ
ในการทำงาน การสร้างสัมพันธภาพที่ดีและ
มนุษยสัมพันธ์ในการทำงาน การปลูกฝัง
จิตสำนึกในเรื่องความปลอดภัย ความร่วมมือ
ในการทำงาน 
     Fundamental of work psychology; 
importance, principles andconcepts 
ofi ndustrial psychology; work 
interaction between man and work 
environments; mental health 
problems in industrial plants; human 
behaviors in an organization; 
teamwork in 
an organization; attitudes and values; 
organizational culture and job 
satisfaction; communication and 
cooperation; training and human 
resource development; work 
recognition and motivation; creation 
of good relationships and human 



 
 

๑๒๕ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
relationships in working; building 
mindset of safety; work participation 

 

relationships in working; building 
mindset of safety; work participation 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. เข้าใจพื้นฐานจิตวิทยาการทำงาน 
ความสำคัญ หลักการและแนวคิดทาง
จิตวิทยาอุตสาหกรรม 
2. สามารถวิเคราะห์อธิบายแนวทางในการ
แก้ปัญหาพฤติกรรมการทำงานที่เกิดขึ้นแนว
ทางการส่งเสริม และพัฒนาบุคคลเพื่อให้
ทำงานอย่างมีประสิทธิภาพ 
3. สามารถนำความรู้เกี่ยวกับหลักการทาง
จิตวิทยาในเรื่องการจูงใจและการจัดการ 
พฤติกรรมมาประยุกต์ใช้ต่อการ ดำเนินชีวิต 
และการทำงาน 

๓๑๓๐๑๒๐๕ การจัดการการผลติ 
 

๓(๒-๒-๕)                  ยกเลิกรายวิชา 
เนื่องจากได้รวมเนื้อหา
ด้านการจัดการการผลิต
เข้าไปในรายวิชาการ
บริหารงานอุตสาหกรรม 
ตามคำแนะนำของ
กรรมการพัฒนาและ
ปรับปรุงหลักสูตร 
 
 

หมวดวิชาเฉพาะ 



 
 

๑๒๖ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
- วิชาเฉพาะบังคับ 
๓๑๓๐๑๓๐๔ การควบคุมหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบ

อัตโนมัติ 
Control of Industrial Robotics and 
Automatic Systems 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
Course Condition: None 
     การตั้งค่าการทำงานจากโปรแกรม ตั้งค่า
ตำแหน่งเร่ิมต้นทำงานหุ่นยนต์ ค่าอุปกรณ์
ปลายแขน พื้นที่ทำงาน ตำแหน่งเร่ิมต้นเพื่อ
การทำงานในกระบวนการผลิต   เขียน
โปรแกรมควบคุมด้วยพแีอลซี การควบคุม
ระบบอัตโนมัติในอุตสาหกรรม การเขียน
โปรแกรมควบคุมเฮชเอ็มไอ การติดตั้ง
เซ็นเซอรร์ะบบควบคุม การติดตั้งระบบ
เครือข่ายควบคุมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
     Operational setting by the 
programs; setting of starting robotics 
positions; forearm equipment; working 
areas; starting position for working in 
production processes; PLC control 
programming; industrial automatic 
control; HMI control programming, 
sensor installations of controlsystems; 
installations of control network 

๓(๐-๖-๓) ๓๑๓๐๑๓๐๔ การควบคุมหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบ
อัตโนมัติ 
Control of Industrial Robotics and 
Automatic Systems 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
Course Condition: None 
     การตั้งค่าการทำงานจากโปรแกรม ตั้งค่า
ตำแหน่งเร่ิมต้นทำงานหุ่นยนต์ ค่าอุปกรณ์
ปลายแขน พื้นที่ทำงาน ตำแหน่งเร่ิมต้นเพื่อ
การทำงานในกระบวนการผลิต   เขียน
โปรแกรมควบคุมด้วยพแีอลซี การควบคุม
ระบบอัตโนมัติในอุตสาหกรรม การเขียน
โปรแกรมควบคุมเฮชเอ็มไอ การติดตั้ง
เซ็นเซอรร์ะบบควบคุม การติดตั้งระบบ
เครือข่ายควบคุมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
     Operational setting by the 
programs; setting of starting robotics 
positions; forearm equipment; working 
areas; starting position for working in 
production processes; PLC control 
programming; industrial automatic 
control; HMI control programming, 
sensor installations of controlsystems; 
installations of control network 

๓(๐-๖-๓) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๒๗ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
systems in robotics and automatic 
systems 
 

systems in robotics and automatic 
systems 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. ตั้งค่าการทำงานของหุ่นยนต์และกำหนด
ตำแหน่งเร่ิมต้นสำหรับการทำงานใน
กระบวนการผลิตได้ 
2.เขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์
อุตสาหกรรมโดยใช้พีแอลซีเพื่อควบคุมการ
ทำงานใน ระบบอัตโนมัติได้ 
3. ติดตั้งและใช้งานเซ็นเซอร์ในการควบคุม
หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติในอุตสาหกรรม 
4. ติดตั้งและตั้งค่าระบบเครือข่ายเพื่อ
ควบคุมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในการ
ทำงานร่วมกันได้ 

๓๑๓๐๑๓๐6 การออกแบบหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
Designs of Robotics and Automatic 
Systems 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 
     การออกแบบและการวิเคราะห์
แบบจำลองจลศาสตร์และพลศาสตร์ของ
หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติ อิเล็กทรอนิกส์ 
ตัวรับรู้ และอุปกรณ์ขับเคลื่อน แบบจำลอง
คอมพิวเตอร์ ระบบสื่อสารและควบคุมของ
หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัต ิ

๓(๐-๖-๓) ๓๑๓๐๑๓๐6 การออกแบบหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
Designs of Robotics and Automatic 
Systems 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 
     การออกแบบและการวิเคราะห์
แบบจำลองจลศาสตร์และพลศาสตร์ของ
หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติ อิเล็กทรอนิกส์ 
ตัวรับรู้ และอุปกรณ์ขับเคลื่อน แบบจำลอง
คอมพิวเตอร์ ระบบสื่อสารและควบคุมของ
หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัต ิ

๓(๐-๖-๓) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๒๘ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
     Design and analysis of kinematic 
and dynamics model for robotics and 
automation systems; electronics, 
sensors and actuators; computer 
models, communication and control 
systems of robotics and automatic 
systems 

 

     Design and analysis of kinematic 
and dynamics model for robotics and 
automation systems; electronics, 
sensors and actuators; computer 
models, communication and control 
systems of robotics and automatic 
systems 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. ตั้งค่าการทำงานของหุ่นยนต์และกำหนด
ตำแหน่งเร่ิมต้นสำหรับการทำงานใน
กระบวนการผลิตได้ 
2. เขียนโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์
อุตสาหกรรมโดยใช้พีแอลซีเพื่อควบคุมการ
ทำงานในระบบอัตโนมัติได้ 
3. ติดตั้งและใช้งานเซ็นเซอร์ในการควบคุม
หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติในอุตสาหกรรม 
4. ติดตั้งและตั้งค่าระบบเครือข่ายเพื่ควบคุม
หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติในการทำงาน
ร่วมกันได้ 
 
 
 

๓๑๓๐๑๓๐8 เครื่องมือวัดและการสอบเทียบ 
Instrumentation and Calibration 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
Course Condition: None 

๓(๒-๒-๕) ๓๑๓๐๑๓๐8 เครื่องมือวัดและการสอบเทียบ 
Instrumentation and Calibration 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
Course Condition: None 

๓(๒-๒-๕) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๒๙ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
     หลักการวัดและการสอบเทียบ การใช้
เครื่องมือวัดทางวิศวกรรม ความผิดพลาดใน
การวัด ความไม่แน่นอนในการวัด กากำหนด 
พิกัดความเผื่อในเชิงเรขาคณิต กาประเมินผล
การวัด การสอบเทียบเครื่องมือวัดทางมิติ
และการบำรุงรักษาเครื่องมือวัด 
     Measurement and calibration 
principles; uses of engineering 
measurement tools; mistake in 
measurement; determination of 
geometric tolerances; evaluation of 
measurements; calibration and 
maintenance of measurement tools 

 

     หลักการวัดและการสอบเทียบ การใช้
เครื่องมือวัดทางวิศวกรรม ความผิดพลาดใน
การวัด ความไม่แน่นอนในการวัด กากำหนด 
พิกัดความเผื่อในเชิงเรขาคณิต กาประเมินผล
การวัด การสอบเทียบเครื่องมือวัดทางมิติ
และการบำรุงรักษาเครื่องมือวัด 
     Measurement and calibration 
principles; uses of engineering 
measurement tools; mistake in 
measurement; determination of 
geometric tolerances; evaluation of 
measurements; calibration and 
maintenance of measurement tools 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.อธิบายหลักการวัดและการสอบเทียบ
เครื่องมือวัดทางวิศวกรรมได้ 
2.วิเคราะห์ความผิดพลาดและความไม่
แน่นอนในการวัดเพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ 
ใช้เครื่องมือวัด 
3.กำหนดพิกดัความเผ่ือในงานวัดที่เกี่ยวข้อง
กับการผลิตและการออกแบบได้ 
4.ดำเนินการสอบเทียบและบำรุงรักษา
เครื่องมือวัดทางมิติอย่างมีประสิทธิภาพ 

๓๑๓๐๑๓๐9 การติดตัง้และซ่อมบำรุงระบบหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ 

๓(๐-๖-๓) ๓๑๓๐๑๓๐9 การติดตัง้และซ่อมบำรุงระบบหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ 

๓(๐-๖-๓) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๓๐ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
Installation and Maintenance of 
Robotics and Automatic Systems 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 
     การติดตั้งระบบไฟฟ้าสำหรับหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ พื้นฐานการออกแบบ แบบ
แผนการจ่ายไฟ กฎและมาตรฐานการติดตั้ง
ระบบไฟฟ้า คุณสมบัติของอุปกรณ์จากคู่มือ
ผู้ผลิต รายละเอียดขั้นตอนการติดตั้งหุ่นยนต์ 
ชนิดและการติดตั้งเซ็นเซอร์ท่ีเหมาะสมกับ
งานหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ  การ
เช่ือมโยงระบบทั้งส่วนที่รับเข้าส่งออกจาก
หุ่นยนต์ ทดสอบ การทำงานระบบหุ่นยนต์
ทั้งหมด การบำรุงรักษาระบบต่าง ๆ ของ
ระบบหุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติ 
     Electrical installations for robotics 
and automatic systems; basic design; 
electrical distribution plans; rules and 
standards of electrical installation; 
equipment specifications from the 
manufacturers’ manuals; details of 
robotics installation procedures; type 
and appropriate installation of sensors 
for suitable for robotics and 
automatic systems; systems linkages 
between input and output from 

Installation and Maintenance of 
Robotics and Automatic Systems 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 
     การติดตั้งระบบไฟฟ้าสำหรับหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ พื้นฐานการออกแบบ แบบ
แผนการจ่ายไฟ กฎและมาตรฐานการติดตั้ง
ระบบไฟฟ้า คุณสมบัติของอุปกรณ์จากคู่มือ
ผู้ผลิต รายละเอียดขั้นตอนการติดตั้งหุ่นยนต์ 
ชนิดและการติดตั้งเซ็นเซอร์ท่ีเหมาะสมกับ
งานหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ  การ
เช่ือมโยงระบบทั้งส่วนที่รับเข้าส่งออกจาก
หุ่นยนต์ ทดสอบ การทำงานระบบหุ่นยนต์
ทั้งหมด การบำรุงรักษาระบบต่าง ๆ ของ
ระบบหุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติ 
     Electrical installations for robotics 
and automatic systems; basic design; 
electrical distribution plans; rules and 
standards of electrical installation; 
equipment specifications from the 
manufacturers’ manuals; details of 
robotics installation procedures; type 
and appropriate installation of sensors 
for suitable for robotics and 
automatic systems; systems linkages 
between input and output from 



 
 

๑๓๑ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
robotics; working tests of total 
robotics systems; maintenance of 
various systems for robotics and 
automatic systems 
 
 

 

robotics; working tests of total 
robotics systems; maintenance of 
various systems for robotics and 
automatic systems 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.เข้าใจหลักการออกแบบและติดตั้งระบบ
ไฟฟ้าสำหรับหุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติ 
รวมถึงกฎและมาตรฐานที่เกี่ยวข้อง 
2.สามารถเลือกและติดตั้งอุปกรณ์ไฟฟ้าและ
เซ็นเซอร์ท่ีเหมาะสมกับงานหุ่นยนตแ์ละ
ระบบอัตโนมัติ 
3.ทดสอบการทำงานและบำรุงรักษาระบบ
ไฟฟ้าหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติให้มี
ประสิทธิภาพตามมาตรฐาน 
4.ปฏิบัติงานตดิตั้งและบำรุงรักษาโดยยึด
หลักความปลอดภัยและมาตรฐานสากล 
 
 
 

๓๑๓๐๑๓๑๔ กระบวนการผลิต 
Manufacturing Process  
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     การศึกษาเชิงปริมาณและคุณภาพของ
ขั้นตอนการผลิต การใช้เครื่องจักรกล การขึ้น
รูป การเชื่อม การหล่อโลหะ การอัดรีด การ

๓(๓-๐-๖) ๓๑๓๐๑๓๑๔ กระบวนการผลิต 
Manufacturing Process  
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     การศึกษาเชิงปริมาณและคุณภาพของ
ขั้นตอนการผลิต การใช้เครื่องจักรกล การขึ้น
รูป การเชื่อม การหล่อโลหะ การอัดรีด การ

๓(๓-๐-๖) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๓๒ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
อัดฉีดขึ้นรูป การขึ้นรูปด้วยความร้อน และ
การขึ้นรูปด้วย การเป่า การเลือกใช้ขั้นตอน
การผลิตเพื่อการออกแบบที่เหมาะสม การ
ทดลองและการสาธิตในห้องปฏิบัติการ  
     Quantitative and qualitative 
studies of production processes; 
machining, forming, welding, casting 
for metals, extrusion, injection 
molding, thermoforming, and blow 
molding; production process selection 
for appropriate designs; laboratory 
experiments and demonstrations  

 

อัดฉีดขึ้นรูป การขึ้นรูปด้วยความร้อน และ
การขึ้นรูปด้วย การเป่า การเลือกใช้ขั้นตอน
การผลิตเพื่อการออกแบบที่เหมาะสม การ
ทดลองและการสาธิตในห้องปฏิบัติการ  
     Quantitative and qualitative 
studies of production processes; 
machining, forming, welding, casting 
for metals, extrusion, injection 
molding, thermoforming, and blow 
molding; production process selection 
for appropriate designs; laboratory 
experiments and demonstrations  
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.วิเคราะห์และประเมินกระบวนการผลิตใน
เชิงปริมาณและคุณภาพได้ 
2.ใช้เครื่องจักรกลและเลือกเทคนิคการขึ้นรูป 
เช่น การเชื่อม การหล่อโลหะ และการ 
อัดรีดได้อย่างเหมาะสม 
3.เลือกใช้ขั้นตอนการผลิตที่เหมาะสมกับการ
ออกแบบผลิตภัณฑ์และกระบวนการผลิต 
4.ทดลองและสาธิตกระบวนการผลิตต่าง ๆ 
ในห้องปฏิบัติการได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

   ๓๑๓๐๑๓๑7    หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัตใินงาน
อุตสาหกรรม 
Industrial Robotics and Automation 
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี

๓(๓-๐-๖) รายวิชาใหม่ ตาม
ข้อเสนอแนะของ
คณะกรรมการพัฒนา
และปรับปรุงหลักสูตร 



 
 

๑๓๓ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
Course Condition: None 
     การประยุกต์ใช้หุ่นยนตแ์ละระบบ
อัตโนมัติในภาคอุตสาหกรรม ประเภทและ
ฟังก์ชันของหุ่นยนต์ การออกแบบระบบ
อัตโนมัติ และวิธีการวิเคราะห์ความต้องการ
ในกระบวนการผลิต รวมถึงการพัฒนาโซลูชัน
ที่เพิ่มประสิทธิภาพและความปลอดภัยในการ
ทำงาน  
     Application of robots and 
automation systems in the industrial 
sector, types and functions of robots, 
design of automation systems and 
methods of analyzing production 
process requirements and developing 
solutions that increase efficiency and 
safety in operations.  
 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.ประยุกต์ใช้หุน่ยนต์และระบบอัตโนมัติใน
การปรับปรุงกระบวนการผลิตใน 
ภาคอุตสาหกรรม 
2.ระบุประเภทและฟังก์ชันของหุ่นยนต์ที่ใช้
ในงานอุตสาหกรรม 
3.ออกแบบและพัฒนาระบบอัตโนมัติที่
เหมาะสมกับกระบวนการผลิตต่าง ๆ 



 
 

๑๓๔ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
4. วิเคราะห์ความต้องการในกระบวนการ
ผลิตและพัฒนาโซลูชันที่เพิ่มประสิทธิภาพ
และความปลอดภัยในการทำงานได้     

   ๓๑๓๐๑๓๑8 วงจรไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ 
Electrical and Electronics Circuit 
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     หลักการของวงจรไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส์ท่ีเก่ียวข้องกับการพัฒนา
หุ่นยนต์ นักศึกษา จะได้เรียนรู้เกี่ยวกับ
พื้นฐานของวงจรไฟฟ้า อุปกรณ์
อิเล็กทรอนิกส์ และการควบคุมระบบ
อัตโนมัติ โดยเน้นการประยกุต์ใช้ในหุ่นยนต์ 
การออกแบบและวิเคราะห์วงจร
อิเล็กทรอนิกส์สำหรับเซนเซอร์ มอเตอร์ และ
ระบบควบคุม การฝึกปฏิบัติในการสร้างโปร
เจกต์จริงท่ีเก่ียวข้องกับการควบคุมหุ่นยนต์  
     Approaches of electrical and 
electronic circuit related to robot 
development. Fundamentals of 
electrical circuits, electronic devices, 
and automation control, with 
emphasis on robot applications. 
Design and analysis of electronic 
circuits for sensors, motors, and 
control systems. Practical training in 

๓(๓-๐-๖) รายวิชาใหม่ ตามผล
การสำรวจความ
ต้องการของผู้มีส่วนได้
เสีย และข้อเสนอแนะ
ของคณะกรรมการ
พัฒนาและปรับปรุง
หลักสูตร 



 
 

๑๓๕ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
creating real projects related to robot 
control.  
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. เข้าใจพื้นฐานวงจรไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส์ท่ีเก่ียวข้องกับการพัฒนา
หุ่นยนต ์
2. สามารถออกแบบและวิเคราะห์วงจร
อิเล็กทรอนิกส์สำหรับเซนเซอร์ มอเตอร์ และ
ระบบควบคุมในงานหุ่นยนต ์
3. ประยุกต์ความรู้ด้านวงจรไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส์ในการพัฒนางานควบคุม
หุ่นยนต ์
 
 
 

   ๓๑๓๐๑๓๑9    ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
Microcontrollers 
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     ส่วนประกอบสำคัญในระบบอัตโนมัติ
และหุ่นยนต์ พืน้ฐานการทำงานของ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ รวมถึงสถาปัตยกรรม 
ข้อกำหนดทางเทคนิค และการเขียน
โปรแกรมในภาษาต่างๆ เช่น C++ และ 
Assembly การฝึกปฏิบัติในการออกแบบ
และพัฒนาโปรเจกต์ที่ใช้ไมโครคอนโทรล 

3 (2-2-5) รายวิชาใหม่ ตามผล
การสำรวจความ
ต้องการของผู้มีส่วนได้
เสีย และข้อเสนอแนะ
ของคณะกรรมการ
พัฒนาและปรับปรุง
หลักสูตร 



 
 

๑๓๖ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
เลอร์ในการควบคุมอุปกรณ์ต่างๆ เช่น 
เซนเซอร์ มอเตอร์ และระบบสื่อสาร วิธีการ
เช่ือมต่ออุปกรณ์และการวิเคราะห์ผลลัพธ์  
     Components in automation and 
robotics. Fundamentals of 
microcontroller operation, including 
architecture, technical specifications, 
and programming in languages such as 
C++ and Assembly. Practical training 
in designing and developing projects 
using microcontrollers to control 
devices such as sensors, motors, and 
communication systems. Methods of 
interfacing devices and analyzing 
results.  
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.อธิบายส่วนประกอบหลักและการทำงาน
ของไมโครคอนโทรลเลอร์ รวมถึง
สถาปัตยกรรมและข้อกำหนดทางเทคนิค 
2.เขียนโปรแกรมในภาษาต่าง ๆ เช่น C++ 
และ Assembly เพื่อควบคุม
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3.ออกแบบและพัฒนาโปรเจกต์ที่ใช้
ไมโครคอนโทรลเลอร์ในการควบคุมอุปกรณ์ 
เช่น เซนเซอร์ มอเตอร์ และระบบสื่อสาร 



 
 

๑๓๗ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
4.เช่ือมต่ออุปกรณ์กับไมโครคอนโทรลเลอร์
และวิเคราะห์ผลลัพธ์จากการควบคุมอุปกรณ์
ได้ 

   ๓๑๓๐๑๓20    การเขียนโปรแกรมภาษาไพทอน 
Python Programming 
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     การเขียนโปรแกรมด้วยภาษาไพทอน 
การเรียนรู้พื้นฐานการเขียนโค้ด การใช้
โครงสร้างข้อมูล และการพัฒนาอัลกอริธึมที่มี
ประสิทธิภาพ รวมถึงการใช้งานไลบรารีต่างๆ 
ที่เกี่ยวข้องกับการประมวลผลข้อมูลและการ
ควบคุมระบบ ในการเรียนการสอน การฝึก
ปฏิบัติจริงในการสร้างโปรเจกต์ที่เก่ียวข้อง  
     Programming in Python, learning 
the basics of coding, using data 
structures and developing efficient 
algorithms, including using various 
libraries related to data processing 
and system control. In teaching, 
practicing real-world projects in the 
creation of related projects. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. เข้าใจพื้นฐานการเขียนโปรแกรมด้วย
ภาษา Python รวมถึงโครงสร้างข้อมูลและ
การพัฒนาอัลกอริธึม 

๓(๐-๖-๓) รายวิชาใหม่ ตามผล
การสำรวจความ
ต้องการของผู้มีส่วนได้
เสีย และข้อเสนอแนะ
ของคณะกรรมการ
พัฒนาและปรับปรุง
หลักสูตร และ
คณะกรรมการวิพากษ์
หลักสูตร 



 
 

๑๓๘ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
2. สามารถใช้ไลบรารีต่าง ๆ ของ Python 
เพื่อการประมวลผลข้อมูลและการควบคุม
ระบบ 
3. พัฒนาทักษะการเขียนโค้ดผ่านการฝึก
ปฏิบัติและสร้างโปรเจกต์จริงที่เกี่ยวข้อง 
4. ประยุกต์ความรู้ด้านโปรแกรมมิ่งเพื่อ
แก้ปัญหาและพัฒนาระบบที่มีประสิทธิภาพ 
 
 
 
 
 

   ๓๑๓๐๑๓21    การประมวลผลภาพและแมทชีนวิชั่น
สำหรับอุตสาหกรรม 
Image Processing and Machine Vision 
for Industry 
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     เทคนิคการประมวลผลภาพและการใช้
งานแมชชีนวิชั่นในอุตสาหกรรม การ
วิเคราะห์ภาพ การตรวจจับวัตถุ และการ
จำแนกประเภทข้อมูลผ่านกล้องและเซนเซอร์
ต่างๆ รวมถึงการพัฒนาระบบควบคุม
คุณภาพในกระบวนการผลิต การเสริมสร้าง
ทักษะในการออกแบบและสร้างโซลูชันที่ใช้

3 (2-2-5) รายวิชาใหม่ ตามผล
การสำรวจความ
ต้องการของผู้มีส่วนได้
เสีย และข้อเสนอแนะ
ของคณะกรรมการ
พัฒนาและปรับปรุง
หลักสูตร และ
คณะกรรมการวิพากษ์
หลักสูตร 



 
 

๑๓๙ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
เทคโนโลยีแมชชีนวิชั่นเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพ
และความแม่นยำในการทำงานอุตสาหกรรม 
     Image processing techniques and 
machine vision applications in 
industry. Image analysis, object 
detection and classification of data via 
cameras and sensors, as well as the 
development of quality control 
systems in the manufacturing process. 
Enhance skills in designing and 
building solutions using machine 
vision technology to increase 
efficiency and accuracy in industrial 
operations.  
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. อธิบายเทคนิคการประมวลผลภาพและ
การใช้งานแมชชีนวิชั่นในภาคอุตสาหกรรม 
2. วิเคราะห์ภาพและตรวจจับวัตถุต่าง ๆ 
ด้วยกล้องและเซนเซอร์เพื่อใช้งานใน
กระบวนการผลิต 
3. พัฒนาระบบควบคุมคุณภาพใกระบวน
การผลิตโดยใช้เทคโนโลยีแมชชีนวิชั่น 
4. ออกแบบและสร้างโซลูชันที่ใช้แมชชีนวิชั่น
เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพและความแม่นยำใน 
การทำงานอุตสาหกรรม 



 
 

๑๔๐ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
   ๓๑๓๐๑322    การเขียนแบบด้วยคอมพิวเตอร์และโมบาย

แอปพลิเคช่ัน 
Computer-Aided Design and Mobile 
Applications 
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     การใช้ซอฟต์แวร์ในการเขียนแบบและ
การออกแบบโมบายแอปพลิเคชัน สำหรับ
หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติ นักศึกษา จะได้
เรียนรู้การใช้โปรแกรม CAD ในการสร้าง
แบบจำลองสามมิติและการออกแบบชิ้นส่วน 
เช่น SolidWorks หรือ Autodesk Fusion 
รวมถึงการพัฒนาแอปพลิเคชันบนอุปกรณ์มือ
ถือเพื่อควบคุมและส่ือสารกับระบบอัตโนมัติ 
การฝึกปฏิบัติในการสร้างโครงการจริง  
     Using software for drafting and 
designing mobile applicationsFor 
robots and automation, students will 
learn how to use CAD programs to 
create 3D models and design parts, 
such as SolidWorks or Autodesk 
Fusion, as well as develop mobile 
applications to control and 
communicate with automation 
systems. Practical training in creating 
real projects.  

๓(๐-๖-๓) รายวิชาใหม่ ตามผล
การสำรวจความ
ต้องการของผู้มีส่วนได้
เสีย และข้อเสนอแนะ
ของคณะกรรมการ
พัฒนาและปรับปรุง
หลักสูตร และ
คณะกรรมการวิพากษ์
หลักสูตร 



 
 

๑๔๑ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.ใช้โปรแกรม CAD เช่น SolidWorks หรือ 
Autodesk Fusion เพื่อสร้างแบบจำลอง 
สามมิติและออกแบบชิ้นส่วนต่างๆ 
2.พัฒนาแอปพลิเคชันบนอุปกรณ์มือถือเพื่อ
ควบคุมและสื่อสารกับระบบอัตโนมัติ 
3.ประยุกต์ใช้ซอฟต์แวร์ CAD และโมบาย
แอปพลิเคชันในการออกแบบระบบหุ่นยนต ์
และระบบอัตโนมัติ 
 

   ๓๑๓๐๑๓23    การจําลองหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติด้วย
คอมพิวเตอร์ 
Computer Simulation for Robotics and 
Automation   
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     เทคนิคการจำลองหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติผ่านซอฟต์แวร์คอมพิวเตอร์ 
นักศึกษา จะได้เรียนรู้การสร้างแบบจำลอง
สามมิติ การวิเคราะห์พฤติกรรมของหุ่นยนต์ 
และการจำลองกระบวนการทำงานใน
สภาพแวดล้อมเสมือนจริง โดยใช้เครื่องมือ
และโปรแกรมที่เกี่ยวข้อง การฝึกปฏิบัติเพื่อ
เสรมิสร้างทักษะในการทดสอบและปรับปรุง
ระบบอัตโนมัติก่อนการผลิตจริง 

๓(๐-๖-๓) รายวิชาใหม่ ตามผล
การสำรวจความ
ต้องการของผู้มีส่วนได้
เสีย และข้อเสนอแนะ
ของคณะกรรมการ
พัฒนาและปรับปรุง
หลักสูตร และ
คณะกรรมการวิพากษ์
หลักสูตร 



 
 

๑๔๒ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
     Robotics and automation 
simulation techniques through 
computer software. Students will 
learn to create 3D models, analyze 
robot behavior and simulate work 
processes in a virtual environment 
using relevant tools and programs. 
Practical training to enhance skills in 
testing and improving automation 
systems before actual production. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.ใช้ซอฟต์แวร์คอมพิวเตอร์ในการสร้าง
แบบจำลองสามมิติของหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติ 
2.วิเคราะห์พฤติกรรมของหุน่ยนต์และจำลอง
กระบวนการทำงานในสภาพแวดล้อมเสมือน
จริง 
3.ทดสอบและปรับปรุงระบบอัตโนมัติก่อน
การผลิตจริงโดยใช้เครื่องมือจำลอง 
4.เสริมสร้างทักษะในการใช้ซอฟต์แวร์
คอมพิวเตอร์เพื่อจำลองหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติในกระบวนการผลิต 

   ๓๑๓๐๑๓24    โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลและระบบ
สกาดา 
Programmable Logic Controllers and 
SCADA Systems 

๓(๐-๖-๓) รายวิชาใหม่ ตามผล
การสำรวจความ
ต้องการของผู้มีส่วนได้
เสีย และข้อเสนอแนะ



 
 

๑๔๓ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 
(PLC) และระบบสกาดา (SCADA) ที่ใช้ใน
งานอุตสาหกรรม นักศึกษา จะได้เรียนรู้
เก่ียวกับหลักการทำงาน การออกแบบ และ
การเขียนโปรแกรม PLC รวมถึงการใช้ระบบ 
SCADA เพื่อการควบคุมและตรวจสอบ
กระบวนการผลิตแบบเรียลไทม์ การฝึก
ปฏิบัติในการสร้างและจำลองระบบอัตโนมัติ 
การวิเคราะห์และแก้ไขปัญหาในงาน
อุตสาหกรรมอย่างมีประสิทธิภาพ 
     Programmable Logic Controller 
(PLC) and SCADA systems used in 
industry Students will learn about the 
working principles, design and 
programming of PLCs, as well as the 
use of SCADA systems for real-time 
control and monitoring of production 
processes. Practice in creating and 
simulating automation systems, 
analyzing and troubleshooting 
industrial problems effectively.  
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 

ของคณะกรรมการ
พัฒนาและปรับปรุง
หลักสูตร และ
คณะกรรมการวิพากษ์
หลักสูตร 



 
 

๑๔๔ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
1.อธิบายหลักการทำงานและบทบาทของ 
PLC และ SCADA ในการควบคุม
กระบวนการผลิตในอุตสาหกรรม 
2.ออกแบบและเขียนโปรแกรม PLC เพื่อ
ควบคุมระบบอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 
3.ใช้ระบบ SCADA เพื่อควบคุมและ
ตรวจสอบกระบวนการผลิตในสภาพแวดล้อม
จริง 
 
 

   ๓๑๓๐๑๓25    วิศวกรรมความปลอดภัยในงาน
อุตสาหกรรม 
Safety Engineering in Industry 
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     หลักการด้านความปลอดภัยในสถาน
ประกอบการอุตสาหกรรม การประเมิน 
ความเสี่ยง การจัดการอุบัติเหตุ และการ
ปฏิบัติตามกฎระเบยีบด้านความปลอดภัย 
รวมถึงการพัฒนาโปรแกรมความปลอดภัยที่มี
ประสิทธิภาพในสภาพแวดล้อมการทำงานที่
ใช้หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติ การวิเคราะห์
กรณีศึกษาและการฝึกปฏิบัติจริงเพื่อ
เสริมสร้างความเข้าใจและทักษะในการสร้าง
สภาพแวดล้อมการทำงานที่ปลอดภัยและมี
ประสิทธิภาพ 

3 (3-0-6) รายวิชาใหม่ ตามผล
การสำรวจความ
ต้องการของผู้มีส่วนได้
เสีย และข้อเสนอแนะ
ของคณะกรรมการ
พัฒนาและปรับปรุง
หลักสูตร และ
คณะกรรมการวิพากษ์
หลักสูตร 



 
 

๑๔๕ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
     Principles of safety in industrial 
settings, risk assessment, accident  
management and safety compliance, 
including the development of 
effective safety programs in robotic 
and automated work environments. 
Case study analysis and practical 
exercises to enhance understanding 
and skills in creating safe and efficient 
work environments.  
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.อธิบายหลักการและแนวทางการจัดการ
ความปลอดภัยในสถานประกอบการ 
อุตสาหกรรม รวมถึงการประเมินความเสี่ยง 
2.จัดการอุบัติเหตุในสถานที่ทำงานและ
ปฏิบัติตามกฎระเบยีบด้านความปลอดภัยใน 
อุตสาหกรรม 
3.พัฒนาและประยุกต์ใช้โปรแกรมความ
ปลอดภัยที่มีประสิทธิภาพในสภาพแวดล้อม 
การทำงานที่ใช้หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

31301301 ทฤษฎีหุ่นยนต ์ ๒(๒-๐-๔)    ตัดรายวิชา 
31301302 วิทยาการหุ่นยนต์เบื้องต้น  ๒(๒-๐-๔)    ตัดรายวิชา 
31301303 เทคโนโลยีหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติใน

อุตสาหกรรม ๔.๐ 
3(3-๐-6)    ตัดรายวิชา 



 
 

๑๔๖ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
31301305 ชิ้นส่วนเครื่องกลในงานหุ่นยนต์และระบบ

อัตโนมัติ 
3(๒-2-5)    ตัดรายวิชา  

31301307 ระบบความปลอดภัยหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติ 

๒(๒-๐-๔)    ตัดรายวิชา 

31301310 สัมมนาเทคโนโลยีด้านหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติ 

๑(๐-๒-๑)    ตัดรายวิชา 

31301311 การประมาณราคาติดตั้งหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติ 

๒(๒-๐-๔)    ตัดรายวิชา 

31301313 การออกแบบโดยใช้คอมพิวเตอร์ช่วย ๓(๐-๖-๓)    ตัดรายวิชา 
31301315 การสร้างธุรกิจเทคโนโลยีใหม่ 3(3-๐-6)    ตัดรายวิชา 
31301316 การผลิตและระบบอัตโนมัต ิ ๓(๐-๖-๓)    ตัดรายวิชา 
                   กลุ่มวิชาโครงงาน 

   ๓๑๓๐๑701    การเตรียมโครงงานวิศวกรรมหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ 
Preparation for a Robotics and 
Automation Engineering Project  
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     กระบวนการวางแผนและพัฒนาโครงงาน
วิศวกรรมในสาขาหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
ตั้งแต่การค้นคว้าข้อมูลเบื้องต้น การวิเคราะห์
ปัญหา การกำหนดวัตถุประสงค์และขอบเขต
โครงงาน การออกแบบระบบทั้งด้าน
ฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ การจัดการ
ทรัพยากรและการวางแผนปฏิบัติการ 

๓(๐-๖-๓) รายวิชาใหม่ ตาม
ข้อเสนอแนะของ
คณะกรรมการวิพากษ์
หลักสูตร 



 
 

๑๔๗ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
นำเสนอแนวคิดโครงงานและข้อเสนอ
โครงงาน (Project Proposal) ฝึกฝนทักษะ
การทำงานร่วมกันในทีม การสื่อสารทาง
วิชาชีพ และการจัดเตรียมเอกสารโครงงาน
อย่างเป็นระบบ โดยเน้นความสอดคล้องกับ
ความต้องการอุตสาหกรรมและเทคโนโลยี
ปัจจุบัน  
     Planning and developing 
engineering projects in robotics and 
automation. It covers preliminary 
research, problem analysis, objective 
and scope definition, hardware and 
software system design, resource 
management, and operational 
planning. Students will present 
project concepts and proposals, 
enhance teamwork and professional 
communication skills, and prepare 
systematic project documentation. 
Emphasis is placed on aligning with 
industry needs and current 
technological advancements 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.สามารถวางแผนและพัฒนาโครงงาน
วิศวกรรมในสาขาหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ
อย่างเป็นระบบ 



 
 

๑๔๘ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
2.วิเคราะห์ปัญหาและกำหนดวัตถุประสงค์ 
รวมถึงออกแบบระบบฮาร์ดแวร์และ
ซอฟต์แวร์สำหรับโครงงาน 
3.พัฒนาทักษะการทำงานเป็นทีม การสื่อสาร
ทางวิชาชีพ และการจัดทำเอกสารโครงงาน 
4.นำเสนอแนวคิดและข้อเสนอโครงงานที่
สอดคล้องกับความต้องการของอุตสาหกรรม
และเทคโนโลยีปัจจุบัน 

๓๑๓๐๑๓๑๒ โครงงานทางหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
Robotics and Automatic Systems 
Project 
เง่ือนไขรายวิชา:  
Course Condition:    
     หลักการจัดทำโครงงาน การวางแผนการ
สืบค้นข้อมูลที่เกี่ยวกับหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติ การออกแบบการจัดเตรียมวัสดุ
อุปกรณ์ การดำเนินงานในโครงงานโดยใช้
ความรู้และทักษะท่ีเรียนมาด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ การทดลอง ทดสอบ การ
แก้ไขปัญหา     การประเมินผล สรุปผล การ
จัดทำรายงาน และการนำเสนอผลงาน 
     Principles of project creation; 
planning of data searching for robotics 
and automatic systems; design of 
material and equipment preparation; 
project operations by using 

๓(๐-๖-๓) ๓๑๓๐๑702    โครงงานวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติ 
Robotics and Automation Engineering 
Project 
วิชาบังคับก่อน: การเตรียมโครงงานวิศวกรรม
หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัต ิ
Course Condition: Preparation for a 
Robotics and Automation Engineering 
Project 
     หลักการจัดทำโครงงาน การวางแผนการ
สืบค้นข้อมูลที่เกี่ยวกับหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติ การออกแบบการจัดเตรียมวัสดุ
อุปกรณ์ การดำเนินงานในโครงงานโดยใช้
ความรู้และทักษะท่ีเรียนมาด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ การทดลอง ทดสอบ การ
แก้ไขปัญหา  การประเมินผล สรุปผล การ
จัดทำรายงาน และการนำเสนอผลงาน 

๓(๐-๖-๓) -แก้ไขรหัสวิชาให้
ถูกต้องตามหลักเกณฑ์
การกำหนดรหัสรายวิชา 
-แก้ไขชื่อวิชา 
-เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๔๙ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
knowledge and skills of robotics and 
automatic systems; experiments, 
tests, problem solving, evaluation, 
summary, report preparation, and 
presentation 

     Principles of project creation; 
planning of data searching for robotics 
and automatic systems; design of 
material and equipment preparation; 
project operations by usingknowledge 
and skills of robotics and automatic 
systems; experiments, tests, problem 
solving, evaluation, summary, report 
preparation, and presentation 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.ทดลอง ทดสอบ และแก้ไขปัญหาที่เกิดขึ้น
ในการดำเนินโครงงานหุ่นยนต์และระบบ 
อัตโนมัติ 
2.ประเมินผล สรุปผลการดำเนินโครงงาน 
และนำเสนอผลงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

หมวดวิชาเฉพาะ 
- วิชาเฉพาะเลือก 
๓๑๓๐๑๔๐๑ เครื่องกลไฟฟ้าและการควบคุมด้วยระบบ

อัตโนมัติ 
Electrical Machines and Automatic 
Control Systems 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี      
Course Condition: None       
     รูปแบบเครื่องกลไฟฟ้าแต่ละชนิด 
รูปแบบการควบคุมเครื่องกลไฟฟ้าด้วยระบบ

๓(๒-๒-๕) ๓๑๓๐๑๔๐๑ เครื่องกลไฟฟ้าและการควบคุมด้วยระบบ
อัตโนมัติ 
Electrical Machines and Automatic 
Control Systems 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี      
Course Condition: None       
     รูปแบบเครื่องกลไฟฟ้าแต่ละชนิด 
รูปแบบการควบคุมเครื่องกลไฟฟ้าด้วยระบบ

๓(๒-๒-๕) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๕๐ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
อัตโนมัติ การเรียนรู้โปรแกรมต่างๆที่ใช้ใน
การควบคุม 
     Electromechanical models in each 
type; control models of electrical 
machines with automatic systems; 
program learning in control 
applications 
 

อัตโนมัติ การเรียนรู้โปรแกรมต่างๆที่ใช้ใน
การควบคุม 
     Electromechanical models in each 
type; control models of electrical 
machines with automatic systems; 
program learning in control 
applications 
 
 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. เข้าใจรูปแบบและคุณลักษณะของ
เครื่องกลไฟฟ้าชนิดต่าง ๆ 
2. ออกแบบและควบคุมระบบเครื่องกลไฟฟ้า
ด้วยระบบอัตโนมัต ิ
3. ใช้งานโปรแกรมและซอฟต์แวร์สำหรับ
ควบคุมระบบเครื่องกลไฟฟ้าในงาน
อุตสาหกรรม 
4. ปฏิบัติการปรับแต่งระบบควบคุมและ
ตรวจสอบบำรุงรักษาเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพ 

๓๑๓๐๑๔๐๒ อุปกรณ์ตรวจจับและขับเคลื่อนในงาน
อุตสาหกรรม 
Sensors and Actuators for Industrial 
Works 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 

๓(๒-๒-๕) ๓๑๓๐๑๔๐๒ อุปกรณ์ตรวจจับและขับเคลื่อนในงาน
อุตสาหกรรม 
Sensors and Actuators for Industrial 
Works 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 

๓(๒-๒-๕) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๕๑ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
     อุปกรณ์ตรวจจับในอุตสาหกรรมเบื้องต้น 
อุปกรณ์วัดระยะ ลิมิตสวิตช์ อุปกรณ์ตรวจจับ 
การวัดระยะทางแบบอินฟราเรดและเลเซอร์ 
อุปกรณ์ตรวจจับวัดแบบแรงกดและแรงดัน 
อุปกรณ์ขับเคลื่อนในอุตสาหกรรมเบื้องต้น 
ประกอบด้วย มอเตอร์กระแสตรง มอเตอร์
กระแสสลับ ระบบไฮดรอลิกส์ และระบบนิว
แมติกส์ รวมถึงการประยุกต์ใช้อุปกรณ์
ตรวจจับและระบบขับเคล่ือนสำหรับ
อุตสาหกรรมต่าง ๆ 
     Basic industrial sensors; distance 
measurement devices; limit switches; 
detector devices; distance 
measurement in infrared and laser; 
detector devices in pressure and 
compression; introduction to 
industrial actuators, including DC 
motors, AC motors, hydraulic systems, 
and pneumatic systems; applications 
of sensor and actuators for various 
industries 

 

     อุปกรณ์ตรวจจับในอุตสาหกรรมเบื้องต้น 
อุปกรณ์วัดระยะ ลิมิตสวิตช์ อุปกรณ์ตรวจจับ 
การวัดระยะทางแบบอินฟราเรดและเลเซอร์ 
อุปกรณ์ตรวจจับวัดแบบแรงกดและแรงดัน 
อุปกรณ์ขับเคลื่อนในอุตสาหกรรมเบื้องต้น 
ประกอบด้วย มอเตอร์กระแสตรง มอเตอร์
กระแสสลับ ระบบไฮดรอลิกส์ และระบบนิว
แมติกส์ รวมถึงการประยุกต์ใช้อุปกรณ์
ตรวจจับและระบบขับเคล่ือนสำหรับ
อุตสาหกรรมต่าง ๆ 
     Basic industrial sensors; distance 
measurement devices; limit switches; 
detector devices; distance 
measurement in infrared and laser; 
detector devices in pressure and 
compression; introduction to 
industrial actuators, including DC 
motors, AC motors, hydraulic systems, 
and pneumatic systems; applications 
of sensor and actuators for various 
industries 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1. เข้าใจหลักการทำงานและคุณสมบัติของ
อุปกรณ์ตรวจจับและอุปกรณ์ขับเคล่ือนที่ใช้
ในอุตสาหกรรมเบื้องต้น 



 
 

๑๕๒ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
2. สามารถเลือกและใช้งานอุปกรณ์ตรวจจับ 
เช่น อุปกรณ์วัดระยะ ลิมิตสวิตช์ อินฟราเรด 
เลเซอร์ และอุปกรณ์วัดแรงกดและแรงดันได้
อย่างเหมาะสม 
3. วิเคราะห์และประยุกต์การทำงานของ
มอเตอร์กระแสตรง มอเตอร์กระแสสลับ 
ระบบไฮดรอลิกส์ และระบบนิวแมติกส์ใน
ระบบอุตสาหกรรม 
4. ออกแบบและประยุกต์ใชอุ้ปกรณ์ตรวจจับ
และระบบขับเคล่ือนสำหรับการแก้ปัญหาใน
งานอุตสาหกรรมต่าง ๆ 

๓๑๓๐๑๔๐๓ แมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์เชิงบูรณาการ 
Mechatronics and Integrated Robotics 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
Course Condition: None 
     แมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์เชิงบูรณา
การ ประวัติความเป็นมาของเทคโนโลยีแมค
คาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ ประเภท 
ส่วนประกอบ กลไก และการวิเคราะห์
จลนพลศาสตร์ สมการพิกัดอ้างอิง สมการ
การเคลื่อนที่แบบ ๒ มิติ ๓ มิติ การกำหนด
เส้นทางการเคลื่อนที่ พื้นฐานระบบแมชชีนวิ
ชัน การจำลองระบบการทำงาน การ
โปรแกรมเพื่อควบคุมการทำงาน   การนำไป
ประยุกต์ใช้งานกับอุตสาหกรรมการผลิตและ
การบำรุงรักษา 

๓(๐-๖-๓) ๓๑๓๐๑๔๐๓ แมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์เชิงบูรณาการ 
Mechatronics and Integrated Robotics 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
Course Condition: None 
     แมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์เชิงบูรณา
การ ประวัติความเป็นมาของเทคโนโลยีแมค
คาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ ประเภท 
ส่วนประกอบ กลไก และการวิเคราะห์
จลนพลศาสตร์ สมการพิกัดอ้างอิง สมการ
การเคลื่อนที่แบบ ๒ มิติ ๓ มิติ การกำหนด
เส้นทางการเคลื่อนที่ พื้นฐานระบบแมชชีนวิ
ชัน การจำลองระบบการทำงาน การ
โปรแกรมเพื่อควบคุมการทำงาน   การนำไป
ประยุกต์ใช้งานกับอุตสาหกรรมการผลิตและ
การบำรุงรักษา 

๓(๐-๖-๓) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๕๓ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
     Mechatronics and integrated 
robotics; background of mechatronics 
technology and robotics; types, 
elements, mechanism, and analysis of 
kinetics; equations of references; 
equations of motion in 2 and 3 
dimensions; path determination; basic 
machine vision; simulation of working 
systems; programming for operational 
control; applications and production 
industry maintenance 

 

     Mechatronics and integrated 
robotics; background of mechatronics 
technology and robotics; types, 
elements, mechanism, and analysis of 
kinetics; equations of references; 
equations of motion in 2 and 3 
dimensions; path determination; basic 
machine vision; simulation of working 
systems; programming for operational 
control; applications and production 
industry maintenance 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.อธิบายประวัติความเป็นมาของเทคโนโลยี
แมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ พร้อมระบุ
ประเภทและส่วนประกอบหลัก 
2.ใช้สมการพิกัดอ้างอิงและสมการการ
เคลื่อนที่แบบ 2 มิติและ 3 มิติในการ
วิเคราะห์การเคลื่อนที่ของหุ่นยนต ์
3.เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของ
หุ่นยนตแ์ละใช้ระบบแมชชีนวิชันเพื่อ
ประยุกต์ใช้งานในอุตสาหกรรม 
4.จำลองระบบการทำงานและประยุกต์ใช้
งานหุ่นยนต์ในกระบวนการผลิตและการ
บำรุงรักษา 

๓๑๓๐๑๔๐๔ การสื่อสารและระบบเช่ือมต่อไร้สายในงาน
อุตสาหกรรม 

๓(๒-๒-๕) ๓๑๓๐๑๔๐๔ การสื่อสารและระบบเช่ือมต่อไร้สายในงาน
อุตสาหกรรม 

๓(๒-๒-๕) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๕๔ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
Wireless Communication and Systems 
for Industrial Works 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 
     ระบบการสื่อสารต่าง ๆ ทั้งระบบสื่อสาร
ไร้สายและระบบอินเตอร์เน็ต เครือข่าย
คอมพิวเตอร์ สัญญาณบลูทูธ ระบบเชื่อมต่อ
แบบไร้สายระหว่างอุปกรณ์ผ่านเครือข่าย
อินเตอร์เน็ต อุปกรณ์รับส่งสัญญาณไร้สาย 
อุปกรณ์สำหรับระบบสื่อสารไร้สาย 
     Various communication systems in 
both wireless communication and 
internet systems; computer networks; 
Bluetooth signals; wireless systems of 
devices though internet networks; 
wireless signal devices; devices for 
wireless communication systems 

 

Wireless Communication and Systems 
for Industrial Works 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 
     ระบบการสื่อสารต่าง ๆ ทั้งระบบสื่อสาร
ไร้สายและระบบอินเตอร์เน็ต เครือข่าย
คอมพิวเตอร์ สัญญาณบลูทูธ ระบบเชื่อมต่อ
แบบไร้สายระหว่างอุปกรณ์ผ่านเครือข่าย
อินเตอร์เน็ต อุปกรณ์รับส่งสัญญาณไร้สาย 
อุปกรณ์สำหรับระบบสื่อสารไร้สาย 
     Various communication systems in 
both wireless communication and 
internet systems; computer networks; 
Bluetooth signals; wireless systems of 
devices though internet networks; 
wireless signal devices; devices for 
wireless communication systems 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.อธิบายและแยกแยะประเภทต่างๆ ของ
ระบบสื่อสารไร้สาย เช่น Wi-Fi, Bluetooth, 
และสัญญาณโทรศัพท์มือถือ รวมถึงวิธีการ
ทำงานพื้นฐานของแต่ละระบบ 
2.ใช้ ออกแบบและติดตั้งเครือข่าย
คอมพิวเตอร์ที่รองรับการสื่อสารไร้สาย 
รวมถึงการเชื่อมต่ออินเทอร์เน็ตระหว่าง
อุปกรณ์ต่างๆ ได้อย่างมีประสิทธิภาพ 



 
 

๑๕๕ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
3.เขียน อธิบายหลักการทำงานของ
เทคโนโลยี Bluetooth และเลือกใช้อุปกรณ์
ที่เหมาะสมกับการเช่ือมต่อไร้สายในเครือข่าย
ต่างๆ 
4.ประยุกต์ใช้เทคโนโลยีการเชื่อมต่อไร้สายใน
การสร้างระบบที่เช่ือมต่ออุปกรณ์หลายชนิด
ผ่านเครือข่ายอินเทอร์เน็ตได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ 

๓๑๓๐๑๔๐๕ ระบบสมองกลฝังตัว 
Embedded Systems 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 
     สถาปัตยกรรมของระบบสมองกลฝังตัว 
เทคโนโลยีระบบสมองกลฝังตัว การจัด
โครงสร้างฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ ภาษาที่ใช้
สำหรับการเขียนโปรแกรม การเขียน
โปรแกรมการเช่ือมต่อกับอุปกรณ์ภายนอก 
การทำงานแบบไม่มีเวลาหน่วงของระบบ
สมองกลฝังตัว เทคนิคการสร้างระบบและ
ออกแบบระบบที่มคีวามเชื่อถือได้และมี
ปลอดภัย 
     Architecture of embedded 
systems; embedded technology; 
managing hardware and software 
structures; languages for programming; 
programming for linking to external 

๓(๒-๒-๕) ๓๑๓๐๑๔๐๕ ระบบสมองกลฝังตัว 
Embedded Systems 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 
     สถาปัตยกรรมของระบบสมองกลฝังตัว 
เทคโนโลยีระบบสมองกลฝังตัว การจัด
โครงสร้างฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ ภาษาที่ใช้
สำหรับการเขียนโปรแกรม การเขียน
โปรแกรมการเช่ือมต่อกับอุปกรณ์ภายนอก 
การทำงานแบบไม่มีเวลาหน่วงของระบบ
สมองกลฝังตัว เทคนิคการสร้างระบบและ
ออกแบบระบบที่มคีวามเชื่อถือได้และมี
ปลอดภัย 
     Architecture of embedded 
systems; embedded technology; 
managing hardware and software 
structures; languages for programming; 
programming for linking to external 

๓(๒-๒-๕) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๕๖ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
devices; operations of embedded 
systems; techniques for system 
creation and designs in reliability and 
safe 

 

devices; operations of embedded 
systems; techniques for system 
creation and designs in reliability and 
safe 
 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.อธิบายโครงสร้างและเทคโนโลยีที่ใช้ใน
ระบบสมองกลฝังตัว รวมถึงการเลือกใช้
อุปกรณ์ฮาร์ดแวร์และซอฟตแ์วร์ที่เหมาะสม 
2.มีทักษะในการเขียนโปรแกรมเพื่อเชื่อมต่อ
และควบคุมอุปกรณ์ภายนอกที่ใช้งานร่วมกับ
ระบบสมองกลฝังตัว 
3.ออกแบบและพัฒนาระบบสมองกลฝังตัวที่
มีประสิทธิภาพในการทำงานแบบทันทีโดยไม่
มีเวลาหน่วง 
4.ใช้เทคนิคในการออกแบบระบบที่มีความ
เสถียร เชื่อถือได้และปลอดภัยในการใช้งาน 

๓๑๓๐๑๔๐๖ กลศาสตร์วิศวกรรม 
Engineering Mechanics 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 
     หลักการเบื้องต้นของกลศาสตร์ แรงและ
โมเมนต์ของแรง ระบบแรงและผลลัพธ์ของ
ระบบแรง การสมดุลและการเขียนแผนภาพ
วัตถุอิสระ การวิเคราะห์แรงในชิ้นส่วน
โครงสร้าง ชิ้นส่วนของเครื่องจักรกล แรง

๓(๓-๐-๖) ๓๑๓๐๑๔๐๖ กลศาสตร์วิศวกรรม 
Engineering Mechanics 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี  
Course Condition: None 
     หลักการเบื้องต้นของกลศาสตร์ แรงและ
โมเมนต์ของแรง ระบบแรงและผลลัพธ์ของ
ระบบแรง การสมดุลและการเขียนแผนภาพ
วัตถุอิสระ การวิเคราะห์แรงในชิ้นส่วน
โครงสร้าง ชิ้นส่วนของเครื่องจักรกล แรง

๓(๓-๐-๖) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๕๗ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
เสียดทาน จุดศูนย์ถ่วงและจุดเซนทรอยด์ 
โมเมนต์ความเฉื่อยของพื้นที่ หลักการของ
งานเสมือน 
     Introduction to mechanics, forces 
and moment of forces, force system 
and the result of forces system, 
equilibrium and free body diagram, 
analysis of internal forces in structure 
and machine element, friction, center 
of gravity and centroid, moment of 
area inertia, method of virtual work 

 

เสียดทาน จุดศูนย์ถ่วงและจุดเซนทรอยด์ 
โมเมนต์ความเฉื่อยของพื้นที่ หลักการของ
งานเสมือน 
     Introduction to mechanics, forces 
and moment of forces, force system 
and the result of forces system, 
equilibrium and free body diagram, 
analysis of internal forces in structure 
and machine element, friction, center 
of gravity and centroid, moment of 
area inertia, method of virtual work 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.อธิบายหลักการของกลศาสตร์, การ
คำนวณแรงและโมเมนต์ของแรง รวมถึงการ
วิเคราะห์ระบบแรงในสถานการณ์ต่างๆ ได้ 
2.วิเคราะห์แรงและโมเมนต์ที่เกิดขึ้นใน
ชิ้นส่วนโครงสร้างและเครื่องจักรกล รวมถึง
การใช้แผนภาพวัตถุอิสระในการวิเคราะห์ 
3.ประยุกต์ใช้หลักการของงานเสมือนในการ
วิเคราะห์ระบบกลศาสตร์และคำนวณโมเมนต์
ความเฉื่อยของพื้นที่และจุดศูนย์ถ่วงได้อย่าง
ถูกต้อง 

๓๑๓๐๑๔๐๗ การออกแบบโครงสร้างหุ่นยนต ์
Robotics Structure Designs 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี    
Course Condition: None 

๓(๐-๖-๓) ๓๑๓๐๑๔๐๗ การออกแบบโครงสร้างหุ่นยนต ์
Robotics Structure Designs 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี    
Course Condition: None 

๓(๐-๖-๓) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๕๘ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
     หลักเกณฑ์ทั่วไปของการออกแบบ
ชิ้นส่วนของหุ่นยนต์และเครื่องจักรกล   
ความแข็งแรงของวัสดุ การวิเคราะห์ความ
เค้นและความเครียด การเบี่ยงเบน คุณสมบัติ
และการเลือกใช้วัสดุ การต่อที่ถอดได้และ
ถอดไม่ได้ การออกแบบเพลา เบรก คลัตช์ 
คัปปลิง สายพาน โซ่ สกรูส่งกำลัง เฟืองตรง 
เฟืองแพลนเนตตารี่ เจอร์นัล แบริ่งและโร
ลล่ิงแบริ่ง  
     General criterion of designing 
robotics and machine elements; 
strength of materials; stress and strain 
analysis; deflection; material 
properties and selection; assembled 
and disassembled joints; designs of 
shaft, brake, clutch, coupling, belt, 
chain, power screw, gear, planetary 
gear, journal, bearing and roller 
bearing 
 
 
 

 

     หลักเกณฑ์ทั่วไปของการออกแบบ
ชิ้นส่วนของหุ่นยนต์และเครื่องจักรกล   
ความแข็งแรงของวัสดุ การวิเคราะห์ความ
เค้นและความเครียด การเบี่ยงเบน คุณสมบัติ
และการเลือกใช้วัสดุ การต่อที่ถอดได้และ
ถอดไม่ได้ การออกแบบเพลา เบรก คลัตช์ 
คัปปลิง สายพาน โซ่ สกรูส่งกำลัง เฟืองตรง 
เฟืองแพลนเนตตารี่ เจอร์นัล แบริ่งและโร
ลล่ิงแบริ่ง  
     General criterion of designing 
robotics and machine elements; 
strength of materials; stress and strain 
analysis; deflection; material 
properties and selection; assembled 
and disassembled joints; designs of 
shaft, brake, clutch, coupling, belt, 
chain, power screw, gear, planetary 
gear, journal, bearing and roller 
bearing 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.ออกแบบชิ้นส่วนต่างๆ ของหุ่นยนต์ เช่น 
เพลา เบรก และคลัตช์ โดยคำนึงถึงความ
แข็งแรงของวัสดุและการวิเคราะห์ความเค้น 
2.เลือกวัสดุที่เหมาะสมและออกแบบการต่อ
ที่ถอดได้และถอดไม่ได้ รวมถึงระบบส่งกำลัง
ต่างๆ เช่น สายพาน โซ่ และเฟือง 



 
 

๑๕๙ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
3.ออกแบบและวิเคราะห์ระบบหมุน เช่น 
เจอร์นัล แบริ่งและโรลลิ่ง แบริ่ง รวมถึงการ
คำนวณเบี่ยงเบนและความเครียดในชิ้นส่วน
ต่างๆ ได ้

๓๑๓๐๑๔๑๐ หุ่นยนต์อุตสาหกรรมและการประยุกต์ใน
กระบวนการผลิต 
Industrial Robotics and Applications  
in Production Processes  
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     ภาพรวมของหุ่นยนต์อุตสาหกรรม กลไก
ของแขนกลในอุตสาหกรรม อุปกรณ์ขับและ
อุปกรณ์ตรวจรู้ ระบบและองค์ประกอบการ
ควบคุม การสื่อสารในระบบหุ่นยนต์ 
อุตสาหกรรม การปฏิบัติการและการ
โปรแกรมหุ่นยนต์อุตสาหกรรมด้วยแป้นการ
สอน ตำแหน่ง การสร้างแบบจำลองงานและ
การจำลองสถานการณ์ การออกแบบและการ
จำลองระบบหุ่นยนต์อุตสาหกรรมสำหรับการ
ประยุกต์ในกระบวนการผลิต  
     Overviews of industrial robotics; 
mechanism of manipulators in 
industries; actuators and sensors; 
controls system and components; 
communication in industrial robotics 
systems; industrial robotics operations 

๓(๒-๒-๕) ๓๑๓๐๑๔๑๐ หุ่นยนต์อุตสาหกรรมและการประยุกต์ใน
กระบวนการผลิต 
Industrial Robotics and Applications  
in Production Processes  
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     ภาพรวมของหุ่นยนต์อุตสาหกรรม กลไก
ของแขนกลในอุตสาหกรรม อุปกรณ์ขับและ
อุปกรณ์ตรวจรู้ ระบบและองค์ประกอบการ
ควบคุม การสื่อสารในระบบหุ่นยนต์ 
อุตสาหกรรม การปฏิบัติการและการ
โปรแกรมหุ่นยนต์อุตสาหกรรมด้วยแป้นการ
สอน ตำแหน่ง การสร้างแบบจำลองงานและ
การจำลองสถานการณ์ การออกแบบและการ
จำลองระบบหุ่นยนต์อุตสาหกรรมสำหรับการ
ประยุกต์ในกระบวนการผลิต  
     Overviews of industrial robotics; 
mechanism of manipulators in 
industries; actuators and sensors; 
controls system and components; 
communication in industrial robotics 
systems; industrial robotics operations 

๓(๒-๒-๕) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๖๐ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
and programming with teaching 
pendant; task modeling and 
simulation; design and simulation of 
industrial robotics systems for 
applications in production processes 

 

and programming with teaching 
pendant; task modeling and 
simulation; design and simulation of 
industrial robotics systems for 
applications in production processes 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.อธิบายภาพรวมของหุ่นยนต์อุตสาหกรรม
และกลไกการทำงานของแขนกลใน
กระบวนการผลิต 
2.อธิบายการทำงานของอุปกรณ์ขับและ
อุปกรณ์ตรวจรู้ในระบบหุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
3.ออกแบบและโปรแกรมหุน่ยนต์
อุตสาหกรรมในการปฏิบัติการต่างๆ ด้วย
แป้นการสอน 
4.ออกแบบและจำลองระบบหุ่นยนต์
อุตสาหกรรมเพื่อประยุกต์ใช้งานใน
กระบวนการผลิตต่างๆ ได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ 

๓๑๓๐๑๔๑๒ การออกแบบระบบอินเทอร์เน็ต 
ของสรรพสิ่ง     
Internet of Things System Design 
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     แนวคิดของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง
สำหรับหุ่นยนต์และระบบอตัโนมัติ 
องค์ประกอบของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง 

๓(0-6-3) ๓๑๓๐๑๔๑๒ การออกแบบระบบอินเทอร์เน็ต 
ของสรรพสิ่ง     
Internet of Things System Design 
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     แนวคิดของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง
สำหรับหุ่นยนต์และระบบอตัโนมัติ 
องค์ประกอบของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง 

๓(๒-๒-๕) -ปรับจำนวนชั่วโมง
ทฤษฎี-ปฏิบัติ เป็น 
3(2-2-5)  
-เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๖๑ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
ภาพรวมเครือข่ายทีซีพี/ไอพ ีเครือข่ายไร้สาย 
การออกแบบเครือข่ายตัวตรวจจับไร้สาย การ
จัดเส้นทาง ระบบคอมพิวเตอร์ในคลาวด์ การ
ประยุกต์ใช้ของอินเทอร์เน็ตของ  สรรพสิ่งใน
อุตสาหกรรมและหุ่นยนต ์
     Concepts of Internet of Things for 
robotics and automatic systems; 
elements of Internet of Things; 
overviews of TCP/IP networks; 
wireless network protocols; wireless 
sensor network design; network 
routing; cloud computing; applications 
of Internet of Things in industry and 
robotics 
 

ภาพรวมเครือข่ายทีซีพี/ไอพ ีเครือข่ายไร้สาย 
การออกแบบเครือข่ายตัวตรวจจับไร้สาย การ
จัดเส้นทาง ระบบคอมพิวเตอร์ในคลาวด์ การ
ประยุกต์ใช้ของอินเทอร์เน็ตของ  สรรพสิ่งใน
อุตสาหกรรมและหุ่นยนต ์
     Concepts of Internet of Things for 
robotics and automatic systems; 
elements of Internet of Things; 
overviews of TCP/IP networks; 
wireless network protocols; wireless 
sensor network design; network 
routing; cloud computing; applications 
of Internet of Things in industry and 
robotics 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.อธิบายแนวคิดและส่วนประกอบหลักของ
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งที่ใช้ในหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ 
2.ออกแบบและจัดการเครือข่ายไร้สาย 
รวมถึงการออกแบบระบบตัวตรวจจับไร้สาย
สำหรับเชื่อมต่ออุปกรณ์ต่างๆ 
3.ประยุกต์ใช้ระบบอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง
ในอุตสาหกรรมและหุ่นยนต ์รวมถึงการ
จัดการข้อมูลในระบบคลาวด์ 



 
 

๑๖๒ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
๓๑๓๐๑๔๑๓ หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติเบื้องต้น 

Introduction to Autonomous Mobile 
Robotics 
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     หุ่นยนต์เคลื่อนที่เบื้องต้น การเคลื่อนที่
ของหุ่นยนต์ จลศาสตร์ของหุ่นยนต์เคลื่อนที่ 
การรับรู้การระบุตำแหน่งของหุ่นยนต์
เคลื่อนที่การวางแผนและการนำทาง  
     Introduction to mobile robotics; 
locomotion; mobile robotics 
kinematics; perception of mobile 
robotics localization; planning and 
navigation 

 

๓(๓-๐-๖) ๓๑๓๐๑๔๑๓ หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติเบื้องต้น 
Introduction to Autonomous Mobile 
Robotics 
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     หุ่นยนต์เคลื่อนที่เบื้องต้น การเคลื่อนที่
ของหุ่นยนต์ จลศาสตร์ของหุ่นยนต์เคลื่อนที่ 
การรับรู้การระบุตำแหน่งของหุ่นยนต์
เคลื่อนที่การวางแผนและการนำทาง  
     Introduction to mobile robotics; 
locomotion; mobile robotics 
kinematics; perception of mobile 
robotics localization; planning and 
navigation 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.อธิบายหลักการเบื้องต้นของการเคลื่อนที่
และจลศาสตร์ที่เก่ียวข้องกับหุ่นยนต์เคลื่อนที่
อัตโนมัติ 
2.ออกแบบระบบการรับรู้และการระบุ
ตำแหน่งสำหรับหุ่นยนต์เคล่ือนที่ได้อย่าง
ถูกต้อง 
3.ใช้เทคนิคการวางแผนและการนำทางใน
การพัฒนาระบบหุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติ 
 

๓(๓-๐-๖) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 

   ๓๑๓๐๑๔14 ปัญญาประดิษฐ์ในงานหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติ     

3 (2-2-5) รายวิชาใหม่ ตาม
ข้อเสนอแนะของ



 
 

๑๖๓ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
Artificial Intelligence in Robotics and 
Automation 
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     การประยุกต์ใช้เทคโนโลยี
ปัญญาประดิษฐ์ (AI) ในงานหุ่นยนตแ์ละ
ระบบอัตโนมัติ นักศึกษา จะได้เรียนรู้
หลักการทำงานของ AI รวมถึงการ
ประมวลผลข้อมูล การเรียนรู้ของเครื่อง 
(Machine Learning) และการสร้าง
อัลกอริธึมที่ช่วยให้หุ่นยนต์สามารถตัดสินใจ
และปรับตัวตามสภาพแวดลอ้มได้อย่างอิสระ 
การฝึกปฏิบัติในการพัฒนาโซลูชันที่ใช้ AI ใน
การควบคุมและเพิ่มประสิทธิภาพของระบบ
อัตโนมัติ  
     Apply Artificial Intelligence (AI) 
technology in robotics and 
automation.Students will learn the 
working principles of AI, including data 
processing, machine learning, and the 
creation of algorithms that allow 
robots to make decisions and adapt 
to their environment independently. 
Practice in developing solutions that 
use AI to control and improve the 
efficiency of automation systems.  

คณะกรรมการพัฒนา
และปรับปรุงหลักสูตร 



 
 

๑๖๔ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.อธิบายหลักการทำงานของ AI รวมถึง
กระบวนการประมวลผลข้อมูลท่ีใช้ในงาน
หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัต ิ
2.ประยุกต์ใช้ Machine Learning ในการ
พัฒนาระบบหุ่นยนต์ที่สามารถเรียนรู้และ
ปรับตัวตามสภาพแวดล้อม 
3.ออกแบบและสร้างอัลกอริธึมที่ช่วยให้
หุ่นยนตต์ัดสินใจและดำเนินการตาม
สถานการณ์ต่างๆ 
4.ใช้ AI ในการควบคุมและเพิ่มประสิทธิภาพ
ของระบบอัตโนมัติในงานหุน่ยนต์ต่างๆ ได้
อย่างมีประสิทธิภาพ 

   ๓๑๓๐๑๔15 การจัดการพลังงานในอุตสาหกรรม 
Industrial Energy Management 
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี
Course Condition: None 
     แนวทางการจัดการพลังงานใน
ภาคอุตสาหกรรม การวิเคราะห์การใช้
พลังงานในกระบวนการผลิต การประเมิน
ประสิทธิภาพพลังงาน และการนำเสนอ
วิธีการลดการใช้พลังงานอย่างยั่งยืน การ
ประยุกต์ใช้เทคโนโลยีในการควบคุมและเพิ่ม
ประสิทธิภาพการใช้พลังงาน การพัฒนา
ทักษะในการออกแบบและวางแผนกลยุทธ์

3 (3-0-6) รายวิชาใหม่ ตาม
ข้อเสนอแนะของ
คณะกรรมการพัฒนา
และปรับปรุงหลักสูตร 



 
 

๑๖๕ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
การจัดการพลังงานที่มีประสิทธิภาพในสถาน
ประกอบการ 
     Energy management guidelines in 
the industrial sector, energy usage 
analysis in the production process, 
energy efficiency assessment and 
presentation of sustainable energy 
reduction methods, application of 
technology to control and increase 
energy efficiency, development of 
skills in designing and planning 
effective energy management 
strategies in the workplace.  
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.อธิบายแนวทางการจัดการพลังงานใน
ภาคอุตสาหกรรมและการวิเคราะห์การใช้
พลังงานในกระบวนการผลิต 
2.ประเมินประสิทธิภาพการใช้พลังงานและ
นำเสนอวิธีการลดการใช้พลังงานอย่างยั่งยืน 
3.ใช้เทคโนโลยีในการควบคุมและเพิ่ม
ประสิทธิภาพการใช้พลังงานในสถาน
ประกอบการ 

   ๓๑๓๐๑๔16 การใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำนักงาน 
Office Computer Software 
Applications 
วิชาบังคับก่อน: ไม่ม ี

3 (0-6-3) รายวิชาใหม่ ตาม
ข้อเสนอแนะของผู้มี
ส่วนได้เสียและ



 
 

๑๖๖ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
Course Condition: None 
     การพัฒนาทักษะการใช้โปรแกรม
คอมพิวเตอร์สำนักงานที่จำเป็นในงานด้าน
หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติ การใช้ซอฟต์แวร์
ต่างๆ เช่น Microsoft Office (Word, 
Excel, PowerPoint) ในการสร้างเอกสาร 
การจัดการข้อมูล และการนำเสนอผล
การศึกษา รวมถึงการใช้โปรแกรมสำหรับการ
จัดการโครงการและการส่ือสารในทีมการ
ทำงาน การเสริมสร้างความสามารถในการใช้
เทคโนโลยีดิจิทัลเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในการ
ทำงานและการจัดการข้อมูลในสภาพ 
แวดล้อมอุตสาหกรรม 
      Development of skills in using 
office computer programs necessary 
for work in the following areas: 
Robotics and automation systems; 
Use of various software such as 
Microsoft Office (Word, Excel, 
PowerPoint) to create documents, 
manage data, and present study 
results; and use of programs for 
project management and team 
communication. Strengthening the 
ability to use digital technology to 
increase work efficiency and data 

คณะกรรมการพัฒนา
และปรับปรุงหลักสูตร 



 
 

๑๖๗ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
management in industrial 
environments.  
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.ใช้ Word, Excel, PowerPoint ในการ
สร้างเอกสาร จัดการข้อมูล และนำเสนอผล
การศึกษาในงานหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
2.ใช้โปรแกรมต่างๆ เพื่อจัดการข้อมูลและ
สื่อสารกับทีมงานในการทำงานร่วมกัน 
3.ใช้เทคโนโลยีดิจิทัลเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพ
ในการทำงานและการจัดการข้อมูลในงาน
หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัต ิ
 

๓๑๓๐1408 ระบบปัญญาประดิษฐ์ของหุ่นยนต ์
และเครื่องจักร 

    ตัดรายวิชา 

๓๑๓๐1409 การควบคุมทางอุตสาหกรรม 
และระบบสกาดา 

    ตัดรายวิชา 

๓๑๓๐1411 การออกแบบเครื่องมือสำหรับหุ่นยนต์ 
 

    ตัดรายวิชา 

                   
 
 
                  กลุ่มวิชาฝึกประสบการณ์วิชาชพี 
๓๑๓๐๑๙๐๑ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุน่ยนต์

อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ ๑ 
๕(๐-๑๕-๐) ๓๑๓๐๑๙๐๑ การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุน่ยนต์

อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ ๑ 
๕(๐-๑๕-๐) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้

ของรายวิชา 



 
 

๑๖๘ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
Practical Learning in Industrial 
Robotics and Automatic Systems I 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
Course Condition: None 
     การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติในสถานประกอบการที่ทาง
มหาวิทยาลัยกำหนด โดยไดร้ับประสบการณ์
ตรงจากการฝึกปฏิบัติงานตามหน้าท่ีและ
ความรับผิดชอบภายในสถานประกอบการ 
ซึ่งครอบคลุมการปฏิบัติงานด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ การเรียนรู้การปฏิบัติงาน
ร่วมกับผู้อ่ืน การปฏิบัติงานการใช้เครื่องมือ
อุปกรณ์ต่าง ๆ การสื่อสารอย่างมี
ประสิทธิภาพในระดับขั้นตน้ ภายใต้การดูแล
ของพนักงานพี่เล้ียงจากสถานประกอบการ 
นักศึกษาจะถูกการประเมินผลการปฏิบัติงาน
ตามความร่วมมือระหว่างสถานประกอบการ
และมหาวิทยาลัย 
     Practice learning in robotics and 
automatic systems in the workplace 
approved by university in order to 
obtain direct duty and responsibility 
practices in their workplaces covering 
robotics and automatic systems, 
operational learning with other staffs, 
operational uses of various tools and 

Practical Learning in Industrial 
Robotics and Automatic Systems I 
เง่ือนไขรายวิชา: ไม่มี 
Course Condition: None 
     การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติในสถานประกอบการที่ทาง
มหาวิทยาลัยกำหนด โดยไดร้ับประสบการณ์
ตรงจากการฝึกปฏิบัติงานตามหน้าท่ีและ
ความรับผิดชอบภายในสถานประกอบการ 
ซึ่งครอบคลุมการปฏิบัติงานด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ การเรียนรู้การปฏิบัติงาน
ร่วมกับผู้อ่ืน การปฏิบัติงานการใช้เครื่องมือ
อุปกรณ์ต่าง ๆ การสื่อสารอย่างมี
ประสิทธิภาพในระดับขั้นตน้ ภายใต้การดูแล
ของพนักงานพี่เล้ียงจากสถานประกอบการ 
นักศึกษาจะถูกการประเมินผลการปฏิบัติงาน
ตามความร่วมมือระหว่างสถานประกอบการ
และมหาวิทยาลัย 
     Practice learning in robotics and 
automatic systems in the workplace 
approved by university in order to 
obtain direct duty and responsibility 
practices in their workplaces covering 
robotics and automatic systems, 
operational learning with other staffs, 
operational uses of various tools and 



 
 

๑๖๙ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
devices, and efficient communication 
in beginning level under the 
supervision of trainers in the 
workplaces; students are evaluated 
their work performances in 
accordance with cooperation 
between the workplace and the 
university 

 

devices, and efficient communication 
in beginning level under the 
supervision of trainers in the 
workplaces; students are evaluated 
their work performances in 
accordance with cooperation 
between the workplace and the 
university 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.ปฏิบัติงานเกี่ยวกับหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติในสถานประกอบการได้ตามหน้าท่ี
และความรับผิดชอบ 
2.พัฒนาทักษะการทำงานร่วมกับทีมงานใน
สภาพแวดล้อมจริงภายในสถานประกอบการ 
3.มีความสามารถในการใช้เครื่องมือและ
อุปกรณ์ท่ีเก่ียวข้องกับหุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติอย่างถูกต้องและปลอดภัย 
 
 
 

๓๑๓๐๑๙๐2 การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุน่ยนต์
อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 2 
Practical Learning in Industrial 
Robotics and Automatic Systems II 

๕(๐-๑๕-๐) ๓๑๓๐๑๙๐2 การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุน่ยนต์
อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 2 
Practical Learning in Industrial 
Robotics and Automatic Systems II 

๕(๐-๑๕-๐) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๗๐ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
เง่ือนไขรายวิชา: ๓๑๓๐๑๙๐๑ การเรียนรู้
ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและ
ระบบอัตโนมัติ ๑ 
Course Condition: 31301901 
Practical Learning in Industrial 
Robotics and Automatic Systems I 
     การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติในสถานประกอบการที่ทาง
มหาวิทยาลัยกำหนด โดยไดร้ับประสบการณ์
ตรงจากการฝึกปฏิบัติงานตามหน้าท่ีและ
ความรับผิดชอบภายในสถานประกอบการ 
ซึ่งครอบคลุมการปฏิบัติงานด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ การเรียนรู้การปฏิบัติงาน
ร่วมกับผู้อ่ืน การปฏิบัติงานการใช้เครื่องมือ
อุปกรณ์ต่าง ๆ   การสื่อสารอย่างมี
ประสิทธิภาพในระดับขั้นกลาง ภายใต้การ
ดูแลของพนักงานพี่เล้ียงจากสถาน
ประกอบการ นักศึกษาจะถูกการประเมินผล
การปฏิบัติงานตามความร่วมมือระหว่าง
สถานประกอบการและมหาวิทยาลัย 
 
     Practice learning in robotics and 
automatic systems in the workplace 
approved by university in order to 
obtain direct duty and responsibility 
practices in their workplaces covering 

เง่ือนไขรายวิชา: ๓๑๓๐๑๙๐๑ การเรียนรู้
ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและ
ระบบอัตโนมัติ ๑ 
Course Condition: 31301901 
Practical Learning in Industrial 
Robotics and Automatic Systems I 
     การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติในสถานประกอบการที่ทาง
มหาวิทยาลัยกำหนด โดยไดร้ับประสบการณ์
ตรงจากการฝึกปฏิบัติงานตามหน้าท่ีและ
ความรับผิดชอบภายในสถานประกอบการ 
ซึ่งครอบคลุมการปฏิบัติงานด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ การเรียนรู้การปฏิบัติงาน
ร่วมกับผู้อ่ืน การปฏิบัติงานการใช้เครื่องมือ
อุปกรณ์ต่าง ๆ   การสื่อสารอย่างมี
ประสิทธิภาพในระดับขั้นกลาง ภายใต้การ
ดูแลของพนักงานพี่เล้ียงจากสถาน
ประกอบการ นักศึกษาจะถูกการประเมินผล
การปฏิบัติงานตามความร่วมมือระหว่าง
สถานประกอบการและมหาวิทยาลัย 
 
     Practice learning in robotics and 
automatic systems in the workplace 
approved by university in order to 
obtain direct duty and responsibility 
practices in their workplaces covering 



 
 

๑๗๑ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
robotics and automatic systems, 
operational learning with other staffs, 
operational uses of various tools and 
devices, and efficient communication 
in intermediate level under the 
supervision of trainers in the 
workplaces; students are evaluated 
their work performances in 
accordance with cooperation 
between the workplace and the 
university 
 

robotics and automatic systems, 
operational learning with other staffs, 
operational uses of various tools and 
devices, and efficient communication 
in intermediate level under the 
supervision of trainers in the 
workplaces; students are evaluated 
their work performances in 
accordance with cooperation 
between the workplace and the 
university 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.สื่อสารอย่างมีประสิทธิภาพกับทีมงานและ
ผู้บังคับบัญชาในระดับขั้นตน้ 
2.รับคำแนะนำและประเมินผลการทำงาน
จากพนักงานพี่เล้ียงได้ 
3.วิเคราะห์ปัญหาการทำงานด้านหุ่นยนต์
และระบบอัตโนมัติในสถานประกอบการ 
 

๓๑๓๐๑๙๐3 การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุน่ยนต์
อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 3 
Practical Learning in Industrial 
Robotics and Automatic Systems III 
เง่ือนไขรายวิชา: ๓๑๓๐๑๙๐๒ การเรียนรู้
ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและ
ระบบอัตโนมัติ ๒ 

๕(๐-๑๕-๐) ๓๑๓๐๑๙๐3 การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุน่ยนต์
อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 3 
Practical Learning in Industrial 
Robotics and Automatic Systems III 
เง่ือนไขรายวิชา: ๓๑๓๐๑๙๐๒ การเรียนรู้
ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและ
ระบบอัตโนมัติ ๒ 

๕(๐-๑๕-๐) เพิ่มผลลัพธ์การเรียนรู้
ของรายวิชา 



 
 

๑๗๒ 
 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
Course Condition: 31301902 
Practical Learning in Industrial 
Robotics and Automatic Systems II 
     การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติในสถานประกอบการที่ทาง
มหาวิทยาลัยกำหนด โดยไดร้ับประสบการณ์
ตรงจากการฝึกปฏิบัติงานตามหน้าท่ีและ
ความรับผิดชอบภายในสถานประกอบการ 
ซึ่งครอบคลุมการปฏิบัติงานด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ การเรียนรู้การปฏิบัติงาน
ร่วมกับผู้อ่ืน การปฏิบัติงานการใช้เครื่องมือ
อุปกรณ์ต่าง ๆ การสื่อสารอย่างมี
ประสิทธิภาพในระดับขั้นสูง ภายใต้การดูแล
ของพนักงานพี่เล้ียงจากสถานประกอบการ 
นักศึกษาจะถูกการประเมินผลการปฏิบัติงาน
ตามความร่วมมือระหว่างสถานประกอบการ
และมหาวิทยาลัย 
 
     Practice learning in robotics and 
automatic systems in the workplace 
approved by university in order to 
obtain direct duty and responsibility 
practices in their workplaces covering 
robotics and automatic systems, 
operational learning with other staffs, 
operational uses of various tools and 

Course Condition: 31301902 
Practical Learning in Industrial 
Robotics and Automatic Systems II 
     การเรียนรู้ภาคปฏิบัติด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติในสถานประกอบการที่ทาง
มหาวิทยาลัยกำหนด โดยไดร้ับประสบการณ์
ตรงจากการฝึกปฏิบัติงานตามหน้าท่ีและ
ความรับผิดชอบภายในสถานประกอบการ 
ซึ่งครอบคลุมการปฏิบัติงานด้านหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ การเรียนรู้การปฏิบัติงาน
ร่วมกับผู้อ่ืน การปฏิบัติงานการใช้เครื่องมือ
อุปกรณ์ต่าง ๆ การสื่อสารอย่างมี
ประสิทธิภาพในระดับขั้นสูง ภายใต้การดูแล
ของพนักงานพี่เล้ียงจากสถานประกอบการ 
นักศึกษาจะถูกการประเมินผลการปฏิบัติงาน
ตามความร่วมมือระหว่างสถานประกอบการ
และมหาวิทยาลัย 
 
     Practice learning in robotics and 
automatic systems in the workplace 
approved by university in order to 
obtain direct duty and responsibility 
practices in their workplaces covering 
robotics and automatic systems, 
operational learning with other staffs, 
operational uses of various tools and 
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หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2563) 

หลักสูตรอุตสาหกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 256๘) 

หมายเหต ุ

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต  
devices, and efficient communication 
in advanced level under the 
supervision of trainers in the 
workplaces; students are evaluated 
their work performances in 
accordance with cooperation 
between the workplace and the 
university 

 

devices, and efficient communication 
in advanced level under the 
supervision of trainers in the 
workplaces; students are evaluated 
their work performances in 
accordance with cooperation 
between the workplace and the 
university 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (CLOs) 
1.ปรับตัวให้เข้ากับสภาพแวดล้อมการทำงาน
ในสถานประกอบการได้ 
2.มีทักษะในการจัดการเวลาเพื่อให้การ
ปฏิบัติงานในสถานประกอบการมี
ประสิทธิภาพ 
3.พัฒนาทักษะการเรียนรู้และปรับปรุงงานที่
ได้รับมอบหมายได้อย่างต่อเนื่องในสถาน
ประกอบการ 
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เอกสารหมายเลข 6 
ระเบียบมหาวิทยาลัยนครพนม ว่าด้วยการศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ. ๒๕๖๖ 
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เอกสารหมายเลข 7 
ข้อบังคับมหาวิทยาลัยนครพนม ว่าด้วยแนวทางการจัดการศึกษาระบบคลังหน่วยกิต พ.ศ. ๒๕๖๗ 
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เอกสารหมายเลข 8 
ประกาศมหาวิทยาลยันครพนม 

เรื่อง หลักเกณฑ์การกำหนดรหัสประจำวิชาและการคิดหน่วยกิต  พ.ศ. ๒๕๖2 
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เอกสารหมายเลข ๙ 
รายงานการประชุมคณะกรรมการสภามหาวิทยาลัยนครพนม 

 
 


